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1.0 INTRODUCCION

Los controladores Serie OnGuard™ B600 ofrecen un alto nivel de flexibilidad para controlar las aplicaciones de
tratamiento de agua.

Hay entradas de uno o dos sensores, que son compatibles con una variedad de sensores:
Conductividad de contacto
Conductividad sin contacto
pH
ORP
Cualquier sensor de desinfeccion Walchem
Genérico (cualquier tipo de sensor con una salida de voltaje lineal entre -2 y 2 VDC)

Una tarjeta de entrada para sensores analoga (4-20mA) con dos circuitos de entrada también esta disponible para usarse
con transmisores de 2, 3 6 4 cables. O esta disponible una tarjeta de sensor que combina un sensor (conductividad de con-
tacto, pH, ORP, desinfeccion o genérica) mas una entrada analdgica (4-20 mA).

Seis salidas de Relé se pueden ajustar a una variedad de modos de control:
Control de punto de ajuste activado/desactivado
Control de tiempo proporcional
Control proporcional de pulsacion (cuando se adquirié con opto salidas de estado so6lido de Pulsacion)
Control de PID (cuando se adquirié con opto salidas de estado s6lido de Pulsacion)
Control de Guia/Lag de hasta 6 relés
Doble punto de ajuste
Temporizador
Alimentacion o purga con base en una entrada de contactor para agua o medidor de flujo de paletas
Alimentacion y purga
Alimentacion y purga con bloqueo
Alimentacion como un porcentaje de purga
Alimentacion como un porcentaje del tiempo transcurrido
Temporizadores para el biocida diarios, semanales, para cada dos semanas o para cada cuatro semanas
con bloqueo de purga pre-purga y post-adicion
Muestreo intermitente para calderas con venteo proporcional, controlando en una muestra atrapada
Siempre activado a menos que esté en Enclavamiento
Temporizador de lavado de Sensor
Pico para punto de ajuste alterno sobre base de tiempo
Alarma de diagnéstico disparada por:
Lectura de sensor alta o baja
Sin flujo
Tiempo excedido de la salida del Relé
Error del sensor

Se puede instalar una tarjeta opcional con dos salidas analogas aisladas para retransmitir las sefiales de entrada del
sensor a un registrador grafico, registrador de datos, PLC u otro dispositivo. También se pueden conectar a valvulas,
actuadores,bombas dosificadoras para control proporcional lineal o control PID.

Una opcidén Ethernet proporciona acceso remoto a la programacion del controlador a través de una PC conectada direct-
amente, a través de una red de area local o a través de un servidor de administracion de cuentas VTouch de Walchem.
Esta también permite el envio por correo electronico de archivos de registro de datos (en formato CSV, compatible con
hojas de calculo como Excel) y alarmas, para hasta ocho direcciones de correo electronico.

Nuestra caracteristica USB hace posible actualizar el software del controlador a la versidn mas reciente. La caracteristica
archivo Config archivo le permite guardar todos los puntos de ajuste de un controlador a una memoria USB, y luego
importarlos a otro controlador, haciendo la programacion de multiples controladores mas facil y rapida. La caracteristica
registro de datos le permite guardar las lecturas del sensor y los eventos de activacion del Relé a una memoria USB.
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2.0 ESPECIFICACIONES

2.1 Rendimiento de medicion

Conductividad de contacto de la celda de 0.01

Rango 0-300 uS/cm
Resolucion 0.01 puS/em, 0.0001 mS/cm, 0.001 mS/m, 0.0001 S/m, 0.01 ppm
Precision + 1% de lectura

Conductividad de contacto de la celda de 0.1

Rango

0-3,000 pS/cm

Resolucion

0.1 uS/cm, 0.0001 mS/cm, 0.01 mS/m, 0.0001 S/m, 0.1 ppm

Precision

+ 1% de lectura

Conductividad de contacto de la celda de 1.0

Rango

0-30,000 pS/cm

Resolucion

1 uS/cm, 0.001 mS/cm, 0.1 mS/m, 0.0001 S/m, 1 ppm

Precision

+ 1% de lectura

Conductividad de contacto de la celda de 10.0

Rango

0-300,000 pS/cm

Resolucion 10 uS/cm, 0.01 mS/cm, 1 mS/m, 0.001 S/m, 10 ppm
Precision + 1% de lectura

pH ORP

Rango -2 a 16 unidades de pH Rango -1500 a 1500 mV

Resolucion 0.01 unidades de pH Resolucion 0.1 mV

Precision +0.01% de lectura Precision + 1l mV

Sensores de desinfeccion

Rango (mV) -2000a 1500 mV Rango (ppm) 0-2 ppm a 0-20,000 ppm

Resolucion (mV) 0.1 mV

Resolucion (ppm) Varia seglin el rango y la pendiente

Precision (mV) +1mV

Precision (ppm) Varia seglin el rango y la pendiente

Temperatura Analoga (4-20 mA)

Rango 23 a 500°F (-5 a260°C) Rango 0a22mA
Resolucion 0.1 °F (0.1 °C) Resolucion 0.01 mA
Precision + 1% de lectura Precision + 0.5% de lectura

Conductividad sin contacto

Rango Resolucién

Precision

500-12,000 pS/cm

1 uS/cm, 0.01 mS/cm, 0.1 mS/m, 0.001 S/m, 1 ppm

1% de lectura

3,000-40,000 pS/cm

1 uS/cm, 0.01 mS/cm, 0.1 mS/m, 0.001 S/m, 1 ppm

1% de lectura

10,000-150,000 puS/cm

10 uS/em, 0.1 mS/cm, 1 mS/m, 0.01 S/m, 10 ppm

1% de lectura

50,000-500,000 pS/cm

10 uS/em, 0.1 mS/cm, 1 mS/m, 0.01 S/m, 10 ppm

1% de lectura

200,000-2,000,000 puS/cm

100 puS/cm, 0.1 mS/cm, 1 mS/m, 0.1 S/m, 100 ppm

1% de lectura




Temperatura °C | Multiplicador de rango Temperatura °C Multiplicador de rango
0 181.3 80 43.5
10 139.9 90 39.2
15 124.2 100 35.7
20 111.1 110 32.8
25 100.0 120 30.4
30 90.6 130 28.5
35 82.5 140 26.9
40 75.5 150 25.5
50 64.3 160 24.4
60 55.6 170 23.6
70 48.9 180 22.9

Nota: Los rangos de conductividad anteriore
al cuadro del multiplicador de rango.

2.2 Eléctrico: Entradal/salida

s aplican a 25°C. A temperaturas mas elevadas, el rango se reduce de acuerdo

Potencia de entrada

100 a 240 VAC, 50 6 60 Hz, 7 A méaximo
Fusible: 6.3 A

Entradas

Seiiales de entrada de sensor (0,1 6 2

dependiendo del codigo de modelo):

Conductividad de contacto:

Constante de celda de 0.01, 0.1, 1.0, 6 10.0, O

Conductividad sin contacto

(no disponible en el combinacion sensor/tarjeta de entrada analdgica) O

Desinfeccion

0)

pH amplificado u ORP

Requiere una senal pre-amplificada. Se recomiendan las series Walchem
WEL o WDS.
+5VCD de energia disponible para pre-amplificaciones externas.

Cada tarjeta de entrada de sensor contie

ne una entrada de temperatura.

Temperatura

100 6 1000 ohm RTD, 10K 6 100K resistencia térmica

Entrada de sensor analoga (4-20
mA) (0, 1, 2 6 4 dependiendo del
codigo de modelo):

Circuito cerrado de 2 cables energizados y transmisores auto-energizados
soportados

Transmisores de 3 y 4 cables soportados

Cada tarjeta de entrada de sensor doble tiene dos canales: Canal 1, 130
ohm de resistencia de entrada y Canal 2, 280 ohm resistencia de entrada.
La tarjeta combinacion de entrada de sensor tiene uno canal, 280 ohm de
resistencia de entrada

Energia disponible: Uno suministro independiente aislado de 24 VDC +
15% por canal. 1.5 W maximo por cada canal. 2W (83 mA a 24 VCD)
consumo de energia total para todos los canales (cuatro canales posibles
en total si se instalan dos tarjetas dobles; 2W son equivalentes a 2 sensores
Little Dipper)




Sefiales digitales de entrada (6):

Entradas digitales tipo de estado

Sistema eléctrico: dpticamente aislado y proporcionando una toma de 9V
eléctricamente aislada con una corriente nominal de 2,3 mA cuando se
cierra el interruptor de entrada digital

Tiempo de respuesta habitual: < 2 segundos

Dispositivos compatibles: Cualquier contacto seco aislado (como rel€,
interruptor magnético)

Tipos: Enclavamiento

Entradas digitales tipo contador de
baja velocidad

Sistema eléctrico: 6pticamente aislado y proporcionando una toma de 9V
eléctricamente aislada con una corriente nominal de 2,3 mA cuando se
cierra el interruptor de entrada digital, anchura minima de 0-10 Hz, 50 ms.
Dispositivos compatibles: Cualquier dispositivo con un drenaje abierto
aislado, un colector abierto, un transistor o un interruptor magnético
Tipos: Caudalimetro por contacto

Entradas digitales tipo contador de
alta velocidad

Sistema eléctrico: 6pticamente aislado y proporcionando una toma de 9V
eléctricamente aislada con una corriente nominal de 2,3 mA cuando se
cierra el interruptor de entrada digital, anchura minima de 0-500 Hz,1,00 ms.
Dispositivos compatibles: Cualquier dispositivo con un drenaje abierto
aislado, un colector abierto, un transistor o un interruptor magnético
Tipos: Caudalimetro de turbina

Salidas

Relés mecanicos energizados (0 6 6
dependiendo del codigo de
modelo):

Pre-energizado en voltaje de linea de interrupcion del tablero de circuitos
6 A (resistiva), 1/8 HP (93 W)

Los seis Relés se funden juntos como un grupo, la corriente total para este
grupo no debe exceder 6A

Relés mecanicos de contacto seco
(0,2 6 4 dependiendo del codigo de
modelo):

6 A (resistiva), 1/8 HP (93 W)
Los Relés de contacto seco no estan protegidos por fusible

Salidas de pulsos (0, 2 6 4 dependi-
endo del c6digo de modelo):

Relé de estado solido optoaislado
200mA, 40 VDC Max.
VLOWMAX =0.05V @ 18 mA

4-20mA (0 6 2):

Alimentados internamente
Completamente aislados

Carga resistiva max. de 600 ohmios
Resolucion 0.0015% del espectro
Precision + 0.5% de lectura

Ethernet

10/100 802.3-2005
Soporte Auto MDIX
Auto negociacion

Aprobaciones de agencias

Seguridad UL 61010-1:2012 3era Ed.
CSA C22.2 No. 61010-1:2012 3era Ed.
IEC 61010-1:2010 3era Ed.
EN 61010-1:2010 3era Ed.

EMC IEC 61326-1:2012

EN 61326-1:2013

Nota: Para EN61000-4-6, EN61000-4-3 el controlador cumple con el criterio de desempefio B.
*Equipo clase A: Equipo adecuado para su utilizacion en establecimientos diferentes al doméstico y aquellos que
estan conectados directamente a una red de suministro de energia de bajo voltaje (100-240 VCA) que surte a edificios

que se utilizan con fines domésticos.




2.3 Mecanico

Material del gabinete Policarbonato

Clasificacion del revestimiento NEMA 4X (IP65)

Dimensiones 9.57x 87 x4” (241 mm x 203 mm x 102 mm)

Pantalla Pantalla 320 x 240 pixeles, monocromatica, luz de fondo con pantalla

tactil

Temperatura ambiente de operacion -4 a 131 °F (20 a 55 °C)

Temperatura de almacenamiento -4 — 176°F (-20 — 80°C)

Mecanicas (sensores) (*ver grafico)

Conexiones de

Sensor Presion Temperatura Materiales
Proceso
Conductividad sin . o o CPVC, FKM en linea Sumergido NPTM de 1”
electrodo 0-150 psi (0-10 bar)* CPVC: 32-158 OF (0t0 70 OC) anillo o PEEK, adaptador ~ Adaptador en linea NPTM
PEEK: 32-190°F (0 to 88°C) . »
en linea SS 316 de2
- 1 - * - o - O * 1 o 1

pH 0-100 psi (0-7 bar) 50-158°F (10-70°C) CPVC, vidrio, anl}los Sumergido NPTM de 17

o FKM, HDPE, Eje de SN .
ORP e s T” en linea de 3/4

0-100 psi (0-7bar)* 32-158°F (0-70°C)* titanio, “T” PP relleno con NPTF

fibra de vidrio
Conductividad de . o 5 »
contacto (Condensate) 0-200 psi (0-14 bar) 32-248°F (0-120°C) SS 316, PEEK 3/4” NPTM
Conductividad de . % o o Grafito, PP relleno con fi- "
contacto Grafito (Torre) 0-150 psi (0-10 bar) 32-158°F (0-70°C) bra de vidrio, FKM o-ring 3/47NPTM
Conductividad de . « o o\ 316SS, PP relleno con fibra »
contacto SS (Torre) 0-150 psi (0-10 bar) 32-158°F (0-70°C) de vidrio, FKM o-ring 3/47 NPTM
Conductividad de . o . »
contacto (Caldera) 0-250 psi (0-17 bar) 32-401°F (0-205°C) 316SS, PEEK 3/4” NPTM
Conductividad de
contacto (Torre Alta 0-300 psi (0-21 bar)* 32-158°F (0-70°C)* 316SS, PEEK 3/4” NPTM

Presion)

Vidrio, Polymer, PTFE,

¥4 - H _ % _ o _ o S ”
pH (Alta Presion) 0-300 psi (0-21 bar) 32-275°F (0-135°C) 316SS, FKM 1/2” NPTM gland
., . Platinum, Polymer, PTFE
~ . * 9TEOF (11350 k > ) > »
ORP (Alta Presion) 0-300 psi (0-21 bar) 32-275°F (0-135°C) 316SS, FKM 1/2” NPTM gland

Cloro libre /bromo

0-14.7 psi (0-1 bar)

32-113°F (0-45°C)

Cloro libre/bromo con
rango de pH extendido

0-14.7 psi (0-1 bar)

32-113°F (0-45°C)

Cloro total

0-14.7 psi (0-1 bar)

32-113°F (0-45°C)

PVC, Policarbonato,
Silicona, SS, PEEK, FKM,

Entrada NPTF de 1/4”

Diodxido de cloro 0-14.7 psi (0-1 bar) 32-131°F (0-55°C) Tsoplast Salida NPTF de 3/4”
Ozono 0-14.7 psi (0-1 bar) 32-131°F (0-55°C)

Acido peracético 0-14.7 psi (0-1 bar) 32-131°F (0-55°C)

Peroxido de hidrogeno 0-14.7 psi (0-1 bar) 32-113°F (0-45°C)

Conjunto con detector de 0-150 psi (0-10 bar) hasta 100°F (38°C)* ~ 32-140°F (0-60°C) GFRPP, PVC, FKM, 3/4” NPTF

flujo 0-50 psi (0-3 bar) at 140°F (60°C) Isoplast

Conjunto con detector de 0-300 psi (0-21 bar)* 32-158°F (0-70°C)* Acero al carbon, Latén, 3/4” NPTF

flujo (Alta Presion)

316SS, FKM
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2.4 Variables y sus limites

Ajustes de la entrada del sensor

Limite inferior

Limite superior

Limites de la alarma

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Banda muerta de la alarma de entrada

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Constante de celda (Solamente Conductividad)

0.01

10

Factor Atenuacion 0% 90%
Factor Comp. (conductividad lineal ATC 0% 20.000%
Unicamente)

Factor de instalacion (Solamente Conductividad | 0.5 1.5

sin contacto)

Longitud del cable 0.1 3,000
Factor de conversion PPM (solamente si las uni- | 0.001 10.000
dades = PPM)

Temperatura predeterminada -5 500

Banda muerta

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

analoga del fluorémetro)

Alarma Calibracion Rqd 0 dias 365 dias
Inclinacién del sensor (Solamente sensor genérico) | -1,000,000 1,000,000
Compensacion del sensor (Solamente sensor -1,000,000 1,000,000
genérico)

Rango bajo (Solamente sensor genérico) -1,000,000 1,000,000
Rango alto (Solamente sensor genérico) -1,000,000 1,000,000
Valor 4 mA (Solamente transmisor, entrada analoga | 0 100

Monitor Al)

Valor 20 mA (Solamente transmisor, entrada 0 100

analoga del monitor Al)

Rango max. del sensor (Solamente entrada analoga | O ppb 100,000 ppb
del fluorémetro)

Proporcion colorante/producto (Solamente entrada | 0 ppb/ppm 100 ppb/ppm




Ajustes de entrada de medidor de flujo

Limite inferior

Limite superior

Alarma del totalizador 0 100,000,000
Volumen/contacto para unidades de galones o litros | 1 100,000
Volume/contacto para unidades de m? 0.001 1,000

Factor K para unidades de galones o litros 0.01 100,000
Factor K para unidades de m? 1 1,000,000
Factor Atenuacion 0% 90%

Set Flujo Total 0 1,000,000,000

Ajustes de la entrada de Monitor Alimentacion

Limite inferior

Limite superior

Alarma Totalizador

0 vol. unidades

1,000,000 vol. unidades

Set Flujo Total

0 vol. unidades

1,000,000,000 vol. unidades

Retraso Alarma Flujo

00:10 Minutos

59:59 Minutos

Reset Alarma Flujo 1 Contacto 100,000 Contactos
Banda Muerta 0% 90%

Tiempo Recebado 00:00 Minutos 59:59 Minutos
Volumen/Contacto 0.001 ml 1,000.000 ml
Factor Atenuacion 0% 90%

Ajustes de la salida del Relé

Limite inferior

Limite superior

Tiempo limite de la salida 1 segundo 86,400 segundos (0 = ilimitado)
Limite de tiempo manual 1 segundo 86,400 segundos (0 = ilimitado)
Ciclo minimo del Relé 0 segundos 300 segundos

Punto de ajuste

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Setpoint Pico (modo de Pico)

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Periodo de ciclo trabajo (modos de Enc./Apag.,
Pico, Punto de ajuste dual)

0:00 minutos

59:59 minutos

Ciclo trabajo (modos de Enc./Apag., Pico, Punto | 0% 100%

de ajuste dual)

Tiempo Retraso On (modos Manual, Enc./Apag, |0 segundos 23:59:59 HH:MM:SS
Punto de ajuste dual)

Tiempo Retraso Off (modos Manual, Enc./Apag, |0 segundos 23:59:59 HH:MM:SS

Punto de ajuste dual)

Banda muerta

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Duracion de la alimentacion (Modo temporizador | 0 segundos 86,400 segundos
de flujo)

Volumen del acumulador (Modo temporizador de |0 1,000,000

flujo)

Porcentaje de alimentacion (Modo purga luego 0% 100%
alimentacion)

Limite de tiempo bloqueo de alimentacion (Modos | 0 segundos 86,400 segundos

alimentacion y purga, purga luego alimentacion)

Pre-purga para Conductividad (Modo biocida)

1 (0 =no pre-purga)

Limite alto del rango del sensor

Hora de la pre-purga (Modo biocida) 0 segundos 86,400 segundos
Bloqueo de purga (Modo biocida) 0 segundos 86,400 segundos
Duracion del evento (Modos biocida, temporizador) | 0 segundos 86,400 segundos

Banda proporcional (Modo de tiempo o de pulso
proporcional, muestreo intermitente)

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor




Periodo de la muestra (Modo de tiempo
proporcional)

10 segundos

3600 segundos

Hora de la muestra (Modo muestreo intermitente) | 0 segundos 3600 segundos
Hora de la pausa (Modo muestreo intermitente, 0 segundos 3600 segundos
lavado de Sensor)

Venteo maximo (Modo muestreo intermitente) 0 segundos 3600 segundos
Hora de la espera (Modo muestreo intermitente) 0 segundos 86,400 segundos

Tasa maxima (Modo de pulso proporcional,pulso-
PID)

10 pulsos/minuto

480 pulsos/minuto

Salida minima (Modo de pulso proporcional, 0% 100%
pulso PID)

Salida maxima (Modo de pulso proporcional, 0% 100%
pulso PID)

Ganancia (Pulso PID Modo Normal) 0.001 1000.000

Tiempo Integral (Pulso PID Modo Normal)

0.001 segundos

1000.000 segundos

Tiempo derivativa (Pulso PID Modo Normal) 0 segundos 1000.000 segundos
Ganancia propor (Pulso PID Modo Normal) 0.001 1000.000

Ganancia Integral (Pulso PID Modo Paralelo) 0.001 /segundo 1000.000 /segundo
Ganancia derivativa (Pulso PID Modo Paralelo) 0 segundos 1000.000 segundos

Entrada minima (Modos Pulso PID)

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Entrada maxima (Modos Pulso PID)

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Tiempo Ciclo Desgaste (M odo Lag)

10 segundos

23:59:59 HH:MM:SS

Tiempo retraso (Modo Lag)

0 segundos

23:59:59 HH:MM:SS

Ajustes de salida analoga (4-20 mA)

Limite inferior

Limite superior

Valor 4 mA (Modo Retransmitir)

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Valor 20 mA (Modo Retransmitir)

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Salida manual

0%

100%

Punto de ajuste (Modo de pulso proporcional, PID)

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Banda proporcional (Modo de pulso proporcional)

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Salida minima (Modo de pulso proporcional, PID)

0%

100%

Salida maxima (Modo de pulso proporcional, PID) | 0% 100%

Salida modo desactivado (Modo de pulso propor- | 0 mA 21 mA

cional, PID)

Salida de error (No en modo manual) 0 mA 21 mA

Tiempo Max Man (no en Modo Retransmitir) 1 segundos 86,400 segundos (0 = unlimited)
Tiempo Max Salida (modos Proportional, PID) 1 segundos 86,400 segundos (0 = unlimited)
Ganancia (PID, modo normal) 0.001 1000.000

Tiempo Integral (PID modo normal)

0.001 segundos

1000.000 segundos

Tiempo derivativa (PID Modo Normal) 0 segundos 1000.000 segundos
Ganancia propor (PID Modo Paralelo) 0.001 1000.000

Ganancia Integral (PID PID Modo Paralelo) 0.001 /segundos 1000.000 /segundos
Ganancia derivativa (PID Modo Paralelo) 0 segundos 1000.000 segundos

Entrada minima (Modo PID)

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor

Entrada maxima (Modo PID)

Limite bajo del rango del sensor

Limite alto del rango del sensor




Ajustes de configuracion

Limite inferior

Limite superior

Contrasefa local

0000

9999

Periodo de actualizacion VTouch

1 minuto

1440 minutos

Tiempo excedido de respuesta VTouch

10 segundos

60 segundos

Retraso Alarma

0:00 minutos

59:59 minutos

Puerto de SMTP

0

65535

Ajustes de la grafica

Limite inferior

Limite superior

Limite de eje inferior Limite bajo del rango del sensor | Limite alto del rango del sensor

Limite de eje superior Limite bajo del rango del sensor | Limite alto del rango del sensor

3.0 DESEMBALAJE E INSTALACION

3.1 Desembalaje de la unidad

Inspeccione el contenido de la caja. Por favor notifique inmediatamente al transportista si hay indicios de dafio al
controlador o a sus piezas. Péngase en contacto con su distribuidor si falta cualquier pieza. La caja debe contener un
controlador serie SO600 y un manual de instrucciones. Cualquier equipo o accesorio opcional se incorporara segln se
haya pedido.

3.2 Montaje del gabinete electrénico

El controlador se suministra con orificios de montaje en el gabinete. Se debe montar en pared con la pantalla al nivel de
los ojos, sobre una supetficie libre de vibraciones, utilizando los cuatro orificios de montaje para garantizar la maxima
estabilidad. Use sujetadores M6 (diametro de 1/4”) que sean apropiados para el material del sustrato de la pared. El
gabinete tiene clasificacion NEMA 4X (IP65). La temperatura ambiente maxima de operacion es de 131°F (55°c); esto
debe tomarse en cuenta si la instalacion se encuentra en una ubicacion con alta temperatura. El gabinete requiere los
siguientes espacios libres:

Parte superior: 2” (50 mm)

Izquierda: 8” (203 mm) (no aplica para modelos pre-cableados)
Derecha: 4” (102 mm)
Parte inferior: 77 (178 mm)

3.3 Instalacion del sensor

Para instrucciones detalladas de instalacion, consulte las instrucciones especificas que se suministran con el sensor que
se esté usando.

Lineamientos generales
Ubique los sensores en donde esté disponible una muestra activa de agua, y donde se puedan desmontar facilmente
para su limpieza. Coloque el sensor de modo tal que las burbujas de aire no queden atrapadas dentro del area de
deteccion. Coloque el sensor en donde no se acumule sedimento o aceite dentro del area de deteccion.

Montaje de sensor en linea
Los sensores montados en linea se deben situar de modo que la T siempre esté llena y los sensores nunca estén sujetos
a una caida del nivel de agua, que provocaria sequedad. Consulte la Figura 2 para una instalacion tipica.

Derive el lado de descarga de la bomba de recirculacion para suministrar un flujo minimo de 1 galén por minuto a
través del colector del interruptor de flujo. La muestra debe fluir hacia el fondo de la valvula para cerrar el interruptor
de flujo, y regresar a un punto de presion mas baja a fin de asegurar el flujo. Instale una valvula de aislamiento a ambos
lados del colector para detener el flujo durante el mantenimiento del sensor.

IMPORTANTE: Para evitar agrietar las roscas hembra del tubo de las piezas de plomeria suministradas, use no mas
de 3 vueltas de cinta de teflon y enrosque el tubo, japriete a MANO mas 1/2 vuelta! jNo use grasa para roscas para
sellar las roscas del interruptor de flujo, por que el plastico transparente se agrietara!



Montaje del sensor de sumersion

Si los sensores se van a sumergir en el proceso, montelos firmemente en el tanque y proteja el cable con tubo de
pléstico, sellado en la parte superior con un prensacable, para evitar una falla prematura. Coloque los sensores en un
area de buen movimiento de la solucion.

Los sensores se deben ubicar de tal modo que respondan rapidamente a una muestra bien mezclada del agua de proceso y
los quimicos para tratamiento. Si estan demasiado cerca del punto de inyeccién quimica, veran picos en la concentracion
y activaran y desactivaran el ciclo con demasiada frecuencia. Si estan demasiado alejados del punto de inyeccion quimi-
ca, responderan con demasiada lentitud a los cambios en la concentracion, y usted excedera el punto de ajuste.

El sensor de conductividad de contacto se debe colocar lo mas cerca posible del controlador, a una distancia
maxima de 250 pies (76 m) Se recomienda menos de 25 pies (8 m). El cable se debe proteger contra ruido eléctrico de
fondo. Siempre guie las sefiales de bajo voltaje (sensor) con una separacion de por lo menos 6” (15 cm) del cableado
de voltaje de CA.

El sensor de Conductividad sin contacto se debe colocar lo mas cerca posible del controlador, a una distancia
maxima de 120 pies (37 m) Se recomienda menos de 20 pies (6 m). El cable se debe proteger contra ruido eléctrico de
fondo. Siempre guie las sefiales de bajo voltaje (sensor) con una separacion de por lo menos 6” (15 cm) del cableado
de voltaje de CA. A estos sensores les afecta la geometria y la conductividad de su ambiente, de modo que mantenga
6 pulgadas (15 cm) de muestra alrededor del sensor o bien aseglrese de que cualesquier elementos conductores o no
conductores cercanos estén posicionados de manera consistente. No instale el sensor en la ruta de cualquier corriente
eléctrica que pueda estar fluyendo en la solucion, ya que esto cambiara la lectura de la conductividad.

El electrodo pH/ORP se debe colocar lo mas cerca posible del controlador, a una distancia maxima de 1000 pies
(305 m) del mismo. Estan disponibles una caja de empalmes y cable blindado para extender la longitud convencional
de 20 pies (6 m). Los electrodos pH y ORP se deben instalar de modo tal que las superficies de medicion siempre per-
manezcan mojadas. Una trampa en U suministrada en el disefio del colector debe lograr esto, incluso si se detiene
el flujo de la muestra. Estos electrodos también se deben instalar con las superficies de medicion apuntando hacia
abajo; es decir 5 grados por encima de la horizontal, como minimo.

El sensor de desinfeccion se debe colocar lo mas cerca posible del controlador, a una distancia méxima de 100 pies
(30 m) del mismo. Estan disponibles una caja de empalmes y cable blindado para extender la longitud convencio-
nal de 20 pies (6 m). El sensor se debe montar de modo tal que las superficies de medicion siempre permanezcan
mojadas. Si la membrana se seca, respondera lentamente a los valores cambiantes de desinfectante durante 24
horas, y si se seca repetidamente tendra una falla prematura. La celda de flujo se debe colocar en el lado de descar-
ga de una bomba de circulacion o cuesta abajo desde una alimentacion por caida libre. El flujo hacia el interior de la
celda debe provenir del lado inferior que tenga instalado el buje reductor NPT de %4 x '4” ;El buje reductor sum-
inistra la velocidad de flujo que se requiere para lecturas precisas y no se debe retirar! Se debe instalar una trampa
en U de modo que si se detiene el flujo, el sensor contintie sumergido en el agua. La salida de la celda de flujo se
debe entubar a atmosfera abierta, a menos que la presion del sistema esté a o por debajo de 1 atmosfera. Si el flujo
que pasa a través de la linea no se puede detener para permitir la limpieza y calibracion del sensor, entonces se debe
colocar en una linea de derivacion con valvulas de aislamiento para permitir la remocion del sensor. Instale el sensor
verticalmente, con la superficie de medicion apuntando hacia abajo, por lo menos 5 grados por encima de la hori-
zontal. jLa regulacion del caudal se debe hacer aguas arriba del sensor, porque cualquier restriccion de flujo aguas
abajo puede aumentar la presion por encima de la atmosférica y dafiar la tapa de la membrana!

Notas importantes sobre la instalacion del sensor de caldera: (consulte el dibujo de la instalacion tipica)
1. Compruebe que el nivel minimo de agua de la caldera sea de por lo menos 4-6 pulgadas por encima de la linea
de venteo del separador. Si la linea del separador esta mas cerca de la superficie, es probable que se atraiga
vapor hacia el interior de la linea en lugar de agua de la caldera. La linea del separador también se debe instalar
por encima del tubo mas alto.

2. Mantenga un didmetro interno minimo del tubo de 3/4 de pulgada sin obstrucciones de flujo del grifo para la
linea de venteo del separador de la caldera al electrodo. Si el diametro interno se reduce a menos de 3/4 de
pulgada, entonces se presentara vaporizacion mas alla de ese punto y la lectura de conductividad sera baja o
erratica. Mantenga al minimo el uso de tes, valvulas, codos o uniones entre la caldera y el electrodo.
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3. Se debe instalar una valvula de corte manual de modo que el electrodo se pueda retirar y limpiar. Esta valvula
debe ser una valvula de paso integral para evitar una obstruccion de flujo.

4. Mantenga la distancia entre el grifo para la linea del separador de la caldera al electrodo lo mas corta posible, a
un maximo de 10 pies.

5. Monte el electrodo en la rama lateral de una cruz en una corrida de tubo horizontal. Esto minimizara el atra-
pamiento de vapor alrededor del electrodo y permitird que pasen los so6lidos.

6. DEBE haber una obstruccion de flujo después del electrodo y/o de la valvula de control para suministrar
contrapresion. Esta obstruccion de flujo sera ya sea una valvula de control de flujo o una union de orificio.
La cantidad de obstruccion de flujo afectara la tasa de venteo también, y se debe dimensionar en forma
correspondiente.

7. Instale la valvula de bola motorizada o la valvula solenoide segun las instrucciones del fabricante.
Para obtener mejores resultados, alinee el orificio del electrodo de conductividad de modo que la direccion del
flujo de agua sea a través del orificio.

Guia para dimensionar valvulas de venteo y placas de orificio
1. Determine la tasa de produccion de vapor en libras por hora:
Lea la placa con nombre de la caldera (calderas de tubos de agua) o
Calcule a partir del valor en caballos de fuerza (calderas de tubos de fuego): HP x 34.5 = lbs/hr
Ejemplo: 100 HP = 3450 lbs/hr

2. Determine la proporcién de la concentracién (CON BASE EN LA ALIMENTACION DE AGUA)
Un especialista en quimicos para tratamiento de aguas debe determinar el numero deseado de ciclos de
concentracion. Esta es la proporcion del TDS en el agua de la caldera por el TDS en el agua de alimentacion.
Tome en cuenta que el agua de alimentacion significa el agua con la que se alimenta la caldera desde el desaereador e
incluye agua de aporte mas retorno de condensado. Ejemplo: Se han recomendado 10 ciclos de concentracion

3. Determine la tasa de venteo requerida en libras por hora
Tasa de venteo = produccion de vapor / (proporcion de concentracion -1)
Ejemplo: 3450/(10-1) = 383.33 Ibs./hr

4. Determine si se requiere muestreo continuo o intermitente
Use muestreo intermitente cuando la operacion o la carga de la caldera sea intermitente, o en calderas en las
que la tasa de venteo requerida sea menor al 25% de la valvula de control de flujo més pequefia disponible o
menos que el flujo a través del orificio mas pequefio. Consulte las graficas de la pagina siguiente.

Use muestreo continuo cuando la caldera esté operando 24 horas al dia y la tasa de venteo requerida sea mayor
al 25% de la valvula de control de flujo u orificio méas pequefios aplicables. Consulte las graficas de la pagina
siguiente.

El uso de una valvula de control de flujo le proporcionara el mejor control del proceso, dado que el caudal se

puede ajustar ficilmente. La cardtula de la valvula también le da una indicacién visual si ha sido cambiado el
caudal. Si la valvula se obstruye, se puede abrir para limpiar la obstruccion y luego cerrar de modo que quede
en la posicion previa.

Si se usa una placa de orificio, debe instalar una valvula aguas abajo desde el orificio a fin de hacer ajustar a

detalle el caudal y suministrar contrapresion adicional en muchas aplicaciones.

Ejemplo: Una caldera de 80 psi tiene una tasa de venteo requerida de 383.33 Ibs./hr. El caudal méximo de la
valvula de control de flujo més pequefia es de 3250 Ibs./hr. 3250 x 0.25 = 812.5, que es demasiado alto para
muestreo continuo. Con un orificio, el caudal a través de la placa de diametro mas pequefio es de 1275 Ibs./hr.
Esto es demasiado alto para muestreo continuo.
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5. Determine el tamafio del orificio o valvula de control de flujo para esta tasa de venteo.

Use las graficas siguientes para seleccionar un dispositivo de control de flujo:

Debietregelaar
Maximaal debiet in Ibs/u

25000
20000
15000
a=tmm1/2" 150 PSI
% a=m=1/2" 300 PSI
2 3/4" 150 PSI
3/4" 300 PSI
10000
5000 /
N _ et
— ¢
0
20 30 40 50 60 70 80 90 100 150 200 300
Pressure PSI
Debiet in Ibs/u voor diverse orificen
18000
16000
14000
12000
«amgm»1/8 Dia in inch
% 10000 «m=3/16 Dia in inch
2 1/4 Dia in inch
8000 5/16 Dia in inch
6000
4000 /
e
**
2000 ?‘-J /"
.”.— _ " o ¢ * s > ¢
— *
0
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 200 300
Druk PSI

12



3.4 Definiciones de iconos

Simbolo Publicaciéon Descripcion

@ IEC 417, No.5019 Terminal de conexidn a tierra

IEC 417, No. 5007 Activado (Suministro)

IEC 417, No. 5008 Desactivado (Suministro)

ISO 3864, No. B.3.1 Precaucion

A ISO 3864, No. B.3.6 Precaucion, riesgo de choque eléctrico

Salidas 4-20 mA Corriente CA
Ethernet Sensor 1

—

Interruptor
de alimentacion

Enfradas

o Sensor 2 Relés -
digitales Reles

Figura 1 Canalizado

3.5 Instalacion eléctrica

Las diversas opciones de cableado convencional se muestran en la figura 1, mas abajo. Su controlador llegara de la
fabrica precableado o listo para la conexion fisica. Dependiendo de su configuracion de opciones de controlador, es
posible que se requiera que conecte fisicamente algunos o todos los dispositivos de entrada/salida. Consulte las figuras 6

ala 17 para la diagramacion y cableado de la tarjeta de circuitos.

Nota: al cablear la entrada opcional del contactor del medidor de flujo, las salidas de 4-20 mA o un interruptor remoto
de flujo, es recomendable usar cable de par trenzado retorcido blindado entre 22 y 26 AWG. El blindaje debe terminar

en el controlador en la terminal de blindaje mas conveniente.
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A PRECAUCION A

jDentro del controlador hay circuitos vivos incluso cuando el interruptor de corriente del panel delantero
se encuentra en la posicion APAGADO! jNunca se debe abrir el panel delantero antes de QUITAR la
corriente hacia el controlador!

Si su controlador viene pre-cableado, se suministra con un cable de corriente de 8 pies, 18 AWG con
clavija estilo americano. Se requiere una herramienta (destornillador tipo estrella Phillips #1) para abrir
el panel delantero.

iAl montar el controlador, asegtrese de que haya libre acceso al dispositivo de desconexion!

iLa instalacion eléctrica del controlador solamente debe ser realizada por personal capacitado y cumplir
con todos los cddigos nacionales, estatales y locales aplicables!

Se requiere una adecuada puesta a tierra de este producto. Cualquier intento de evitar la puesta a tierra
puede comprometer la seguridad de las personas y las propiedades.

La operacion de este producto en una manera no especificada por Walchem puede afectar la proteccion
que suministra el equipo.
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TORRE DE ENFRIAMIENTO

(o=

Bombas
Dosificadoras

Intercambiador
de calor

|« 19.5" >

A

o o

FLUIK=
%' NPTE
FLUJIOC—=>

11.75"

o - 1/4" POLYPRO

PANEL 19.5" x 11.75" v

Figura 2 Instalacidn tipica — Torre de enfriamiento
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WALCHEM

Corriente CA

— Salida de
caudal

Entrada —>
de caudal

ELECTRODO
SUMERGIDO

Figura 3 Instalacién tipica — Sumersién de torre de enfriamiento
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Linea de purga de espuma
minimo 3/4” hasta el electrodo

10 pies maximo con minimas
valvulas, codos y uniones

/

Eelctrodo de

Conductividad
Valvula de .
Valvula
bloqueo de solenoide  Valvula control
puerto 3" Te o Bola de flujo o unién
completo motorizada de orificio
[
2 pies 1 a3 pies
minimo maximo
Purga Manual 7
(Normamente
Cerrada) A
DRENAJE

A
DRENAJE

Instalacién tipica con muestreo intermitente

Instale accesorios
tanto vertical como
horizontalmente, de
acuerdo a las
instrucciones del

fabricante
Linea de purga de espuma
minimo 3/4” hasta el electrodo Valvula
solenoide Valvula control
o Bola de flujo o unién
motorizada de orificio
! > >
.
Eelctrodo de
Conductividad
Valvula de .
bloqueo de Valvula control
puerto a/m de flujo o unién
completo 7" Te de orificio A
‘ DRENAJE
Purga Manueﬂ/
(Normamente
Cerrada)
A
DRENAJE
A
DRENAJE

Instalacidn tipica con muestreo continuo

Figura 4 Instalacion tipica — Caldera
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Retorno de muestra + 3 |V Grnnemor

( |
_r Maximo = 1 Atm

Medidor de
vueltas
30-100 LPH

Célula de caudal

Interruptor
de caudal

Valvula
aisladora
(normalmente B
abierta)

(= —

Valvula de
control de caudal

Valvula de
muestra

Bomba de
recirculacion

Agua de proceso

Figura 5 Instalacion tipica — Sensor de desinfeccion
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: ® ® ., ®
® . 5 " -Sensor1 -
) i ®
@ : @ @
® ZEé'nsorDZ "
8 . °
c ®

O

Y/

ETIQUETA DE TARJETA DE ENTRADA DEL SENSOR

>
& &
gy =

ETIQUETA DE TARJETA DE COMBINACION DEL

SENSOR/ANALOGO

TB1 (Sensor 1) o

ECOND| CCOND P“I’)?:P
1 | TEMP-| TEMP-| TEMP- 1| [/ H Y| TEMP BLANCO
2 | TEMP+| TEMP+| TEMP+ 2 M@ TEMP+ VERDE Blegiiodo
3 R-SHLD IN- 3 M@ conductividad
4 RCV IN+ 4 M @ RCV NEGRO
5 | RCV- 5 M@
6 | RCV+ 6
7 | X-SHLD| SHIELD | SHIELD| 7 %% BLINDADO
8 +5V 8 M@
9 -5V 9 M@
10 | XMT+ | XMT 10 M > XMT__ROJO
11 | XMT- 11 M@
12 J:_ 12 M @ TB1 (Sensor 1) o
1 8%@]/ TB2 (Sensor 2 opcional)
(El cableado es tipico de las
CCOND pH/ORP | 2 Wire | 2 Wire 3 Wire | 4 Wire tres opciones de sensores)
DIS Loop | Pwrd —
1 TEMP-| TEMP- 1 M@ TEMP- BLANCO
2 | TEMP+| TEMP+ 2 M@ TEMP+ VERDE
3 | SHIELD| IN- 3 M ) BLINDADO
4 RCV IN+ 4 M > RCV__NEGRO
5 -5V 5 M@
6 XMT 6 M @3\ XMT ROJO L
7 +5V 7 M@ ==
8 COM(-) 24V(-) 8 M @ ﬁ
9 +24V +24V | 424V | 9 M @
10 XMTR- XMTR-|10 M @
11 XMTR- XMTR+XMTR+ XMTR+ 11| |[//|()") Electrodo
12 SHIELD or use DI SHIELD (TB37-12) |12 M@ conductividad

TB2 (Sensor 2 opcional)

Figura 7 Cableado de entrada del sensor de conductividad de contacto
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‘ N Y = R
o a == N

j SWITCH a—= FUSE
L} = B °° o . p \
@ D " Sensor1 e g Q)

)

Sensor2 -

pH/ORP
ECOND| CCOND DIS :

TEMP-| TEMP- | TEMP- N | TEMP-NEGRO

TEMP+| TEMP+| TEMP+ N | TEMP+VERDE

N R-SHLD (BLINDADO)

R-SHLD IN-

RCV IN+

RCV- N RCV-NEGRO

RCV+

@3 RCV + ROJO
J

X-SHLD| SHIELD | SHIELD 3 X-SHLD (BLINDADO)

W N O B B WN =
O NO O WDN -

+5V

O

-5V

10 | XMT+ | XMT 10/ Y XMT + BLANCO

N XMT —NEGRO

11 | XMT- 11

12 L 12/

ETIQUETA DE SENSOR 13
14

15
16
17
18]

TB1 (Sensor 1) o
TB2 (Sensor 2 opcional)

@&&&&&@@@E@@@§§§§§]

Sensor de
conductividad sin
contacto Q

Figura 8 Cableado de entrada del sensor de Conductividad sin contacto
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" “Sensor1 -
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® ®
EEnfisjéhsorDZ "
8 . °

el
&)

®

/

=

POWER ™™=
SWITCH o Fuse

oo 20000 6 &

[EEERGEIEREREIEREREIERERE]

>

ETIQUETA DE TARJETA DE ENTRADA DEL SENSOR

ETIQUETA DE TARJETA DE COMBINACION DEL
SENSOR/ANALOGO TB1 (Sensor 1) o

TB2 (Sensor 2 opcional)

ECOND| CCOND PH/ORP e o cianal

1 | TEMP-| TEMP-| TEMP-| 1 TEMP- BLANCO/VM

2 | TEMP+| TEMP+| TEMP+ 2 TEMP+ VERDE/BLANCO /|

3 |R-SHLD IN- |3 IN-  BLANCO/NARANJA

4 RCV IN+ 4 IN+  NARANJA/BLANCO

5 | RCV- 5 m m |;|>

6 RCV+ 6 —] »

7 | X-SHLD| SHIELD| SHIELD, 7 BLINDADO Electrodo de pH/ORP

8 +5V 8 +5V_AZUL/BLANCO

9 5V |9 -5V_BLANCO/AZUL

10 | XMT+ | XMT 10/ [IAC) |

11 | XMT- IV «@)

12| L 12| |AQ)

TB1 (Sensor 1) o
1 8@ TB2 (Sensor 2 opcional)
foperatirs opsional
cconp |PFIORP 2iire | 2Wire |3wire | 4Wwire - 4 i P

1 | TEMP-| TEMP- 1 M ) TEMP- BLANCONERD;
2 | TEMP+| TEMP+ 2 M@ TEMP+ GRN/WHT
3 | SHIELD| IN- 3 M/A > IN- _ BLANCO/NARANJA
4 RCV IN+ 4 M ) IN+ NARANJA/BLANCO
5 -5V 5 j -5V BLANCO/AZUL
6 | XMT 6%@
7 +5V 77 ) +5V  AZUL/BLANCO ‘
8 com(-) 2av()| 8/ [[/Ic1) g
9 +24V +24V | +24V | 9 M@
10 XMTR- XMTR- 107% @
1 XMTR- XMTR+XMTR+ XMTR+ 11 :@ @
12 SHIELD or use DI SHIELD (TB3 7-12) 12’11% ) BLINDADO BT

=

Electrodo de pH/ORP

Figura 9 Cableado de entrada del sensor ph/ORP
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Sensor de desinfeccion

ETIQUETA DE TARJETA DE COMBINACION DEL

SENSOR/ANALOGO

TB1 (Sensor 1) o

® \ !/ ER= &!
i < gt =
@ =11
®
® : D)
)
N
\. 7
ETIQUETA DE TARJETA DE ENTRADA DEL SENSOR
ECOND| CCOND P"'I’JCI’;P H
1 | TEMP-| TEMP- | TEMP-| 1 M )
2 | TEMP+| TEMP+| TEMP+| 2| |[[/]C7)
3 | R-SHLD IN- | 3 M @D\ IN-_BLANCO
4 RCV IN+ | 4 M @3\ IN+ _VERDE
5 | RCV- 5| LA =
6 | RCV+ NIV a@) —
7 | X-SHLD SHIELD| SHIELD| 7| /(] )| BUNDADO =
8 +5V | 8 M @ +5V__ROJO
9 5V | 9 M@D\ -5V_NEGRO
10 | XMT+ | XMT 10| G0
il XMT- 1 M @ TB1 (Sensor 1) o
12 —é— 12 7% @ TB2 (Sensor 2 opcional)
o7 I
cconp  PRIORP 2Wire | 2Wire |3wire |4 Wire -
1 | TEMP-| TEMP- 1 M@
2 | TEMP+| TEMP+ 2 M @
3 SHIELD IN- 3 M > IN—- BLANCO
4 RCV IN+ 4 M > IN+ VERDE
5 -5V 5 M@ -5V_NEGRO
6 | XMT 6 M @
7 +5V 7 M > +5V  ROJO
8 COM(-) 24V(-) | 8| /(1)
9 +24V +24V | +24V | 9 M @
10 XMTR- XMTR-|10 M @ BLINDADO
11 XMTR-| XMTR+XMTR+ XMTR+ 11 M @
12 SHIELD or use DI SHIELD (TB3 7-12) 12 M @

TB2 (Sensor 2 opcional)

Figura 10 Cableado de entrada del sensor de desinfeccién
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® E © [ e H
: ® ® ® ) i L]
g 5o (i
® L - e 2 g
- ® l:gl Sen§or1 _— %RE l:| !
® ® H
@ ® ® g \—‘;
L | 1
e : [ ]
i Sensor 2 L= % D{; l:|
o ® D (I -
o &
/
Type of Transmitter
TB | 2Wire | 2 Wire . - Al# o
Pin# Loop | Powered 3 Wire | 4 Wire — - i€
1 | 424V +24V +24V 1 W5
2 | o . 24v(-) 2 | A 3
3 | o XMTR- o XMTR- | 1| 3 ||/ 05 _
Little
4 | XMTR- | XMTR+ | XMTR+ | XMTR+ 4 |IATH Dipper
5 com(-) 5| /)
6 |SHIELD | SHIELD | SHIELD | SHIELD 6| /C07)
7 | +24v +24V +24V 7 AQ) ENERGIZADO
8 e - 24V(-) 8 |[LAC) | 4-20mA SOURCE
9 o XMTR- e XMTR- | 5 | 9| [l/ACIo— /= SIMULADOR
10 | XMTR- | XMTR+ | XMTR+ | XMTR+ 10 | |VACS 7 ENERGIZADO
11 COM(-) 1| WA W SALIDA DE 4-20mA
12 | SHIELD | SHIELD | SHIELD | SHIELD 12 | G H (ie. W100)
TB1 (Sensor 1) o
TB2 (Sensor 2 opcional)
Type of Transmitter
TB | 2Wire | 2 Wire . - Al#
Pin# ‘Loop | Powered 3 Wire | 4Wire . _ NOENERGIZADO
1 | +24av +24V +24V 1| ACS =
- Transmiso
; n XMTR n X2|\7|‘1{:% ) 1 § % @_23:] Cable puente | de 2 calblers
4 | XMTR- | XMTR+ | XMTR+ | XMTR+ 4 [[IAES =
5 com(-) 5| A
6 |SHIELD | SHIELD | SHIELD | SHIELD 6 | L
7 | +24V +24V +24V 7 G 2 Aimentagiey, -, NO ENERGIZADO
: .-l .-l 24\,(_) 8 ] Cable puente ."-
9 o XMTR- o XMTR- | 5 | 9| /C] & e
+ Sefial i ransmisor
10 | XMTR- | XMTR+ | XMTR+ | XMTR+ 10 || ACQ — de 3 cables
1 COM(-) 1 M @ —.Tierra
|_plindado ——
12 | SHIELD | SHIELD | SHIELD | SHIELD 12 | LA H
TB1 (Sensor 1) o

TB2 (Sensor 2 opcional)

Figura 11 Cableado de entrada de sensor dual 4-20mA
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® 5 ° [ ’ I
Z . - . s B
® 5 ' °@S“en_sor”1 o
@ ®
© ©.. 9
—2 | $énsor.2
ol ®
I\
ETIQUETA DE SENSOR TB1 (Sensor 1) o
CCOND pH/ORP | 2 Wire | 2 Wire 3Wire | 4 Wire TB2 (Sensor 2 opcional)
DIS Loop Pwrd = 1
1 | TEMP- | TEMP- 1AL
N N
NEGRO
8 com(-)| 2av() | 8 |LZCTS ROJO LITTLE DIPPER 4 CABLES (4 WIRE)
9 +24v s2av | +2av | 9 ||/
10 XMTR- XMTR- | 10 | [0 BROWN
1 XMTR- | XMTR+| XMTR+ | XMTR+| 11 | (I (7 )| NARANJA
12 SHIELD or use DI SHIELD (T1B37-12) |12 |[L/Z|C])
pH/ORP | 2 Wire | 2 Wire . .
CCOND DIS Loop Pwrd 3 Wire | 4 Wire —
1 | TEMP- | TEMP- 1 M‘@ ENERGIZADO 2 CABLES
/N_/ //_\\—/_/ (2 WIRE PWRD
| 4-20mA SOURCE
8 comi) 2av()| 8 [[E) [ |H2OmASOURCE
9 +24V +2av | +2av| 9 | [ZCQ)) | ||-simMULADOR
10 XMTR- XMTR- | 10 | [T = | *ENERGIZADO
J + " /| SALIDA DE 4-20mA
1 XMTR- | XMTR4| XMTR+| XMTR+| 11 | [LZICT
12 SHIELD or use DISHIELD (TB37-12) |12 | |/4(T 5 BLINDADO | | (E.G. W100)

pH/ORP | 2 Wire | 2 Wire . .
CCOND DIS Loop Pwrd 3 Wire | 4 Wire —
1 | TEMP- | TEMP- |1 14D
e
= o ~ NO ENERGIZADO

8 com-)| 2av() | 8|/ )

9 +24V w2av | v2av| o |[/1CS + TRANSMISOR

10 XMTR- xmr- |10 | Q) /| @WIRE LooP)

1 XMTR- | XMTR+ XMTR+ XMTR+| 11 | |11}

12 SHIELD or use DI SHIELD (TB37-12) |12 | [[[/[(i | BUNDADO 7

PH/ORP | 2Wire | 2Wire| 5y :
CCOND DIS Loop Pwrd 3 Wire | 4 Wire o
1 | TEMP- | TEMP- 1A
D Y e NO ENERGIZADO

— TIERRA

8 COM(-), 24V(-) 8 M ) 24VAL|MENTAC|6N TRANSMISOR

9 +24V v24v | +2av | 9o ||/ | DES3CABLES

10 XMTR- xme- |10 | [ZG0) ) (3 WIRE)

11 XMTR- | XMTR+ XMTR+| XMTR+ | 11 | [J/|() )| —+SENAL

12 SHIELD or use DISHIELD (TB37-12) |12 | [[//(J )| —BUNDADO 7

Figura 11a CableadoTarjeta de combinaciéon Entrada de sensor dual 4-20mA
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(TB 3)
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L1 1| DIGIN3+ | 1| 11 A
| 2] 2| DIGIN3-|| 2 | 2 M/A@
| 3] 3 +ovDC || 3| 3 4
4] 4| DIGIN4+|| 4 4 ﬁ%) SENAL
| 5] 5| DIGIN4-|| 5 | 5 M@ IN— \
SEE SEE .
L6 emeorq L8] *ovoC [[6| (SEE 1 e[ ALIMENTACION +9V I
L 7| viABeL || 7| L7 e || 7] G [y =
78 78 | 8| 8 M@ \ ; Interruptor de
9 9 DI 9 9 M@) — Media Cana
o oo SHIELD | —— Medidor de Flujo de Medidor de Flujo
| 10 | 10 | 10| 10 M@ Efecto HALL (La polaridad no es critica)
" il 11| 1WA )
12 12 12 12 M@
13 | DIGIN1+|| 13| DIGIN5+| 13| DIGIN2+|| 13 M@
14 | DIGIN1-|| 14| DIGIN5-|| 14| DIGIN2-|| 14 M@
15| +9VDC || 15| +9VDC || 15| +9VvDC || 15 M@ ]
16 |4-200UT1+ | 16| DIGIN 6+ | 16|4-200UT2+| | 16| |[//()]) e
17 |4-200UT1-| [ 17| DIGIN6-| | 17|4200uT2- || 17/ [[//]C)7) \ P
18 :BH-IlELD 18 ;;;IDC 18 ::I;LD 18|14 Medidor
de Media Cafi
~ TB1,203 Medidor de Flujo

ETIQUETA DE CUBIERTA
DE SEGURIDAD

(La polaridad no es critica)

Figura 12 Cableado de entrada digital
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BLANCO 120V

VERDE/AMARIL 240V

Si usa valvula

AZUL 240V

BLANCO 120V

AZUL 240V
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TBS

BLANCO 120V
AZUL 240V

BLANCO 120V
AZUL 240V

motorizada de bola @ NG E
NEGRO 120V R1
C’? BRN 240V ©|noj[D
VALVULA \_)
MOTORIZADA DE (§|ne| R?
BOLA/SOLENOIDE —]
’lJo‘ NEGRO 120V
DE PURGA GRO 1201 Alnvolmm
| ne|[LT] R3
NEGRO 120V
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VERDE 120V —
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. NEGRO 120V
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A
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ERDE/AMARIL 240V
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\
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(115 VAC o 230 VAC)

Figura 13 Cableado del SO600 corriente CA y salida del Relé
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Figura 14 Cableado del SO610 corriente CA y salida del Relé
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Figura 15 Cableado del SO620 corriente CA y salida del Relé
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Figura 16 Cableado del SO640 corriente CA y salida del Relé
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Figura 17 Cableado de salida analoga
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4.0 RESUMEN DEL FUNCIONAMIENTO

4.1 Panel delantero

(RN,

Figura 18 Panel delantero

4.2 Pantalla tactil

Cuando el controlador esta encendido se despliega una Pantalla inicial. Esta pantalla muestra una lista definida de
usuarios, de lecturas de entrada o de estatus de salidas. Tocar cualquiera de los articulos en la Pantalla de Inicio traera
la Pantalla de Detalles del articulo, donde usted puede acceder a menus de calibracion y de configuracion. Los iconos
de flecha sirven para avanzar hacia arriba y hacia abajo en la pagina a otras entradas adicionales, si se configurd que se
visualizaran mas de tres. Al tocar el icono Menu aparece la pantalla Ment principal.

Los iconos faciles de entender que se encuentran en la parte inferior de las pantallas, y las areas dentro de la pantalla
que estan delineadas en color negro sirven para acceder a nuevas pantallas. Estas invierten el blanco y negro cuando se
tocan, para dar retroalimentacion visual.

4.3 Iconos

Los iconos siguientes aparecen en la Pantalla de inicio.

El icono del Menu principal le lleva a la lista de opciones de menu que se enumeran
mas adelante.

Los iconos siguientes aparecen en la pantalla Menu principal. Toque el icono para obtener las selecciones de ment.

A Menu Alarma
“ Ment Entradas
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Ment Salidas

Menu Configuracion

Menu HOA

Menu Grafica

Pégina de inicio

En las pantallas de ment pueden aparecer otros iconos.

VRO beslt> <X B

El icono Calibracion aparece en los menus de entrada de sensor y manda llamar el menu
de calibracion.

El icono Cancelar aborta una calibracién o un cambio de ajustes

El icono Pégina siguiente se desplaza hacia abajo a una pagina nueva en una lista de
opciones.

El icono Pégina anterior se desplaza hacia arriba a una pagina nueva en una lista de opciones.

El icono Atras/Regresar devuelve la imagen a la pantalla anterior

El icono Arriba se usa al realizar una entrada alfanumérica

El icono Abajo se usa al realizar una entrada alfanumérica

El icono Mover cursor se usa para desplazarse a la izquierda o a la derecha dentro de una
entrada alfanumérica

El icono Confirmar acepta una eleccion, termina de ingresar datos o avanza al siguiente
paso de la calibracién

Menu Ajustes

El icono Eliminar caracter elimina parte de una entrada alfanumérica

El icono Mayus. cambia entre mayusculas y mintisculas en pantallas de entrada alfabética.

El icono Pantalla siguiente avanza al siguiente paso en una secuencia de calibracion. En
una Gréfica cambia la grafica hacia adelante en el tiempo.

El icono Pantalla anterior retrocede un paso en una secuencia de calibracion. En una Grafica
cambia la gréfica hacia atras en el tiempo.
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Resumen del uso de los iconos
Cambio de valores numéricos
Para cambiar un nimero, use el icono Eliminar carécter en el digito que se va a cambiar. Si el nuevo nimero sera
negativo, empiece por tocar el signo de menos, luego use el teclado numérico y el punto decimal para escribir el
numero (algunas entradas deben ser nimeros enteros y el decimal sera ignorado y el ajuste se redondeara al nimero
entero mas cercano). Ya que el valor del nimero sea correcto toque el icono Confirmar para guardar el nuevo valor
en memoria, o toque el icono Cancelar para dejar el nimero en su valor anterior y regresar.

Cambio de nombres

Para cambiar el nombre utilizado para identificar una entrada o una salida, use el icono Mover cursor en el caracter
que se va a cambiar y cambielo usando los iconos Agrandar caracter o Reducir caracter. Hay disponibles letras en
mayusculas y mintisculas, nimeros, un espacio en blanco, punto y simbolos de mas y de menos. Mueva el cursor a
la derecha y modifique cada uno de los caracteres. Ya que la palabra sea la correcta, use el icono Enter para guardar
el nuevo valor en memoria, o toque el icono Cancelar para dejar la palabra en su valor anterior y regresar.

Elegir de una lista

Para seleccionar el tipo de sensor, las unidades de medida de una entrada, o el modo de control utilizado para una
salida, la opcidn se elige de una lista de opciones disponibles. Toque los iconos Pagina anterior o siguiente si es
necesario para encontrar la opcion deseada, y luego toque la opcidn para resaltarla. Toque el icono Confirmar para
guardar la nueva opcion en memoria, o toque el icono Cancelar para dejar la opcion en su valor anterior y regresar.

Modo de Relé Manual-Apagado-Auto

Toque el modo de Rel¢ deseado. En modo Manual se fuerza al Relé a que se active durante una cantidad especificada
de tiempo y cuando se agota dicho tiempo regresa a su modo anterior, en Apagado el Relé siempre esta apagado hasta
que se le cambia a otro modo, y en modo Auto el Relé esta respondiendo para controlar puntos de ajuste. Toque el
icono Regresar para regresar a los ajustes del Relé.

Menus Enclavamiento y Activar con canales

Para seleccionar cudles entradas digitales o Relés interbloquearan este Relé (Canales Enclavamiento), o cuales
entradas digitales o Relés forzardn a este Relé a que se active, (Activar con canales), toque el (los) nimero (s) de
entrada o Relé. El fondo del elemento seleccionado se oscurecera. Al terminar de seleccionar tantos como se necesiten,
toque el icono Confirmar para aceptar los cambios o el icono Cancelar para dejar las opciones en los ajustes anteriores y
regresar.

44 Arranque

Arranque inicial

Después de haber montado el gabinete y cableado la unidad, el controlador esta listo para arrancar. Conecte

el controlador y encienda el interruptor de corriente para suministrar energia a la unidad. La pantalla mostrara
brevemente el nimero de modelo y luego regresara a la imagen del resumen normal (Inicio). Consulte la seccion 5 mas
adelante para conocer mas detalles sobre cada uno de los ajustes.

Para regresar a la imagen del resumen, toque el icono Menu Principal y luego toque el icono Inicio.

Menu Ajustes (consulte la seccion 5.4)
Elegir idioma
Toque el icono Ajustes de configuracion. Toque Ajustes Globales. Toque el icono Desplazar abajo hasta que
aparezca la palabra inglesa “Language” y luego toquela. Toque el icono Desplazar abajo hasta que aparezca la
palabra inglesa “Language” y luego toquela. Toque el icono Confirmar para cambiar todos los menus a su idioma.

Ajustar fecha (en caso necesario)

Toque el icono Desplazar arriba o Desplazar abajo hasta que aparezca Fecha, y luego toquela. Toque el icono Mover
cursor para seleccionar el dia, y luego use el teclado numérico para cambiar la fecha. Toque el icono Confirmar para
aceptar el cambio.
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Ajustar hora (en caso necesario)

Toque el icono Desplazar arriba o Desplazar abajo hasta que aparezca Hora, y luego toquela. Toque el icono Mover
cursor para seleccionar el digito que se va a cambiar, y luego use el teclado numérico para cambiar la hora. Toque el
icono Confirmar para aceptar el cambio.

Ajustar unidades de medida globales
Toque el icono Desplazar arriba o Desplazar abajo hasta que aparezca Unidades globales, y luego toquela. Toque las
unidades deseadas. Toque el icono Confirmar para aceptar el cambio.

Ajustar unidades de medida de temperatura
Toque el icono Desplazar arriba o Desplazar abajo hasta que aparezca Unidades temp., y luego toquela. Toque las
unidades deseadas. Toque el icono Confirmar para aceptar el cambio.

Toque el icono Menu principal. Toque el icono Entradas.

Entradas (consulte la seccion 5.2)
Programe los ajustes para cada entrada
Se mostrara la entrada del sensor S11. Toquelo para avanzar a la pantalla Detalles. Toque el icono Ajustes. Si
el nombre del sensor no describe el tipo de sensor conectado, toque el icono Desplazar abajo hasta que aparezca
Tipo. Toque el campo Tipo. Toque el icono Desplazar abajo hasta que aparezca el tipo de sensor correcto, luego
toquelo para seleccionarlo. Toque el icono Confirmar para aceptar el cambio. Esto le llevara de regreso a la pantalla
Ajustes. Termine el resto de los ajustes S1. Para sensores de desinfeccion, elija el sensor exacto en el ment Sensor.
Para sensores de conductividad de contacto, ingrese la constante de la celda. Seleccionar las unidades de medida.
Ingrese los puntos de ajuste de la alarma y la banda muerta de la alarma. Establezca la temperatura predeterminada
que se usara para la compensacioén automatica de temperatura si la sefial de la temperatura se vuelve invalida.

Al terminar con S11, toque el icono Regresar hasta que aparezca la lista de entradas. Toque el icono Desplazar
abajo y repita el proceso para cada entrada.

El Elemento de entrada de temperatura S12 se debe establecer correctamente una vez que se haya establecido el
tipo de sensor S11. Si no, seleccione el elemento de temperatura correcto y establezca los puntos de ajuste de la

alarma y la banda muerta de la alarma. Los sensores genéricos, ORP y de desinfeccion no tienen sefiales de
temperatura y estan pre-ajustados a No Asignado.

Para calibrar la temperatura, regrese a la pantalla de Detalles S12, toque el icono Calibrar y toque el icono Enter
para llevar a cabo una calibracion. Si cualquiera de las tarjetas de entrada es una tarjeta de Entrada analoga dual
(sefial 4-20mA), seleccione entonces el tipo de sensor que estara conectado. Seleccione Fluorometro si estara
conectado un sensor de cuchardn pequeiio 2. Seleccione Monitor Al si el dispositivo se puede calibrar solo y la
calibracion del SO600 solamente sera en unidades de mA. Seleccione Transmisor si el dispositivo conectado no se
puede calibrar solo y se necesitard usar el SO600 para calibrar en unidades de medida de ingenieria.

Si esta conectado un interruptor de flujo o un interruptor de nivel de liquido, del D1 al D6 (cualquiera que tenga el
dispositivo conectado) se debe configurar a tipo Estado DI (si no hay ninguin interruptor conectado, seleccione Sin
sensor). Ajuste el estado que posiblemente interbloqueara las salidas de control (consulte los ajustes de Salidas para
programar cuales salidas, si las hay, seran interbloqueadas por el interruptor). Ajuste el estado, si lo hay, que tendra
como resultado una alarma.

Si esta conectado un cabezal de contacto o un medidor de flujo de rueda de paletas, del D1 al D6 (el que tenga el
dispositivo conectado) se debe configurar a ese tipo (si no hay ningun medidor de flujo conectado, seleccione Sin
sensor). Establezca las unidades de medida, volumen/contacto o factor K, etc.

Calibre el sensor

Para calibrar el sensor, regrese a la lista de entradas, toque el sensor a calibrar, toque el icono Calibrar y seleccione
una de las rutinas de calibracion. Para sensores de desinfeccion y Genéricos, empiece con la Calibracion cero. Para
Conductividad sin contacto, empiece con la Calibracion aire. Consulte la seccion 5.2.

Toque el icono Ment principal. Toque el icono Salidas.
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MENU PRINCIPAL/PANTALLA INCIO

Sensor (S11) 3038 pS/cm
Temp (S12) 771°F
Genérico Al (S21) 30.5% PANTALLA INICIO
Genérico Al (S22) 37.9% A Flowswitch (D1) No Flow
Cond(s11) _ 30atpsiom | i -
. . Valores Globales
Lista de entradas posibles: o
Cond de Contacto Temp (S12) 77.0°F Config Seguridad
Cond sin Contacto : : Config Red
Temperatura Flowswitch (D1) Sin Flow 9
Detalles Red
ORP
Desinfeccién i E
Genérico
Transmisor/Monitor Entrada Anal6gica v
FIuor()m(-j:tljo Ajustes Adicionales de Config:
Estado Digital v MENU PRINCIPAL Comm Remotas (Modbus)
Flujometro, tipo Contactor Reporte Email
Flujometro, tipo rueda de paletas Menu Principal 09:19:01 14-Mar-2017 Config Pantalla
Monitor Alimentacic’)n P Archivo Servicios
Entrada Virutal e IY Entradas A Config Info Controlador
| Salidas  — [ saicas | D maa
On/Off (R1) off
Flow Timer (R2) off | A Alarmas W Graficos

Flow Timer (R3) Off
Manual (R4) Off
|

Lista de Salidas posibles: a PaBtaIIa Inicio
On/Off

Temporizado de flujo
Purga y Alimentaciéon
Purga/Alimentacion

% Temporizado
Temporizador de Biocida
Salida de Alarma CCond (S11) On/Off (R2)
Tiempo Proporcional (=

Muestreo Intermitente

Manual
Proporcional de impulsos
PID
Punte de Ajuste Dual
Tiempo
Lavado de sensor
Pico
Salida Lag
Salida Andloga, Retransmitir T
Salida Analoga, Proporcional v :
Salida Analoga, PID " " v
Salida Andloga, Manual Config Graficos Rango de Tiempo
Sensor 10 Minutos
----------- Entrada Digital 30 Minutos
Limite Bajo Axis 1 Hora
Lista de todas las Limite Alto Axis 2Y; Horas
Alarmas Activas = [ v n
=19 v v
Ajustes Adicionales: Ajustes Adicionales de Rango de Tiempo:
Rango de Tiempo 8 Horas 1 Semana

12 Horas 2 Semanas

1 Dia 4 Semanas

2 Semana
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> Calibracion DT ,

Sensor (S11) 3038 pS/em|[ T
Temp (S12) 771°F :
Genérico Al (S21) 30.5%
Genérico Al (S22) 37.9%

Menu Principal 09:19:01 14-Mar-2017
I Il Entradas K Config

I salidas @ mAA

A Alarmas [ Graficos

Cal 1 Punto

Cal Buffer 1 Punto

Cal Buffer 2 Puntos

Cal Buffer 3 Puntos

Cal Analogica Un Punto

Entradas>Sensor (S11)

Detalles en pantalla
Contenido varia con tipo
de sensor

=[alvI&] %

Cal Analogica Dos Puntos

Calibracion Aire Libre

Calibracion Cero

ENTRADAS

Cond de contacto S11 (22)

Alarmas

Banda Muerta

Resetear Valores Calibra
Alarma Calibracion Rqd

Cond sin Contacto S$11 (S21)
Alarmas

---»Ajustes adicionales para Cond de Contacto:

Cancele Alarma Largo Cable
Factor Atenuacion Calibrar
Temp Predefinida Unidaded
Comp Temp Nombre
Factor Comp Tipo

Constante Celda

---» Ajustes adicionales para Cond sin Contacto:
Cancele Alarma Constante Celda

Banda Muerta
Resetear Valores Calibra
Alarma Calibracion Rqd

Factor Atenuacion Largo Cable
Temp Predefinida Calibrar
Factor Instalacién Unidades
Rango Nombre
Comp Temp Tipo

Temperatura S12 (S22)

Alarmas

Banda Muerta

Resetear Valores Calibra
Alarma Calibracion Rqd

pH S11 (S21)

Alarmas

Banda Muerta
Resetear Valores Calibra
Alarma Calibracion Rqd

ORP S11(S21)

Alarmas

Banda Muerta
Resetear Valores Calibra
Alarma Calibracion Rqd

Desinfeccion $11 (S21)

Alarmas

Banda Muerta

Resetear Valores Calibra
Alarma Calibracion Rqd

Alarmas

Factor Comp

Cancele Alarma
Factor Atenuacion
Nombre

Elemento

--» Ajustes adicionales para Sensor de pH:

Cancele Alarma Calibrar
Factor Atenuacion Electrodo
Buffers Nombre
Temp Predefinida Tipo
Largo Cable

--» Ajustes adicionales para Sensor de ORP:

Cancele Alarma Electrodo
Factor Atenuacion Nombre
Temp Predefinida Tipo
Largo Cable

Calibrar

Cancele Alarma

--»Ajustes adicionales para Sensor de Temperatura:

- Ajustes adicionales para Sensor de Desinfeccion:

Banda Muerta
Resetear Valores Calibra
Alarma Calibracion Rqd

Factor Atenuacion
Largo Cable
Calibrar
Nombre
Sensor
Tipo

== Ajustes adicionales para Sensor Genérico:
Cancele Alarma Largo Cable
Factor Atenuacién Calibrar
Pendiente Sensor Units
Sensor Fuera Rango Nombre
Rango Bajo Tipo
Rango Alto

Transmisor S$11 (S12,13,21,22,23)
Monitor Entrada Analoga

Alarmas

Banda Muerta

Resetear Valores Calibra
Alarma Calibracion Rqd

Alarmas
Banda Muerta
Resetear Valores Calibra

Alarma Calibracion Rqd

Alarmas
Banda Muerta
Entrada 1

Entrada 2

Estado Entrada Digi (D1-D6)

Men Abierto
Men Cerrado
Bloqueo
Alarma

Totalizer Alarm
Reset Flow Total
Set Flow Total
Scheduled Reset

Alarma Totalizador
Borrar Flujo Total

Set Flujo Total
Resetear Programacion

Alarma Totalizador
Borrar Flujo Total

Set Flujo Total
Resetear Programacion

Cancele Alarma Unidades
Factor Atenuacion Nombre
Valor 4 mA Tipo
Valor 20 mA

:» Ajustes adicionales para Fluorometro:
Cancele Alarma Nombre
Factor Atenuacion Tipo
Rango Max Sensor

Ratio Colorante/Producto

==~ »Ajustes adicionales para Entrada Virtual:
H Modo Calculo

Cancele Alarma

Rango Bajo

Rango Alto

Factor Atenuacion

Nombre

Tipo

:---» Ajustes adicionales para DI State:
Tiempo Total
Resetear Tiempo Total
Nombre
Tipo

----» Ajustes adicionales para Flujometro (contactor):
Volume/Contact
Flow Units
Nombre
Tipo

----» Ajustes adicionales para Flujometro (rueda de
paletas):
Factor K
Unidades Flujo
Unidades Propor
Factor Atenuacion
Nombre
Tipo

--=-» Ajustes adicionales para Monitor Alimentacion:

Modo Alarma Total
Modo Alarma Flujo
Retraso Alarma Flujo
Reset Alarma Flujo
Banda Muerta
Tiempo Recebado
Volumen/Contacto

Unidades Flujo
Unidades Propor
Factor Atenuacion
Salida

Nombre

Tipo

» Ajustes adicionales para Transmisor y Monitor Entrada Analoga:
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On/Off (R1) Off Il Entradas X Config
Inhibidor (R2) off| i M Saiicas © wan
Temp Flujo (R3) Off

Manual (R4) Off A Alarmas ¥ Graficos

Salidas>On/Off (R1) <!

Detalles en Pantalla
Contenido varia con tipo
de salida

=[alvill X

On/Off

Config MAA

Set Point

Banda Muerta
Periodo Ciclo Trabajo

Temporizado Flujo

Config MAA
Duracién Dosi

Vol Acumulado
Tiempo Max Salida

Purgar & Dosificar

Config MAA

Limite Tiempo Dos
Tiempo Max Salida
Borrar Tiempo Fuera

»Ajustes adicionales para modo On/OFF:
Ciclo Trabajo Ciclo Rele Min
Tiempo Retraso On Tiempo Max Man
Tiempo Retraso Off Resetear Tiempo Total

Tiempo Max Salida Entrada
Borrar Tiempo Fuera Direccion
Canales Enclavamiento  Nombre
Activar con Canales Modo

..» Ajustes adicionales para Flow Timer Modo:

Borrar Tiempo Fuera Entrada
Canales Enclavamiento Entrada #2
Activar con Canales Nombre
Ciclo Rele Min Modo

Tiempo Max Man
Resetear Tiempo Total

Canales Enclavamiento
Activar con Canales
Ciclo Rele Min

Tiempo Max Man
Resetear Tiempo Total
Purga

Sélo si el modo HVAC estd activado

Purgar/Dosificar

Config MAA
% Dosificacion

Limite Tiempo Dosi
Reinicie Timer

S6lo si el modo HVAC e

% Temporizador

Config MAA
Periodo Muestreo
% Dosificacion
Tiempo Max Salida

Temp Biocida
Config MAA
Evento 1 (hasta 10)
Repeticion
Semana
Dia
Tiempo de Inicio
Duracién
Purga

Alarmas

Config MAA

Modo Alarma
Seleccione Alarma
Salida

Tiempo Max Salida
Borrar Tiempo Fuera
Canales Enclavamiento
Activar con Canales
Ciclo Rele Min

Tiempo Max Man

vado

Borrar Tiempo Fuera
Canales Enclavamiento
Activar con Canales
Ciclo Rele Min

Tiempo Prepurga
Prepurga a

Entrada Cond

Bloqueo Purga

Delay Intrick

Canales Enclavamiento
Activar con Canales

Activar con Canales
Ciclo Rele Min
Tiempo Max Man

R Tiempo Total

Set Point
Banda Proporcional

Periodo Muestreo

Tiempo Max Salida
Borrar Tiempo Fuera
Canales Enclavamiento
Activar con Canales
Ciclo Rele Min

Tiempo Max Man

R Tiempo Total

--»Ajustes adicionales para modo Purgar & Dosificar:

Nombre
Modo

;--» Ajustes adicionales para modo Purgar/Dosificar:

Resetear Tiempo Total
Purga

Nombre

Modo

» Ajustes adicionales para modo % Temporizador:

Tiempo Max Man
Resetear Tiempo Total
Nombre

Modo

--» Ajustes adicionales para modo Temp Biocida:

Ciclo Rele Min
Tiempo Max Man
Resetear Tiempo Total
Nombre

Modo

--» Ajustes adicionales para Alarm Modo:
Canales Enclavamiento

Nombre
Modo

--»Ajustes adicionales para Time Prop Modo:

Entrada
Direccién
Nombre
Modo

SALIDAS (RELES1-R6)

Muestreo Intermiten

Config MAA
Set Point

Banda Proporcional o muerta
Tiempo Muestreo

Sélo si el modo HVAC estd activado

Manual

Config MAA

Tiempo Retraso On
Tiempo Retraso Off
Tiempo Max Salida

Pulso Propor

Config MAA

Set Point

Banda Proporcional
Salida Minima/Maxima

Config MAA

Set Point

Ganancia

Ganancia Proporcional

Sélo siel modo HVAC estd deactivado

Punto Ajuste Doble

Config MAA
Set Point

Set Point 2
Banda Muerta

Config MAA
Evento 1 (hasta 10)
Repeticion
Hora
Semana
Dia
Eventos Por Dia
Tiempo de Inicio
Duracién

=1af~lv]

e Tiempo Max Man

Resetear Tiempo Total
Entrada Cond
Muestra Trampa
Nombre

Modo

Tiempo Retencion
Purga Maxima

Tiempo Espera

Tiempo Max Salida
Borrar Tiempo Fuera
Canales Enclavamiento
Activar con Canales
Min Relay Cycle

----» Ajustes adicionales para modo Manual:
Borrar Tiempo Fuera Resetear Tiempo Total
Canales Enclavamiento  Nombre
Ciclo Rele Min Modo
Tiempo Max Man

---» Ajustes adicionales para modo Pulso Propor:

Méaxima Proporcién Entrada
Canales Enclavamiento Direccion
Activar con Canales Nombre
Ciclo Rele Min Modo

Tiempo Max Man
Resetear Tiempo Total

----» Ajustes adicionales para modo PID:
Tiempo Integral Entrada
Ganancia Integral Direccién
Tiempo Derivativa Entrada Minima
Ganancia Derivativa Entrada Maxima
Reset PID Integral Form Ganancia
Salida Minima Tiempo Max Salida
Salida Maxima Borrar Tiempo Fuera
Maxima Proporcion Canales Enclavamiento

~---»Ajustes adicionales para modo Punto Ajuste Doble:
H Periodo de ciclo trabajo  Ciclo Rele Min

: Periodo de ciclo Tiempo Max Man
Tiempo Retraso On Resetear Tiempo Total

Tiempo Retraso Off Input
Tiempo Max Salida Direction
Borrar Tiempo Fuera Nombre
Canales Enclavamiento  Modo

Activar con Canales

-==-» Ajustes adicionales para modo Temporizado:

Sélo si se desactiva el modo HVAC

Lavado de sensor

Config MAA

Evento 1 (hasta 10)
Repeticion
Hora

Eventos Por Dia
Tiempo de Inicio
Duracion

Config MAA
Set point

Set point Pico
Banda Muerta

Salida Lag

Config MAA

Lead

Nivel Desgast*

Tiempo Ciclo Desgaste*

38

----»Ajustes adicionales para modo Lavado de sensor:

Entrada Tiempo Max Man
Entrada 2 Resetear Tiempo Total
Modo sensor Nombre

Tiempo retencion Modo

Canales Enclavamiento
Activar con Canales
Ciclo Rele Min

Ajustes adicionales para modo Pico:

----»Periodo Ciclo Trabajo Direccion

Ciclo Trabajo Canales Enclavamiento
Evento 1 (hasta 8) Activar con Canales

Repeticién Ciclo Rele Min
Semana Tiempo Max Man
Dia Resetear Tiempo Total
Tiempo de Inicio Nombre
Duracion Modo

Entrada

----» Ajustes adicionales para Lag Control Modo:

Modo Activacion* Activar con Canales
Set Point Min Relay Cycle

Set Point 2 Tiempo Max Man
Banda Muerta Resetear Tiempo Total
Tiempo Retraso* Nombre

Tiempo Max Salida Modo

Borrar Tiempo Fuera
Canales Enclavamiento
* See section 5.3.18

Ajustes adicionales para modo Muestreo Intermiten:

Activar con Canales
Ciclo Rele Min
Tiempo Max Man
Resetear Tiempo Total
Nombre

Modo



SALIDAS (ANALOGO A1-A2)

Menu Principal 09:19:01 14-Mar-2017

On/Off (R1) Off |- IY Entradas X Config
Inhibidor (R2) off [ Satidas ® wan
Temp Flujo (R3) Off

Manual (R4) Off A Alarmas [ Graficos

= n
Salidas>On/Off (R1) <

Detalles en Pantalla
Contenido varia con tipo
de salida

=[a[villl %

Retransmitir (A1-A2) > Ajustes adicionales para modo Retransmitir:
: Error Salida

Config MAA Resetear Tiempo Total

Valor 4 mA Entrada

Valor 20 mA Nombre

Salida Manual Modo

Ajustes adicionales para modo Proporcional:

Proporcional (A1-A2) 7 Salida Maxima Modo Salida Off
Config MAA Tiempo Max Salida Error Salida
Set Point : Borrar Tiempo Fuera Entrada
Banda Proporcional Canales Enclavamiento Direccion
Salida Minima Activar con Canales Nombre
Salida Manual Modo
Tiempo Max Man
Resetear Tiempo Total
PD (A1) . > Ajustes adicionales para modo PID:
Tiempo Integral Salida Manual
Config MAA Ganancia Integral Tiempo Max Man
Set Point Tiempo Derivativa Modo Salida Off
Ganancia Ganancia Derivativa Error Salida
Ganancia Propor Reset PID Integral Resetear Tiempo Total
Salida Minima Entrada
Salida Maxima Direccién
r Maxima Proporcion Entrada Minima
T i i Entrada Maxima
DISPONIBLE SOLAMENTE SILOS BP0 o Salda

Borrar Tiempo Fuera Form Ganancia

MODOS HVAC ESTAN DESACTIVADOS Canales Enclavamiento Nombre

Activar con Canales Modo

Manual (A1-A2) > Ajustes adicionales para modo Manual:
Config MAA Tiempo Max Man

Canales Enclavamiento Resetear Tiempo Total

Activar con Canales Nombre

Minimum Relay Cycle Modo
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Pantalla Inicio (ejemplo)

A Flowswitch (D1) Sin Flow

CONFIG MENU

Main Principal 09:19:01 14-Mar-2017
CCond (S11) 3041 pS/cm [l Entradas | ) Config [ |
Temp (S12) 77.0°F [F] salidas D mAA
Flowswitch (D1) No Flow A Alarmas W Graficos

Valores Globales
Fecha

Tiempo

Nombre
Localizacion

Seguridad

Log Out Controlador
Seguridad

Contrasena

Network Settings
Config DHCP

IP Controlador
Mascara Red
Gateway Red

Detalles Red
Alarmas
Estado DHCP
IP Controlador
Mascara Red

Comm Remotas
Status Comm
Formato Datos
Puerto Datos
Registro Detallado

ajalv

Reporte Email
Reporte #1 a #4
Direcciones Email
Servidor Email
Servidor de SMTP

DEIBM

\

Additional Email Report Settings:

Puerto de SMTP

Direccion Origen

Nombre de usuario de ASMTP
Contrsefia de ASMTP

Unidades Globales
Unidades Temp
Retraso Alarma
Modo HVAC
Lenguaje

-»Ajustes adicionales para Config Red:

DNS Servidor 1

Status VTouch

Status Tiempo Conexion
Periodo Actualizacion
Tiempo Excedido Respuesta

+--» Ajustes adicionales para Detalles Red:

Gateway Red
DNS Servidor
Direccion MAC

Ult Acceso VTouch
Ult Config VTouch

....» Ajustes de Report #1-4:

Tipo de Reporte
Destino Email

s—»>Ajustes adicionales para Valores Globales:

Pantalla

Inicio 1
Inicio 2
Inicio 3

Inicio 4

Archivo Servicios
Estado Transfer Archivo
Rango Fechas Log
Frecuencia Log

Exp Registro Datos

Info Controlador
Controlador
Nombre

Numero Serie

Tarjeta Ctrl

Repeticiéon (Reporte de Registro/Resumen)
Reportes Por Dia (Reporte de Registro/Resumen)
Dia (Reporte de Registro/Resumen)

Dia del Mes (Reporte de Registro/Resumen)
Tiempo Reported (Reporte de Registro/Resumen)
Frecuencia Log (Reporte de Registro)

Modo de Alarma (Reporte de Alarma)

Alarmas Seleccionadas (Reporte de Alarma)

Retraso Alarma (Reporte de Alarm

a)
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Valores Globales

Configuracion Seguridad

Config Red

Detalles Red

Ajustes Adicionales de Cvonfig:
Comm Remotas (Modbus)
Reporte Email

Config Pantalla

Archivo Servicios

Info Controlador

» Ajustes Adicionales para Pantalla:
Ajustar Pantalla
Tecla Beep

Exp Registro Eventos

Exp Sist

Exp Archivo Config Usuario
Importar Config Usuario
Restaurar Config Fabrica
Actualizacion Software

Version Software
Tarjeta Voltaje
Tarjeta Sensor #1
Version Software
Tarjeta Sensor #2
Version Software
Tarjeta Red

Version Software
Tarjeta Salida Analdgica
Ultimo Log Datos
Nivel Bateria

Temp Interna 1
Temp Interna 2
Temp Interna 3
Temp Interna 4
Suministro +5 Volt
Suministro +3.3 Volt
Voltaje LCD Bias
Suministro LCD

» Ajustes Adicionales para Archivo Servicios:

----- » Ajustes Adicionales para Controlador:



Salidas (consulte la seccion 5.3)
Programe los ajustes para cada salida
Aparecera la salida del Relé R1. Toque el campo Relé para avanzar a la pantalla Detalles. Toque el icono Ajustes.
Si el nombre del Relé no describe el modo de control deseado, toque el icono Desplazar abajo hasta que aparezca
el campo Modo. Toque el campo Modo. Toque el icono Desplazar abajo hasta que aparezca el modo de control
correcto, luego toque el icono Confirmar para aceptar el cambio. Esto le llevara de regreso a la pantalla Ajustes.
Termine el resto de los ajustes R1.

Si desea que la salida sea interbloqueada por un interruptor de flujo o por otra salida que esté activa, ingrese al
menu Canales Enclavamiento y seleccione el canal de entrada o de salida que interbloqueara esta salida.

El valor predeterminado es para que la salida esté en modo Apagado, en el cual la salida no reacciona a los ajustes.
Una vez que estén completos todos los ajustes para esa salida, ingrese al menti Configuracion HOA y cambielo a
Auto.Repita para cada salida.

Arranque Normal
El arranque es un proceso sencillo una vez que sus puntos de ajuste estén memorizados. Simplemente revise su
suministro de quimicos, encienda el controlador, calibrelo si es necesario y éste empezard a controlar.

4.5 Apagado

Para apagar el controlador, simplemente apague la corriente. La programacion se guarda en la memoria. Es importante
que el electrodo ph/ORP se mantenga himedo. Si el apagado se espera para un lapso mayor a un dia, y es posible que
el electrodo se seque, retire el electrodo de la T y guardelo en tampdén pH 4 o en agua de la torre de enfriamiento. Tenga
cuidado de evitar las temperaturas de congelacién al guardar los electrodos pH/ORP para evitar la rotura del vidrio.

5.0 OPERACION por medio de la pantalla tactil

Estas unidades controlan en forma continua mientras se aplique energia. La programacion se lleva a cabo a través de la
pantalla tactil o a través de la conexion a Ethernet opcional. Consulte la seccion 6.0 para instrucciones de Ethernet.

Para ver las lecturas de cada sensor, o cualquier lista de pardmetros definidos por el usuario que se haya establecido,
toque el icono Inicio si atn no est4 ahi. Se puede acceder directamente a los ments para cada uno de estos parametros
tocando el parametro.

Tome en cuenta que incluso al navegar a través de los parametros, la unidad sigue controlando.

Toque el icono Men principal El desde la pagina de inicio para acceder a todos los ajustes. La estructura del menu
esta agrupada en alarmas, entradas y salidas. En el menu Configuracion habra ajustes generales como el reloj, el idioma,
etc. que no tienen una entrada o salida asociadas. Cada entrada tiene su propio ment para calibracion y se necesita la
seleccion de unidades. Cada salida tiene su propio menu de preparacion incluyendo puntos de ajuste, valores de
temporizador y modos de operacion segun se necesite.

5.1 Menu Alarmas A

Toque el icono Alarmas para ver una lista de alarmas activas. Si hay mas de seis alarmas activas, aparecera el icono
Pagina siguiente; toque este icono para traer la siguiente pagina de alarmas.

Toque el icono Menu principal para regresar a la pantalla anterior.
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5.2 Menu Entradas “

Toque el icono Entradas para ver una lista de todos los sensores y entradas digitales. El icono Pagina siguiente permite
avanzar hacia abajo de la lista de entradas, el icono Pagina anterior permite avanzar hacia arriba de la lista de entradas,
el icono Ment principal trae de nuevo la pantalla anterior.

Toque la entrada para acceder a los detalles, calibracion (si aplica) y ajustes de esa entrada,

Detalles de la entrada del sensor

Los detalles para cualquier tipo de entrada del sensor incluyen la lectura actual del valor, la sefial bruta (no calibrada), el
tipo de sensor y la ganancia y compensacion de la calibracion. Si el sensor tiene compensacion automatica de temperatura,
entonces el valor y las alarmas de temperatura del sensor, la lectura del valor de resistencia de temperatura y el tipo de
elemento de temperatura requerido aparecen también bajo un menu de entrada del sensor independiente.

Calibracion

Toque el icono Calibracion para calibrar el sensor. Seleccione la calibracion que se realizard: Proceso de un punto,
Tampdn de un punto o Calibracion de tampon de dos puntos. No todas las opciones de calibracion estan disponibles
para todos los tipos de sensores.

Calibracion de proceso de un punto
Nuevo valor
Ingrese el valor actual del proceso segtn lo determine otro medidor o andlisis de laboratorio y toque Confirmar.

Calibracion exitosa o fallida

Si fue exitosa, toque Confirmar para guardar en memoria la nueva calibracion.

Si fallo, puede volver a intentar la calibracion o cancelar. Consulte la Seccion 8 para identificar y solucionar una
falla de calibracion.

Calibracion de tampon de un punto, Calibracion cero del sensor de desinfeccion/genérico,
Calibracion de aire de conductividad

Calibracion desactiva control

Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar

Temperatura de tampén (solamente aparece si no se detecta ninglin sensor de temperatura para tipos de sensor
que usan compensacion automatica de temperatura)
Ingrese la temperatura del tampoén y toque Confirmar.

Valor de tampon (solamente aparece para Calibracion de un punto excepto cuando se utiliza reconocimiento de
compensador automatico)
Ingrese el valor del tampdn que se estd usando

Enjuagar sensor
Retire el sensor del proceso, enjuaguelo y coloquelo en la solucion tamponadora (o en agua libre de oxidante para
Calibracion cero, o aire para la calibracion aire libre de Conductividad). Toque Confirmar cuando esté listo.

Estabilizacion
Cuando la temperatura (si aplica) y la sefial del sensor esté estable, el controlador avanzara automaticamente al
siguiente paso. Si no se estabilizan, usted puede ir manualmente al siguiente paso oprimiendo Confirmar.

Calibracion exitosa o fallida

Si fue exitosa, toque Confirmar para guardar en memoria la nueva calibracion.

Si fallo, puede volver a intentar la calibracion o cancelar. Consulte la Seccidn 8 para identificar y solucionar una
falla de calibracion.

Reanudar control
Remplace el sensor del proceso y toque Confirmar cuando esté listo para reanudar el control.
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Calibracion de tampon de dos puntos
Calibracion desactiva control
Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar

Temperatura de tampon (solamente aparece si no se detecta ninglin sensor de temperatura para tipos de sensor
que usan compensacion automatica de temperatura)
Ingrese la temperatura del tampon y toque Confirmar.

Valor de primera tampo6n (no aparece si se utiliza reconocimiento de compensador automatico)
Ingrese el valor del tampon que se esta usando

Enjuagar sensor
Retire el sensor del proceso, enjudguelo y coléquelo en la solucion tamponadora. Toque Confirmar cuando esté
listo.

Estabilizacion
Cuando la temperatura (si aplica) y la sefial del sensor esté estable, el controlador avanzard automaticamente al
siguiente paso. Si no se estabilizan, usted puede ir manualmente al siguiente paso tocando Confirmar.

Temperatura de segundo tampon (solamente aparece si no se detecta ningin sensor de temperatura para tipos de
sensor que usan compensacion automatica de temperatura)
Ingrese la temperatura del tampoén y toque Confirmar.

Valor del segundo tampén (no aparece si se utiliza reconocimiento de compensador automatico)
Ingrese el valor del tampdn que se esta usando

Enjuagar electrodo
Retire el sensor del proceso, enjuaguelo y coloquelo en la solucion tamponadora. Toque Confirmar cuando esté listo.

Estabilizacion
Cuando la temperatura (si aplica) y la sefial del sensor esté estable, el controlador avanzara automaticamente al
siguiente paso. Si no se estabilizan, usted puede ir manualmente al siguiente paso tocando Confirmar.

Calibracion exitosa o fallida

Si fue exitosa, toque Confirmar para guardar en memoria la nueva calibracion. La calibracion ajusta la compensacion
y la ganancia (pendiente) y muestra los nuevos valores. Si fallo, puede volver a intentar la calibracion o cancelar.
Consulte la Seccion 8 para identificar y solucionar una falla de calibracion.

Reanudar control
Remplace el sensor del proceso y toque Confirmar cuando esté listo para reanudar el control.

Calibracion de tampon de tres puntos
Calibracion desactiva control
Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar

Temperatura de tampon (solamente aparece si no se detecta ninglin sensor de temperatura para tipos de sensor
que usan compensacion automatica de temperatura)
Ingrese la temperatura del tampoén y toque Confirmar.

Valor de primera tampon (no aparece si se utiliza reconocimiento de compensador automatico)
Ingrese el valor del tampdn que se esta usando

Enjuagar sensor
Retire el sensor del proceso, enjuaguelo y coloquelo en la solucion tamponadora. Toque Confirmar cuando esté
listo.

Estabilizaciéon
Cuando la temperatura (si aplica) y la sefial del sensor esté estable, el controlador avanzara automaticamente al
siguiente paso. Si no se estabilizan, usted puede ir manualmente al siguiente paso tocando Confirmar.

Temperatura de segundo tampon (solamente aparece si no se detecta ningin sensor de temperatura para tipos de
sensor que usan compensacion automatica de temperatura)
Ingrese la temperatura del tampon y toque Confirmar.
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Valor del segundo tampén (no aparece si se utiliza reconocimiento de compensador automatico)
Ingrese el valor del tampdn que se esta usando

Enjuagar electrodo
Retire el sensor del proceso, enjuaguelo y coloquelo en la solucion tamponadora. Toque Confirmar cuando esté listo.

Estabilizaciéon
Cuando la temperatura (si aplica) y la sefial del sensor est¢ estable, el controlador avanzara automaticamente al
siguiente paso. Sino se estabilizan, usted puede ir manualmente al siguiente paso tocando Confirmar.

Temperatura de tercer tampon (solamente aparece si no se detecta ningun sensor de temperatura para tipos de
sensor que usan compensacion automatica de temperatura)
Ingrese la temperatura del tampdn y toque Confirmar.

Valor del tercer tampoén (no aparece si se utiliza reconocimiento de compensador automatico)
Ingrese el valor del tampdn que se estd usando

Enjuagar electrodo
Retire el sensor del proceso, enjuaguelo y coloquelo en la solucion tamponadora. Toque Confirmar cuando esté listo.

Estabilizacion
Cuando la temperatura (si aplica) y la sefial del sensor esté estable, el controlador avanzara automaticamente al
siguiente paso. Si no se estabilizan, usted puede ir manualmente al siguiente paso tocando Confirmar.

Calibracion exitosa o fallida

Si fue exitosa, toque Confirmar para guardar en memoria la nueva calibracion. La calibracion ajusta la compensacion
y la ganancia (pendiente) y muestra los nuevos valores. Si fallo, puede volver a intentar la calibracion o cancelar.
Consulte la Seccion 8 para identificar y solucionar una falla de calibracion.

Reanudar control
Remplace el sensor del proceso y toque Confirmar cuando esté listo para reanudar el control.

Calibracion Analogico de un punto
Esta bien desactivar el control?
Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar.

Valor de entrada
Ingrese el valor de mA que estara enviando el transmisor. Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar.

Por favor ajuste la sefial de entrada al valor especificado
Asegurese de que el transmisor esté enviado la sefial mA deseada. Toque Confirmar para continuar o Cancelar para
abortar.Calibracion automatica de circuito en curso

Calibracion exitosa o fallida

Si fue exitosa, toque Confirmar para guardar los resultados de la calibracion. Se mostrara la compensacion calculada.
Si fall6, puede volver a intentar la calibracidon o cancelar. También puede restablecer la calibracion a los valores
predeterminados de fabrica. La calibracion fallara si el valor mA medido es mayor a 2 mA fuera del Valor de Entrada
ingresado.

Por favor restablezca la sefial de entrada a valor de proceso
Ponga el transmisor de vuelta en modo de medicion normal si es necesario y toque Confirmar cuando esté listo
para reanudar el control.

Calibracion Analogico de dos puntos
.Esta bien desactivar el control?
Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar.

Valor de entrada
Ingrese el valor de mA que estara enviando el transmisor. Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar.
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Por favor ajuste la sefial de entrada al valor especificado
Aseguirese de que el transmisor esté enviado la sefial mA deseada. Toque Confirmar para continuar o Cancelar para
abortar. Calibracion automadtica de circuito en curso

Valor de segunda entrada
Ingrese el valor de mA que estara enviando el transmisor. Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar.

Por favor ajuste la sefial de entrada al valor especificado
Asegurese de que el transmisor esté enviado la sefial mA deseada. Toque Confirmar para continuar o Cancelar para
abortar.Calibracion automatica de circuito en curso

Calibracion exitosa o fallida

Si fue exitosa, toque Confirmar para guardar los resultados de la calibracién. Se mostraran la compensacion y
ganancia calculadas.Si fallo, puede volver a intentar la calibracion o cancelar. También puede restablecer la
calibracion a los valores predeterminados de fabrica. La calibracion fallara si la compensacion es mayor a 2 mA o
si la ganancia no esta entre 0.5 y 2.0.

Por favor restablezca la sefial de entrada a valor de proceso
Ponga el transmisor de vuelta en modo de medicién normal si es necesario y toque Confirmar cuando esté listo
para reanudar el control.

5.21
Ajustes }{

Conductividad de contacto

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.

Alarmas

Se pueden ajustar limites de Alarmas bajo-bajo, bajo, alto y alto-alto.

Banda muerta

Esta el la banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma alto es de 3000, y la banda
muerta es de 10, la alarma se activara a los 3001 y se desactivara a los 2990.

Resetear Valores
Calibra

Ingrese a este menu para restablecer la calibracion del sensor de regreso a la predeter-
minada de fabrica.

Alarma Calibracion
Rqd

Para obtener un mensaje de alarma como un recordatorio para calibrar el sensor sobre un
programa regular, ingrese el numero de dias entre las calibraciones. Ajustelo a 0 si no, los
recordatorios son necesarios.

Cancele Alarma

Si alguno de los relevadores o entradas digitales se selecciona, se suprimiran todas las
alarmas que se relacionen a esta entrada si esta activo el relevador o la entrada digital que
se selecciond. Tipicamente esto se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo de muestra
pasada la entrada digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion

Incrementa el porcentaje del factor de alisadura para amortiguar la respuesta a cambios.
Por ejemplo, con un factor de alisadura de 10%, la siguiente lectura que se muestre con-
sistira de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Temp predefinida

Si la sefial de temperatura se pierde en cualquier momento, entonces el controlador usara el
ajuste de Temperatura predeterminada para la compensacion de temperatura.

Largo Cable

El controlador automaticamente compensa errores en la lectura causados por variar la
longitud del cable.

Calibrar

La compensacion de la longitud del cable depende del calibre de cable usado para extender el cable.

Constante celda

No cambiarla a menos que lo indique la fabrica.

Comp Temp

Seleccione entre el método de compensacion de temperatura de NaCl estandar o un método
lineal de %/ de grados C.

Factor Comp

Este menu solo aparece si se seleccioné Comp. de Temp. Lineal. Cambie el %/grados C para
corresponder a la quimica que se esta midiendo. El agua estandar es 2%

Unidades Seleccione las unidades de medida para la conductividad.
Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el sensor.
Tipo Seleccione el tipo de sensor que se va a conectar.
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5.2.2

Ajustes X

5

Conductividad sin contacto

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.

Alarmas

Se pueden ajustar limites de Alarmas bajo-bajo, bajo, alto y alto-alto.

Banda muerta

Esta el la banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma alto es de 3000, y la banda
muerta es de 10, la alarma se activara a los 3000 y se desactivara a los 2990.

Resetear Valores
Calibra

Ingrese a este menu para restablecer la calibracion del sensor de regreso a la prede-
terminada de fabrica.

Alarma Calibracion
Rqd

Para obtener un mensaje de alarma como un recordatorio para calibrar el sensor sobre un
programa regular, ingrese el nimero de dias entre las calibraciones. Ajustelo a 0 si no, los
recordatorios son necesarios.

Cancele Alarma

Si alguno de los relevadores o entradas digitales se selecciona, se suprimiran todas las
alarmas que se relacionen a esta entrada si esta activo el relevador o la entrada digital que
se selecciond. Tipicamente esto se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo de muestra
pasada la entrada digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion

Incrementa el porcentaje del factor de alisadura para amortiguar la respuesta a cambios.
Por ejemplo, con un factor de alisadura de 10%, la siguiente lectura que se muestre con-
sistird de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Temp predefinida

Si la sefial de temperatura se pierde en cualquier momento, entonces el controlador usara
el ajuste de Temperatura predeterminada para la compensacion de temperatura.

Factor de instalacion

No cambiarla a menos que lo indique la fabrica.

Largo Cable El controlador automaticamente compensa errores en la lectura causados por variar la
longitud del cable.
Calibrar La compensacion de la longitud del cable depende del calibre de cable usado para extend-

er el cable.

Constante celda

No cambiarla a menos que lo indique la fabrica.

Rango

Seleccione el rango de conductividad que mejor coincida con las condiciones que vera el sensor.

Comp Temp

Seleccione entre el método de compensacion de temperatura de NaCl estandar o un método
lineal de %/ de grados C.

Factor Comp

Este menu solo aparece si se seleccioné Comp. de Temp. Lineal. Cambie el %/grados C para
corresponder a la quimica que se esta midiendo. El agua estandar es 2%

Unidades Seleccione las unidades de medida para la conductividad.
Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el sensor.
Tipo Seleccione el tipo de sensor que se va a conectar.

5.2.3 Temperatura

Ajustes }t

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.

Alarmas

Se pueden ajustar limites de Alarmas bajo-bajo, bajo, alto y alto-alto.

Banda muerta

Esta el la banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma alto es de 100, y la banda
muerta es de 1, la alarma se activara a los 100 y se desactivara a los 99.

Resetear Valores
Calibra

Ingrese a este men para restablecer la calibracion del sensor de regreso a la prede-
terminada de fabrica.

Alarma Calibracion
Rqd

Para obtener un mensaje de alarma como un recordatorio para calibrar el sensor sobre un
programa regular, ingrese el numero de dias entre las calibraciones. Ajustelo a 0 si no,
los recordatorios son necesarios.
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Cancele Alarma

Si alguno de los relevadores o entradas digitales se selecciona, se suprimiran todas las
alarmas que se relacionen a esta entrada si esta activo el relevador o la entrada digital
que se selecciond. Tipicamente esto se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo de
muestra pasada la entrada digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de alisadura para amortiguar la respuesta a cambios.
Por ejemplo, con un factor de alisadura de 10%, la siguiente lectura que se muestre con-
sistira de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el sensor.

Elemento Seleccione el tipo especifico de sensor de temperatura que se va a conectar.

5.24 pH
Ajustes }{

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.

Alarmas

Se pueden ajustar limites de Alarmas bajo-bajo, bajo, alto y alto-alto.

Banda muerta

Esta el la banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma alto es de 9.50, y la banda
muerta es de 0.05, la alarma se activara a los 9.51 y se desactivara a los 9.45.

Resetear Valores
Calibra

Ingrese a este menu para restablecer la calibracion del sensor de regreso a la prede-
terminada de fabrica.

Alarma Calibracion
Rqd

Para obtener un mensaje de alarma como un recordatorio para calibrar el sensor sobre
un programa regular, ingrese el nimero de dias entre las calibraciones. Ajustelo a 0 si
no, los recordatorios son necesarios.

Cancele Alarma

Si alguno de los relevadores o entradas digitales se selecciona, se suprimiran todas las
alarmas que se relacionen a esta entrada si esté activo el relevador o la entrada digital
que se selecciond. Tipicamente esto se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo de
muestra pasada la entrada digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion

Incrementa el porcentaje del factor de alisadura para amortiguar la respuesta a cambi-
os. Por ejemplo, con un factor de alisadura de 10%, la siguiente lectura que se muestre
consistira de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Buffers

Seleccione si se ingresaran manualmente los topes de calibracion, o si se detectaran au-
tomaticamente y si es asi, qué grupo de topes se emplearan. Las elecciones son Entrada
manual, Norma JIS/NIST, DIN Técnico, o Localizable 4/7/10.

Temperatura pre-
definida

Si la sefial de temperatura se pierde en cualquier momento, entonces el controlador
usara el ajuste de Temperatura predeterminada para la compensacion de temperatura.

Largo cable El controlador automaticamente compensa errores en la lectura causados por variar la
longitud del cable.

Electrodo Seleccione Vidrio para un electrodo de pH estandar, o Antimonio. Los electrodos de pH
de antimonio tienen un declive de 49 mV/pH y una compensacion de -320 mV en pH 7.

Calibrar La compensacion de la longitud del cable depende del calibre de cable usado para
extender el cable.

Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el sensor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor que se va a conectar.
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5.2.5 ORP
Ajustes }t

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.

Alarmas
Banda muerta

Se pueden ajustar limites de Alarmas bajo-bajo, bajo, alto y alto-alto.

Esta el 1a banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma alto es de 800, y la banda
muerta es de 10, la alarma se activara a los 801 y se desactivara a los 790.

Resetear Valores
Calibra

Ingrese a este menu para restablecer la calibracion del sensor de regreso a la predeter-
minada de fabrica.

Alarma Calibracion
Rqd

Para obtener un mensaje de alarma como un recordatorio para calibrar el sensor sobre un
programa regular, ingrese el nimero de dias entre las calibraciones. Ajustelo a 0 si no, los
recordatorios son necesarios.

Cancele Alarma Si alguno de los relevadores o entradas digitales se selecciona, se suprimiran todas las
alarmas que se relacionen a esta entrada si esté activo el relevador o la entrada digital que
se selecciond. Tipicamente esto se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo de muestra
pasada la entrada digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion | Incrementa el porcentaje del factor de alisadura para amortiguar la respuesta a cambios.
Por ejemplo, con un factor de alisadura de 10%, la siguiente lectura que se muestre con-
sistira de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Largo cable El controlador automaticamente compensa errores en la lectura causados por variar la
longitud del cable.

Calibrar La compensacion de la longitud del cable depende del calibre de cable usado para extender el cable.

Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el sensor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor que se va a conectar.

5.2.6 Desinfeccion

Ajustes >{

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.

Alarmas

Se pueden ajustar limites de Alarmas bajo-bajo, bajo, alto y alto-alto.

Banda muerta

Esta el la banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma alto es de 7.00, y la banda
muerta es de 0.1, la alarma se activara a los 7.01 y se desactivara a los 6.90.

Resetear Valores
Calibra

Ingrese a este menu para restablecer la calibracion del sensor de regreso a la predeter-
minada de fabrica.

Alarma Calibracion
Rqd

Para obtener un mensaje de alarma como un recordatorio para calibrar el sensor sobre un
programa regular, ingrese el nimero de dias entre las calibraciones. Ajustelo a 0 si no, los
recordatorios son necesarios.

Cancele Alarma Si alguno de los relevadores o entradas digitales se selecciona, se suprimiran todas las
alarmas que se relacionen a esta entrada si estd activo el relevador o la entrada digital que
se selecciond. Tipicamente esto se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo de muestra
pasada la entrada digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion | Incrementa el porcentaje del factor de alisadura para amortiguar la respuesta a cambios. Por
ejemplo, con un factor de alisadura de 10%, la siguiente lectura que se muestre consistira de
un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Largo cable El controlador automaticamente compensa errores en la lectura causados por variar la longitud
del cable.

Calibrar La compensacion de la longitud del cable depende del calibre de cable usado para extender el cable.

Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el sensor.

Sensor Seleccione el tipo y rango especificos de sensor de desinfeccion que se va a conectar.

Tipo Seleccione el tipo de sensor que se va a conectar.
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5.2.7
Ajustes

Sensor Genérico

&
~

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.

Alarmas

Se pueden ajustar limites de Alarmas bajo-bajo, bajo, alto y alto-alto.

Banda muerta

Esta el la banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma alto es de 7.00, y la banda
muerta es de 0.1, la alarma se activara a los 7.01 y se desactivara a los 6.90.

Resetear Valores
Calibra

Ingrese a este menu para restablecer la calibracion del sensor de regreso a la prede-
terminada de fabrica.

Alarma Calibracion
Rqd

Para obtener un mensaje de alarma como un recordatorio para calibrar el sensor sobre un
programa regular, ingrese el nimero de dias entre las calibraciones. Ajustelo a 0 si no, los
recordatorios son necesarios.

Cancele Alarma

Si alguno de los relevadores o entradas digitales se selecciona, se suprimiran todas las
alarmas que se relacionen a esta entrada si esta activo el relevador o la entrada digital que
se selecciond. Tipicamente esto se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo de muestra
pasada la entrada digital del interruptor de flujo.

Pendiente Sensor

Ingrese la pendiente del sensor en mV/Unidades

Sensor Fuera Rango

Ingrese la compensacion del sensor en mV si 0 mV no es igual a 0 unidades.

Rango Bajo Ingrese el extremo inferior del rango del sensor

Rango Alto Ingrese el extremo superior del rango del sensor

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de alisadura para amortiguar la respuesta a cambios.
Por ejemplo, con un factor de alisadura de 10%, la siguiente lectura que se muestre con-
sistira de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Largo cable El controlador automaticamente compensa errores en la lectura causados por variar la
longitud del cable.

Calibrar La compensacion de la longitud del cable depende del calibre de cable usado para extender
el cable.

Unidades Escriba las unidades de medida para la entrada, por ejemplo, ppm.

Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el sensor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor que se va a conectar.

5.2.8 Entrada del transmisor y Entrada del monitor Al

Seleccione monitor Al si el dispositivo se puede calibrar solo y la calibracién del SO600 solamente serd en unidades
de mA. Seleccione Transmisor si el dispositivo conectado no se puede calibrar solo y se necesitara usar el SO600
para calibrar en unidades de medida de ingenieria.

Ajustes }{

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.

Alarmas Se pueden ajustar limites de Alarmas bajo-bajo, bajo, alto y alto-alto.

Banda muerta Esta el la banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma alto es de 7.00, y la banda

muerta es de 0.1, la alarma se activara a los 7.01 y se desactivara a los 6.90.

Resetear Valores Ingrese a este menu para restablecer la calibracion del sensor de regreso a la prede-

Calibra terminada de fabrica.

Alarma Calibracion | Para obtener un mensaje de alarma como un recordatorio para calibrar el sensor sobre un

Rqd programa regular, ingrese el numero de dias entre las calibraciones. Ajustelo a 0 si no,
los recordatorios son necesarios.

Cancele Alarma Si alguno de los relevadores o entradas digitales se selecciona, se suprimiran todas las

alarmas que se relacionen a esta entrada si esta activo el relevador o la entrada digital
que se selecciond. Tipicamente esto se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo de
muestra pasada la entrada digital del interruptor de flujo.
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Factor Atenuacion

Incrementa el porcentaje del factor de alisadura para amortiguar la respuesta a cambios.
Por ejemplo, con un factor de alisadura de 10%, la siguiente lectura que se muestre con-
sistira de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Valor 4 mA Ingrese el valor que corresponda a una sefial de salida de 4 mA del transmisor.
Valor 20 mA Ingrese el valor que corresponda a una sefial de salida de 20 mA del transmisor.
Unidades Seleccione las unidades de medida para el transmisor.
Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el transmisor.
Tipo Seleccione el tipo de sensor que se va a conectar. La seleccion de Monitor Al y Transmisor
solamente esta disponible si esta instalada una tarjeta de sensor tipo 4-20mA.
5.2.9 Entrada del fluorémetro
Ajustes }t

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.

Alarmas

Se pueden ajustar limites de Alarmas bajo-bajo, bajo, alto y alto-alto.

Banda muerta

Esta el la banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma alto es de 7.00, y la banda
muerta es de 0.1, la alarma se activara a los 7.01 y se desactivara a los 6.90.

Resetear Valores
Calibra

Ingrese a este menu para restablecer la calibracion del sensor de regreso a la prede-
terminada de fabrica.

Alarma Calibracion
Rqd

Para obtener un mensaje de alarma como un recordatorio para calibrar el sensor sobre un
programa regular, ingrese el numero de dias entre las calibraciones. Ajustelo a 0 si no,
los recordatorios son necesarios.

Cancele Alarma Si alguno de los relevadores o entradas digitales se selecciona, se suprimiran todas las
alarmas que se relacionen a esta entrada si esta activo el relevador o la entrada digital
que se selecciond. Tipicamente esto se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo de
muestra pasada la entrada digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de alisadura para amortiguar la respuesta a cambios.

Por ejemplo, con un factor de alisadura de 10%, la siguiente lectura que se muestre con-
sistird de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Rango max sensor

Ingrese el valor del ppb de colorante en el cual el sensor transmite 20 mA.

Ratio Colorante/Pro-
ducto

Ingrese el valor de la proporcion de ppb de colorante por ppm de inhibidor que esta en el
producto inhibidor que se esta alimentando.

Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el transmisor.
Tipo Seleccione el tipo de sensor que se va a conectar. La seleccion de Entrada analoga
solamente est4 disponible si esta instalada ese tipo de tarjeta de sensor.
5.2.10 Estado DI

Detalles de la entrada

Los detalles para este tipo de entrada incluyen el estado actual con un mensaje a medida para abierto versus cerrado,
alarmas, el estado del Enclavamiento y el tipo actual de ajuste de entrada.

¥

Ajustes  pq

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.

Men abierto

Se pueden cambiar las palabras que se usan para describir el estado del interruptor.

Men cerrado

Se pueden cambiar las palabras que se usan para describir el estado del interruptor.

Bloqueo Elija si la entrada debe estar en el estado interbloqueado cuando el interruptor esta ya sea
abierto o cerrado.
Alarma Elija si se debe generar una alarma cuando el interruptor esta abierto, o cerrado, o si no se

debe generar una alarma.
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Tiempo Total Seleccione totalizar la cantidad de tiempo que el interruptor ha estado abierto o cerrado.
Esto se desplegara en la pantalla de detalles de entrada.

Resetear Tiempo Ingrese a este menu para reinicializar el tiempo acumulado a cero. Toque Confirmar para

Total aceptar, Cancelar para dejar el total en el valor anterior y regresar.

Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el interruptor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor que se va a conectar al canal de entrada digital.

5.2.11 Medidor de flujo, tipo de contactor
Detalles de la entrada

Los detalles para este tipo de entrada incluyen el volumen total acumulado a través del medidor de flujo, alarmas y el
tipo actual de ajuste de entrada.

Ajustes }:
Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.
Alarma totalizador Se puede establecer un limite alto en el volumen total de agua acumulada.
Borrar Flujo Total Ingrese a este mentl para restablecer el total de flujo acumulado a 0. Toque Confirmar
para aceptar, Cancelar para dejar el total en el valor anterior y regresar.
Set Flujo Total Este ment se utiliza para establecer el volumen total almacenado en el controla-
dor para corresponder al registro en el medidor de flujo. Ingrese el valor deseado.
Resetear Prog Seleccione para reinicializar automaticamente el flujo total, y si es asi, Diaria-
mente, Mensualmente o Anualmente.
Volumen/Contacto Ingrese el volumen de agua que necesita pasar a través del medidor de flujo para
generar un cierre de contacto.
Unidades de flujo Seleccione las unidades de medida para el volumen de agua.
Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el sensor.
Tipo Seleccione el tipo de sensor que se va a conectar al canal de entrada digital.

5.212 Medidor de flujo, tipo de rueda de paletas
Detalles de la entrada

Los detalles para este tipo de entrada incluyen el caudal actual, volumen total acumulado a través del medidor de
flujo, alarmas y el tipo actual de ajuste de entrada.

Ajustes }(
Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el sensor.
Alarma del totalizador Se puede establecer un limite alto en el volumen total de agua acumulada.
Borrar Flujo Total Ingrese a este menu para restablecer el total de flujo acumulado a 0. Toque Confirmar
para aceptar, Cancelar para dejar el total en el valor anterior y regresar.
Set Flujo Total Este ment se utiliza para establecer el volumen total almacenado en el controlador
para corresponder al registro en el medidor de flujo. Ingrese el valor deseado.
Resetear Prog Seleccione para reinicializar automaticamente el flujo total, y si es asi, Diaria-
mente, Mensualmente o Anualmente.
Factor K Ingrese los pulsos generados por la rueda de paleta por unidad volumen de agua.
Unidades flujo Seleccione las unidades de medida para el volumen de agua.
Unidades Propor Seleccione las unidades de medida para la base de tiempo del caudal.
Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor atenuacion para amortiguar la respuesta a

cambios. Por ejemplo, con un factor atenuacion de 10%, la siguiente lectura que se
muestre consistira de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

51



Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el sensor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor que se va a conectar al canal de entrada digital.

5.2.13 Monitor Alimentacion
El tipo de Entrada Digital de Monitor Alimentacion realiza las siguientes funciones:

 Supervisa una sefial de pulso proveniente de una bomba (PosiFlow de Iwaki, Verificador de Flujo de Tacmina,
Pulso Digital de LMI, etc)

Totaliza la alimentacidén quimica y calcula la tasa de flujo actual

 Activa una Alarma Total si la alimentacion excede un limite especifico

» Activa una alarma de verificar Flujo si la salida de control estd Encendida y el monitor de alimentacion no
registra ningun pulso dentro de un periodo de tiempo especifico.

Cada entrada de Monitor de Alimentacion puede vincularse a algiin tipo de canal de salida (relevador energizado,
relevador de contacto seco, relevador de estado solido, o analogo 4-20 mA) para validar alimentacién quimica prove-
niente de cualquier tipo de bomba.

Alarma Total

El SO600 detecta la alimentacion total y activa una Alarma Total si el valor excede el punto de ajuste de la Alarma
del Totalizador.

Cuando se utiliza junto con las selecciones de Resetear Programacion (Diario, Mensualmente o Anualmente), esta
alarma puede emplearse para alertar a usuarios de situaciones donde se usa exceso de producto quimico y/o para des-
continuar la alimentacion quimica si la cantidad excede el punto de ajuste durante el periodo de tiempo especifico.
Mientras una Alarma Total esté activa, la bomba vinculada se controlara basandose en la configuracion del Modo de
Alarma Total:

Bloqueo La salida se Apagara mientras la alarma se encuentre activa.

Mantener La condicion de alarma no tiene efecto en el control de salida.

Alarma de Verificar Flujo

El SO600 detecta el estado de salida porcentual actual del canal que se vincula al monitor de alimentacion para deter-
minar si debe activarse una alarma de Verificar Flujo.

La configuracion de Retraso Alarma Flujo (MM:SS) contiene el tiempo para disparar la alarma si se activa la salida
y no se registran pulsos. Para evitar alarmas molestas a tasas de flujo muy bajas, si la salida vinculada es un relevador
de estado solido (ajuste con un pulso proporcional o modo de control de PID) o una salida analoga de 4-20 mA, la
alarma s6lo se activara si no se detectan pulsos de entrada mientras las salida esta establecida siendo mayor que una
Banda Muerta especifica (%).

La configuracion Borrar Alarma Flujo es el nimero de pulsos que tienen que registrarse para verificar que se
restaure la operacion de la bomba y borrar la alarma de Verificar Flujo. Durante las condiciones de la alarma de Ver-
ificar Flujo, el conteo de pulsos registrado se restablecera a cero si no ocurren pulsos individuales durante el periodo
de tiempo de Retraso Alarma Flujo. De esta manera, los pulsos individuales aleatorios que se esparcen sobre un
periodo de tiempo largo no se acumularan y resultaran en una alarma de Verificar Flujo siendo borrada antes de que
la alimentacion de producto se restaure realmente.

Si se desea, un usuario puede configurar el monitor de alimentacion para intentar recebar la bomba cuando se active
primero una alarma de Verificar Flujo.

El Tiempo Recebado (MM:SS) especifica la cantidad de tiempo que la salida debe energizarse luego de la iniciacion de
una alarma de Verificar Flujo. Si la salida vinculada es un relevador de estado sélido (ajuste a un pulso proporcional o
modo de control de PID) o una salida analoga de 4-20 mA, la salida se ajustara al por ciento de Salida Méaxima durante
el evento de recebar. Si la alarma de Verificar Flujo se borra durante el evento de recebar (debido a que se registre el
numero de pulsos especifico), se finalizard inmediatamente el evento de recebar y se restaurara control normal del canal
de salida.

Mientras una de Verificar Flujo esté activa, la bomba vinculada se controlara basandose en la configuracion del Modo
de Alarma Flujo:
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Deshabilitado Las alarmas de Verificar Flujo no se detectan, no hay cambio en control de la salida.

Bloqueo Se forzara la salda a Apagado mientras la alarma se encuentre activa (excepto durante el
evento de recebar)

Mantener La condicion de alarma no tiene efecto en el control de salida. (excepto durante el

evento de recebar)

Si se activa una alarma de Verificar Flujo y se selecciona Interblogqueo , la salida de la bomba se apagara después

del Tiempo Recebado especifico y so6lo las acciones del operador pueden restaurar operaciones de control normal.

En la mayoria de los casos, se tomara accion para recebar manualmente, reabastecer el tanque de quimico, etc., y la
salida se pondra en modo Manual para confirmar operacion apropiada de la bomba. Cuando el Monitor Alimentacion
registre pulsos suficientes, la alarma de Verificar Flujo se borrara y la salida de la bomba podra ser puesta de regreso

en Modo Auto.

Si ambas alarmas, la Alarma Total y Verificar Flujo se activan simultineamente, tomara precedencia una seleccion
de Interbloqueo para una u otra configuracion de modo para control de la bomba. El control de salida automatico
continuara a pesar de las condiciones de alarma inicamente si se selecciona Mantener para ambas configuraciones

de modo.

Interbloquear o Activar cualquier Salida de Control con una Entrada de Monitor Alimentacién

Estan disponibles canales de Entrada Digital para seleccion como Canales de Interbloqueo o Activar Con Canales
por medio de una salida. Si se selecciona un Monitor Alimentacion de esta manera, la Entrada Digital disparara esa
accion si alguna alarma (Verificar Flujo, Alarma Total o, Alarma de Rango) esta activa actualmente.

Detalles de la entrada

Los detalles para este tipo de entrada incluyen la tasa de flujo actual de alimentacioén quimica. el volumen total ali-
mentado a partir del ultimo restablecimiento, alarmas, el estado de la salida vinculado a la entrada, la fecha y la hora
del ultimo restablecimiento total y, el tipo actual de configuracion de la entrada.

Ajustes }(

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarm Totalizador

Puede ajustarse un limite alto en el volumen total acumulado de quimico alimentado,
para disparar una Alarma Total.

Borrar Flujo Total Ingrese a este menu para restablecer el flujo total acumulado a 0. Toque Confirmar para
aceptar, Cancelar para dejar el total en el valor anterior y regresar.
Set Flujo Total Este ment se utiliza para ajustar el volumen total acumulado que se almacena en el

controlador para igualar un volumen especifico.

Resetear Prog

Seleccione para reinicializar automaticamente el flujo total, y si es asi, Diariamente,
Mensualmente o Anualmente

Modo Alarma Total Elija Interbloqueo o Mantener el control de la bomba vinculada mientras la Alarma
Total esté activa.
Modo Alarma Flujo Elija Interbloqueo o Mantener el control de la bomba vinculada mientras una alarma de

Verificar Flujo esté activa. Elija Deshabilitar para detectar tasa de flujo y acumular total
sin ninguna alarma de flujo.

Retraso Alarma Flujo

Tiempo (MM:SS) en que se disparara una alarma de Verificar Flujo si se activa la salida
y no se registran pulsos.

Reset Alarma Flujo Ingrese el nimero de contactos que tienen que registrarse para borrar una alarma de
Verificar Flujo.

Banda Muerta Ingrese la salida porcentual arriba de la cual la bomba se considera Encendida para de-
teccion de alarmas de Verificar Flujo. Esta configuracion sélo esta disponible si la Sali-
da vinculada es un relevador de estado solido (pulsante) o salida analoga (4-20 mA).

Tiempo Recebado Tiempo (MM:SS) en que la salida debe energizarse para el evento de recebar.

Volumen/Contacto Ingrese el volumen, en ml, de quimico entregado para cada pulso del dispositivo de

deteccion de alimentacion.
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Unidades Flujo Seleccione las unidades de medicion para el total de alimentacion acumulado.

Unidades Propor Seleccione las unidades de medicion para la base de tiempo de la tasa de flujo de ali-
mentacion.
Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a cam-

bios en la tasa de flujo. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente
lectura que se muestre constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del
valor actual.

Salida Seleccione el relevador o el canal de salida analogo (4-20 mA) que controla la bomba,
el cual se detectara por medio de esta entrada de monitor de alimentacion.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.

Tipo Select the type of sensor to be connected to the digital input channel

5.214 Entrada virtual

Una Entrada virtual no es un sensor fisico; es un valor que se calcula a partir de dos entradas de sensores fisicos. Los
valores analogicos que pueden utilizarse para cada tipo de célculo se seleccionan de una Lista de todas las entradas
de sensor definidas, entrada analdgicas, tasas de contador de gasto, de las demas entradas virtuales, del relé de estado
solido % y, de la salida analdgica %.
Los modos de célculo son:
* Diferencia (Entrada - Entrada 2)
* Relacion (Entrada - Entrada 2)
+ Esta seleccion puede utilizarse para calcular Ciclos de concentracion en aplicaciones de HVAC
(Calefaccion y aire acondicionado), por ejemplo
Total (Entrada - Entrada 2)
» Diferencia en % [(Entrada - Entrada 2) / Entrada]
» Este seleccion podria utilizarse para calcular % de Rechazo en aplicaciones de RO, por ejemplo

Detalles de Entrada virtual
Los detalles para cualquier tipo de entrada virtual incluyen el valor actual calculado, alarmas, el estado y, el tipo de entrada.

Configuraciones >{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan a la entrada virtual.

Alarmas Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 7.00, y la banda
muerta es 0.1, la alarma se activara en 7.01 y se desactivara en 6.90.

Entrada Selecciona la entrada fisica cuyo valor se utilizara en el calculo que se muestra arriba
como la Entrada en la formula.

Entrada 2 Selecciona la entrada fisica cuyo valor se utilizara en el calculo que se muestra arriba
como la Entrada 2 en la férmula.

Modo Calculo Selecciona el modo de célculo de la lista.

Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas que se

relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccionados estan
activos. Tipicamente, ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo muestra pasada
la entrad digital del interruptor de flujo.

Rango Bajo Establece el extremo bajo del rango normal para el valor calculado. Un valor debajo de
éste desencadenara una Alarma de rango y desactivara toda salida de control utilizando
la entrada virtual.

Rango Alto Establece el extremo alto del rango normal para el valor calculado. Un valor por en-
cima de éste desencadenara una Alarma de rango y desactivara toda salida de control
utilizando la entrada virtual.
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Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a cambios.
Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que se muestre con-
stara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar la entrada.

Tipo Selecciona el tipo de entrada; ya sea de Calculo o No utilizada.

5.3 Menu Salidas Tl

Toque el icono Salidas del Ment principal para ver una lista de todas las salidas de Relé y analogas. El icono Pagina
siguiente permite avanzar hacia abajo de la lista de salidas, el icono Pagina anterior permite avanzar hacia arriba de la
lista de salidas, el icono Ment principal trae de nuevo la pantalla anterior.

Toque una salida para acceder a los detalles y ajustes de la misma.

NOTA: Cuando se cambia el modo de control de salida o la entrada asignada a esa salida, la salida se devuelve a modo
APAGADO. Una vez que haya cambiado todos los ajustes para que coincidan con el nuevo modo o sensor, debe poner
la salida en modo AUTO para iniciar el control.

5.31 Relé, cualquier modo de control

Ajustes }t

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé. Los ajustes que estan disponibles para
cualquier modo de control incluyen:

Config MAA Seleccionar modo Manual, Apagado o Auto tocando el modo deseado.

Tiempo Max Salida Ingrese la cantidad de tiempo maxima que el Relé puede estar activado continuamente.
Una vez que se alcance el tiempo limite, el Relé se desactivara hasta que se ingrese al
menu Restablecer tiempo excedido de la salida.

Borrar Tiempo Fuera | Ingrese a este menu para borrar una alarma de Tiempo excedido de la salida y permitir
que el Relé controle el proceso de nuevo.

Canales Enclavamiento | Seleccione los relevadores y entradas digitales que interbloquearan este relevador,
cuando esos otros relevadores se activen en modo Auto. Utilizando el modo Manual o de
Apagado para activar relevadores se deriva la 16gica de Interbloqueo.

Activar con canales Seleccione los relevadores y entradas digitales que activaran este relevador, cuando esos
otros relevadores se activen en modo Auto. Utilizando el modo Manual o de Apagado
para activar relevadores se deriva la logica de Activar Con.

Ciclo Relé Min Ingrese el numero de segundos que serd la cantidad de tiempo minima que el Relé estara
en el estado activo o inactivo. Normalmente ésta se ajusta en 0, pero si se esta utilizando
una valvula de bola que demore en abrir y cerrar, ajustela lo suficientemente alto para
que la valvula tenga tiempo de completar su movimiento.

Tiempo Max Man Ingrese la cantidad de tiempo que el Relé se activara para cuando esté en modo Manual.
Resetear Tiempo Presione el icono Confirmar para restablecer el total de tiempo encendido acumulado
Total almacenado para que la salida regrese a 0.

Nombre Se puede cambiar el nombre que se usa para identificar el Relé.

Modo Seleccione el modo de control deseado para la salida.
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5.3.2 Relé, modo de control encendido/apagado

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé, modo HOA o estado del
Enclavamiento, tiempo encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de
control, Ciclo actual en tiempo y tipo rele.

Ajustes }{

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Setpoint Ingrese el valor del proceso del sensor en el cual se activara el Relé.
Banda muerta Ingrese el valor del proceso del sensor fuera del punto de ajuste en el cual se desactivara
el Relé.

Periodo Ciclo Trabajo | Utilizar un ciclo trabajo ayuda a evitar el rebase del punto de ajuste en aplicaciones
donde la respuesta del sensor para adiciones quimicas es lento. Especifique la cantidad de
tiempo para el ciclo, y el porcentaje de ese tiempo de ciclo que el relevador estara activo.
El relevador se apagaré el resto del ciclo, atn si el punto de ajuste no ha sido satisfecho.
Ingrese la longitud del ciclo trabajo en minutos: segundos en este mentl. Ajuste el tiempo
a 00:00 si el uso de un ciclo trabajo no es requerido.

Ciclo Trabajo Ingrese el porcentaje del periodo del ciclo que el relevador estara activo. Ajuste el por-
centaje a 100 si no se requiere un ciclo trabajo.

Tiempo Retraso On Ingrese el tiempo de retraso para activacion de relevador en horas:minutos:segundos.
Ajuste el tiempo a 00:00:00 para activar inmediatamente el relevador.

Tiempo Retraso Off | Ingrese el tiempo de retraso para desactivacion de relevador en horas:minutos:segundos.
Ajuste el tiempo a 00:00:00 para desactivar inmediatamente el relevador.

Entrada Seleccione el sensor que va a usar este Relé.
Direccién Seleccione la direccion del control.
5.3.3 Relé, modo de control temporizador de flujo

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé, modo HOA o estado del
Enclavamiento, tiempo encendido acumulado, tiempo de alimentacion restante, total de flujo acumulado, alarmas
relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de control, Ciclo actual en tiempo y tipo rele.

Ajustes }{

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Duracién Dosi Ingrese la cantidad de tiempo para que se active el Relé para una vez que se
haya alcanzado el volumen acumulado a través del medidor de agua.

Vol acumulado Ingrese el volumen de agua que se requiere que pase a través del medidor de
agua para disparar la alimentacion del quimico.

Entrada Seleccione la entrada que se va a usar para controlar esta salida.

Entrada #2 Selecciona la segunda entrada de contador de gasto a utilizarse para controlar

esta salida si es aplicable. La suma de los dos volimenes totales de flujo se
utilizara para desencadenar la alimentacion quimica.

5.34 Relé, modo de control purga y alimentacién

DISPONIBLE SOLAMENTE SI LOS MODOS HVAC ESTAN ACTIVADOS EN EL MENU CONFIG — AJUSTES
GLOBALES
Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé, modo HOA o estado del
Enclavamiento, tiempo encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de
control, Ciclo actual en tiempo y tipo rele.
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Ajustes }(

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Limite tiempo Dosi Ingrese la cantidad maxima de tiempo de alimentacion por evento de purga

Purga Seleccione el Relé que se usara para Purga/venteo

5.3.5 Relé, modo de control purga luego alimentacién

DISPONIBLE SOLAMENTE SI LOS MODOS HVAC ESTAN ACTIVADOS EN EL MENU CONFIG — AJUSTES
GLOBALES

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé, modo HOA o estado del

Enclavamiento, tiempo encendido acumulado, tiempo de alimentacion restante, el tiempo de purga acumulado,
alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de control, Ciclo actual en tiempo y tipo rele.

Ajustes >{

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

% Dosificacion Ingrese el % del tiempo de activacion del Relé de purga que se va a usar para
el tiempo de activacion del Relé de alimentacion

Limite tiempo Dosi Ingrese la cantidad maxima de tiempo de alimentacion por evento de purga

Reinicie Timer Use este ment1 para cancelar el ciclo de alimentacion actual

Purga Seleccione el Relé que se usara para Purga/venteo

5.3.6 Relé, modo de control % temporizado

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé, modo HOA o estado del
Enclavamiento, tiempo de ciclo, tiempo encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste
actual del modo de control, Ciclo actual en tiempo y tipo rele.

Ajustes }t

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Periodo muestreo Ingrese la duracion del periodo de muestra.

% Dosificacion Ingrese el % del tiempo de periodo de muestra que se va a usar para el tiempo de
activacion del Relé de alimentacion

5.3.7 Relé, modo de control temporizador de biocida

DISPONIBLE SOLAMENTE SI LOS MODOS HVAC ESTAN ACTIVADOS EN EL MENU CONFIG — AJUSTES
GLOBALES

Operacion basica del biocida
Cuando se dispara un evento de biocida, el algoritmo primero pre-purgara (si esta programada una pre-purga)
durante la cantidad de tiempo de pre-purga establecido o hasta la conductividad de pre-purga establecida. Después
se activa el Relé de biocida durante la duracion establecida. A esto le sigue un bloqueo de adicion post-biocida
que bloquea el Rel¢ de purga para que no se active durante una cantidad de tiempo de bloqueo de purga establecida.

Manejo de condicion especial
Pre-purga
Si se han establecido tanto un limite de tiempo como un limite de conductividad, el limite de tiempo tiene
prioridad. El Relé de purga se apagara una vez que se alcance el limite de tiempo o cuando se alcance el
limite de conductividad de pre-purga (lo que ocurra primero). Si la prepurga tiene un limite de conductividad
establecido, entonces el limite de tiempo puede ajustarse a cero, ya que esto permitiria que la prepurga dure para
siempre si nunca se alcanza el limite de conductividad.
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Empalme de eventos de biocida
Si un segundo evento de biocida ocurre mientras el primero todavia esté activo (en pre-purga, adicion de biocida o

bloqueo), el segundo evento sera ignorado. Se activard una alarma de Evento Omitido

Condiciones del Enclavamiento

Los Enclavamientos anulan el control del Relé, pero no cambian la operacion de los temporizadores o del control
de purga relacionado.

Una condicidn sin flujo (u otro Enclavamiento) no retrasa una adicion de biocida. El temporizador de duracion de
adicion de biocida continuard incluso si se bloquea el Relé debido a una condicion sin flujo u otra condicion de
Enclavamiento. Esto evitara las adiciones de biocida retrasadas, que potencialmente pueden causar concentraciones
de biocida mayores a las esperadas en el sistema, cuando dos adiciones de biocida tienen lugar casi al mismo tiempo.
No permitir adiciones de biocida también evitara que se adicionen biocidas incompatibles casi al mismo tiempo.
Condiciones “Activar con”

Los ajustes “Activar con canales” anulan el control del Relé, pero no cambian la operacion de los temporizadores
o del control de purga relacionado. El temporizador del biocida contintia contando el tiempo de adicion de biocida
cuando se fuerza a que se active el Relé, y termina en el tiempo esperado (hora de inicio del evento de biocida mas
duracion). Si la condicion “activar con” contintia después de finalizar el tiempo de alimentacion del biocida, el
Relé permanece activado.

Alarmas

Se activa una alarma de Evento omitido cuando un segundo evento de biocida tiene lugar mientras un evento
todavia esta ejecutandose (ya sea en pre-purga, adicion de biocida o bloqueo de adicion post-biocida).

También se activa una alarma de Evento omitido cuando el Relé de adicion de biocida nunca se enciende durante
una adicion de biocida debido a una condicién de Enclavamiento.

La alarma se borra la siguiente vez que se activa el Relé por cualquier razon (el siguiente evento del temporizador
o modo MANUAL o condicion de activacion forzada “activar con”).

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé, modo HOA o estado del
Enclavamiento, tiempo encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de
control, Ciclo actual en tiempo y tipo rele. El nimero de semana y dia de la semana actuales se muestran en pantalla
(incluso si no hay un evento de repeticion multi-semana programado). Tiempo de ciclo muestra el tiempo en cuen-

ta regresiva de la parte actualmente activa del ciclo de biocida (pre-purga, alimentacion de biocida o bloqueo de la
purga post alimentacion de biocida).

Ajustes }{

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Evento 1 (hasta 10) Ingrese estos menus para programar eventos a través de los menus a con-
tinuacion:

Repeticion | Seleccione el ciclo de tiempo para repetir el evento: Diariamente, 1 Sem-
ana, 2 Semanas, 4 Semanas, o Ninguno. Un evento significa que la salida
se activa a la misma hora del dia, durante la misma cantidad de tiempo, y a
excepcion del ciclo Diariamente, el mismo dia de la semana.

Semana | So6lo aparece si la Repeticion no es mayor de 1 Semana. Seleccione la sema-
na durante la cual ocurrira el evento.

Dia | S6lo aparece si la repeticion es mas larga que Diariamente. Seleccione el
dia de la semana durante el cual ocurrira el evento.

Inicio | Ingrese la hora del dia para iniciar el evento.

Dura | Ingrese la cantidad de tiempo que el relevador estara encendido.

Purga Seleccione el Relé que se usara para Purga/venteo

Tiempo pre-purga Si se desea reducir la conductividad antes de alimentar el biocida usando

un tiempo fijo en lugar de un ajuste de conductividad especifico, ingrese la
cantidad de tiempo para la pre-purga. También se puede usar para aplicar un
limite de tiempo en una pre-purga basada en conductividad.
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Pre-purga a Si se desea reducir la conductividad antes de alimentar el biocida, ingrese
el valor de conductividad. Si no se requiere pre-purga, o si se prefiere una
pre-purga basada en tiempo, ajuste el valor de conductividad a 0.

Entrada cond. Seleccione el sensor que se va a usar para controlar el Relé de pre-purga
seleccionado anteriormente.

Bloqueo purga Ingrese la cantidad de tiempo para bloquear la purga después de finalizar la
alimentacion de biocida.

Retraso Interlock Seleccione Habilitado si el controlador debe demorar iniciar el ciclo de
Biocida mas reciente hasta inmediatamente después de que se borre un In-
terbloqueo, o Deshabilitado si toda alimentacidon de Biocida debe saltarse si
existe una condicion de Interbloqueo al momento en que agregar fue debido
a iniciar.

5.3.8 Relé, modo salida de alarma

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé, modo HOA o estado del Encla-
vamiento, tiempo encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de control,
Ciclo actual en tiempo y tipo rele.

Ajustes >{

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Modo alarma Seleccione las condiciones de alarma que pondran al relevador en estado de alarma:
Todas las Alarmas
Alarmas Seleccionadas

Seleccione Alarma Desplacese a través de la lista de todas las entradas y salidas, de Alarmas del Sis-
tema y de Alarmas de Red (Ethernet). Toque el parametro para seleccionar alarmas
que se relacionen, luego desplacese a través de la lista de alarmas. Toque cada alar-
ma para verificar el cuadro que indica que se selecciond la alarma. Toque el icono
de Confirmar, al terminar con ese parametro, para guardar los cambios.

Repita para cada entrada y salida.

Salida Seleccione si el relevador estara activo cuando se encuentre en estado de alarma
(Normalmente Abierto) o si el relevador estara activo cuando no se encuentre
en estado de alarma (Normalmente Cerrado).

5.3.9 Relé, modo de control de tiempo proporcional

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé, estado del modo HOA o
Enclavamiento, el % actual sobre el tiempo calculado para el ciclo, el punto actual en el tiempo del ciclo, tiempo
encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste del modo de control actual, Ciclo actual en
tiempo y tipo rele.

Ajustes }t

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Setpoint Ingrese el valor del proceso del sensor en el cual el Relé estara apagado durante todo el
Periodo de muestra.

Banda proporc Ingrese la distancia que el valor del proceso del sensor esta alejado del punto de ajuste
en el cual el Relé estard encendido durante todo el Periodo de muestra.

Periodo muestreo Ingrese la duracion del periodo de muestra.

Entrada Seleccione el sensor que va a usar este Relé.

Direccion Seleccione la direccion del control.
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5.3.10 Relé, modo de control muestreo intermitente

DISPONIBLE SOLAMENTE SI LOS MODOS HVAC ESTAN ACTIVADOS EN EL MENU CONFIG — AJUSTES
GLOBALES

En un Muestreo intermitente con modo de control de venteo proporcional, el controlador lee una entrada analoga en
una horario con limite de tiempo, y el Relé responde para mantener el valor de conductividad en el punto de ajuste
activandose durante una cantidad de tiempo programable que varia con la desviacion del punto de ajuste.

El Relé pasa a través de una secuencia de activacion/desactivacion segun se describe mas adelante. El proposito de
este algoritmo es el venteo de caldera. En muchas calderas no se puede suministrar una muestra continuamente al
sensor porque no es posible un circuito de recirculacion, y llevar continuamente una muestra a un drenaje supondria
un desperdicio de agua caliente. Una valvula se abre intermitentemente para suministrar una muestra al sensor.

En los casos en los que una instalacion no ideal del sensor pueda causar que la muestra se sublime y dé una falsa
lectura baja, esto se puede corregir tomando la lectura con la muestra retenida en el tubo con la valvula de muestreo
cerrada, de modo que la muestra esté a presion de caldera y por lo tanto nuevamente en estado liquido. Habilite la
Muestra de la trampa si este es el caso. Debido a que la lectura de conductividad no es confiable mientras la valvula
esta abierta, el venteo se cronometra en lugar de que ocurra en respuesta directa a una lectura del sensor. En lugar de
depender de un tiempo fijo, en el que el venteo pudiera ser mucho mas prolongado de lo necesario si la lectura est4 apenas
fuera del valor del punto de ajuste, el venteo proporcional ajusta el tiempo de manera apropiada.

Si la Muestra de la trampa esta Deshabilitada, entonces la purga no esta temporizada y, el Tiempo de sostenimiento
y el tiempo Maximo de purga no se utilizan. La valvula de purga permanecera abierta hasta que la conductividad
se encuentre debajo del punto de ajuste. En este caso el mena de Limite de tiempo de salida, esta disponible para
detener la purga si el sensor no responde.

Observe que el software no permitira que dos relés utilizando Muestreo intermitente se asignen a la misma entrada
de sensor; el montaje de relé previo cambiara a modo Apagado.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé, estado del Relé (modo HOA,
estado del Enclavamiento, fase del ciclo de Muestreo Intermitente, etc.), tiempo restante para la fase del ciclo de
Muestreo Intermitente activo, la lectura viva de la conductividad, el ajuste del modo de control actual, Ciclo actual
en tiempo y tipo rele.

Ajustes }:

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Setpoint Ingrese el valor de conductividad por debajo del cual el controlador no iniciara un ciclo de venteo.

Banda proporc Ingrese el valor de conductividad por encima del punto de ajuste al cual ocurrira el tiempo de
venteo maximo. Por ejemplo, si el punto de Ajuste es 2000 uS/cm, y la Banda Proporcional
es 200 uS/cm, si la conductividad esta arriba de 2200 uS/cm la valvula de purga abrira para
el tiempo de Purgado Méximo descrito abajo. Si la conductividad de la muestra atrapada es
2100 uS/cm, la valvula de purga abrira por la mitad del tiempo de Purga Maximo.

Banda Muerta (s6lo se muestra si la muestra de la trampa esta deshabilitada) Ingresa el valor de proceso
del sensor lejos del punto de ajuste al cual se desactivara el relé.

Tiempo muestreo Ingrese la cantidad de tiempo que estara abierta la valvula de venteo para capturar una
muestra fresca de agua de la caldera.

Tiempo retencion Ingrese la cantidad de tiempo que estara cerrada la valvula de venteo para asegurar que
la muestra capturada esté a presion de caldera.

Purga maxima (s6lo se muestra si la Muestra de la trampa esté habilitada) Ingrese al cantidad maxima
de tiempo que estara abierta la valvula de venteo, cuando la conductividad de la muestra
capturada esté por encima del punto de ajuste mas la banda proporcional.
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Tiempo espera (s6lo se muestra si la Muestra de la trampa esta habilitada) Ingrese el tiempo de espera
para tomar una muestra de agua nuevamente una vez que la muestra capturada esté por
debajo del punto de ajuste.

Muestra Trampa Habilita o deshabilita atrapar la muestra.
Entrada cond. Seleccione el sensor que va a usar este Relé.
5.3.11 Relé modo manual

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé , modo HOA o estado del Encla-
vamiento, tiempo encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de control,
Ciclo actual en tiempo y tipo rele.

Ajustes }{

Un Relé Manual se activara si el modo HOA es Manual, o si es Activado con otro canal.

Tiempo Retraso On Ingrese el tiempo de retraso para activacion de relevador en horas:minutos:segundos.
Ajuste el tiempo a 00:00:00 para activar inmediatamente el relevador.

Tiempo Retraso Off | Ingrese el tiempo de retraso para desactivacion de relevador en horas:minutos:segun-
dos. Ajuste el tiempo a 00:00:00 para desactivar inmediatamente el relevador.

5.3.12 Relé, modo de control proporcional de impulsos

DISPONIBLE SOLAMENTE SI EL CONTROLADOR INCLUYE EQUIPO PARA SALIDA DE PULSO

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen la frecuencia de pulsos del Relé, modo HOA o estado del Enclavamiento,
tiempo encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de control, Ciclo actual en
tiempo y tipo rele.

Ajustes }:

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Setpoint Ingrese el valor del proceso del sensor en el cual la salida pulsara al % de salida minimo
establecido abajo.

Banda proporc Ingrese la distancia que el valor del proceso del sensor esta alejado del punto de ajuste
mas alla del cual el Relé estara pulsando al % de salida maximo establecido abajo.

Salida minima Ingrese la frecuencia de pulso mas baja posible como un porcentaje de la Frecuencia de
pulsaciones maxima establecido abajo (normalmente 0%).

Salida maxima Ingrese la frecuencia de pulso mas alta posible como un porcentaje de la Frecuencia de
pulsaciones maxima establecido abajo.

Miaxima Proporcion | Ingrese la frecuencia de pulsos maxima que la bomba medidora esta disefiada para
aceptar (rango 10 - 360 pulsos/minuto).

Entrada Seleccione el sensor que va a usar este Relé.

Direcciéon Ajuste la direccion del control.
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5.3.13 Relé, Modo de control PID

DISPONIBLE SOLAMENTE SI EL CONTROLADOR INCLUYE EQUIPO PARA SALIDA DE PULSO Y LOS
MODOS HVAC ESTAN DESHABILITADOS

El algoritmo de PID controla un relé de estado s6lido utilizando 16gica de control Proporcional-Integral-Derivativa
estandar. El algoritmo proporciona control de realimentacion basandose en un valor de error que se calcula
continuamente como la diferencia entre una variable de proceso medida y un punto de ajuste deseado. Afinar ajustes
especifica la respuesta para proporcional (el tamafio del error), integral (el tiempo que el error se ha presentado) v,
parametros derivativos (la tasa de cambio para el error). Con afinacion apropiada, el algoritmo de control de PID
puede mantener el valor del proceso cerca del punto de ajuste mientras minimiza la excedencia de o la falta de.

Error normalizado

El valor de error contra el punto de ajuste que se calcula por medio del controlador, se normaliza y representa como
por ciento de escala completa. Como resultado, los parametros de afinacion que ingresa el usuario no dependen de
la escala de la variable de proceso y la respuesta de PID con configuraciones similares sera mas consistente atin al
utiliza diferentes tipos de entradas de sensor.

La escala que se utiliza para normalizar el error es dependiente del tipo de sensor que se seleccione. Como
predeterminado, se utiliza el rango nominal completo del sensor. Este rango es editable por medio del usuario si se
desea control mas estrecho.

Formularios de ecuacion de PID

El controlador soporta dos diferentes formularios de ecuacién de PID como se especifica por medio de la
configuracion de Formulario de ganancia. Los dos formularios requieren diferentes unidades para entrada de los
parametros de afinacion de PID.

Normal

El formulario estandar se emplea mas cominmente en la industria porque sus configuraciones se basan en tiempo,
para los coeficientes integral y derivativo son mas significativos. Este formulario se selecciona como predeterminado.

Parametro Descripcion Unidades

K Ganancia sin unidad

T, Tiempo Integral segundos o segundos/repetir
T, Tiempo derivativa segundos

Output (%) =K | e(t) +% [ ewde +T, d‘z%

l

Parametro Descripcion Unidades

e(t) Error actual % de escala completa

dt Tiempo delta entre lecturas segundos

de(t) Diferencia entre Error actual y Error anterior % de escala completa
Paralelo

El formulario paralelo permite al usuario ingresar todos los parametros como Ganancias. En todos los casos,
los valores de ganancia mas grandes resultan en respuesta de salida mas rapida.

Parametro Descripcion Unidades
K Ganancia propor sin unidad
K, Ganancia Integral 1/segundos
K, Ganancia derivativa segundos
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Output (%) =K, et) + K, [ edt +K, %

Manejo de Valor integral

Para determinar el componente integral del calculo de PID, el software del controlador tiene que mantener una
ejecucion total del area acumulada bajo la curva de error (Curva integral). El signo del valor agregado a la Integral
actual, acumulado durante cada ciclo, puede ser positivo o negativo basandose en el ajuste de Direccion actual asi
como en los valores relativos de la lectura del proceso actual y en el punto de ajuste.

Control de anulacion

La Integral actual se acumula cuando la salida se establece en modo Auto. Si el controlador se camba a modo Apaga-
do, el valor ya no se acumula, pero no se borra. Por lo tanto, el control de PID se reanudara donde se dejo apagado si
el controlador se cambia de Apagado de regreso a Auto. De manera similar, la acumulacion de la Integral de control
se suspendera si la salida se interbloquea y se reanudara después de que se quite el bloqueo.

Transferencia sin perturbaciones

Cuando la salida se cambia de modo Manual a Auto, el controlador calcula un valor para la Integral actual utilizando
el error actual para generar el mismo por ciento de salida que para la configuracion de Salida manual. Este calculo
no utiliza la configuracién de afinacion derivativa para minimizar errores de fluctuaciones momentaneas en las sefal
de salida. Esta caracteristica asegura una transicion suave de control manual a automatico con excedencia de o falta
de minimas, por tanto tiempo como el usuario establezca el porcentaje de Salida manual cerca al valor que se espera
requiera el proceso para control 6ptimo en modo Auto.

Supresion de enrollamiento

El valor de la integral actual que se esta acumulando mientras la salida se establece en Auto puede volverse muy grande
0 muy pequefio si el valor del proceso permanece en el mismo lado del punto de ajuste por un periodo de tiempo prolon-
gado. Sin embargo, el controlador puede no ser capaz de continuar respondiendo si la salida ya se encuentra establecida
en los limites minimo o maximo (0-100% como predeterminado). Esta condicion se refiere como Cierre de enrollamien-
to y pueden resultar excedencia de o falta de graves después de haber terminado un trastorno prolongado.

Por ejemplo, si el valor del proceso permanece muy debajo del punto de ajuste a pesar de una salida de control estando
enclavada al 100%, la Integral actual continuara acumulando errores (Enrollamiento). Cuando el valor del proceso fi-
nalmente suba por encima del punto de ajuste, los errores negativos comenzaran a disminuir el valor Integral actual. Sin
embargo, el valor puede permanecer grande lo suficiente para mantener la salida al 100% mucho tiempo después de que
se satisfaga el punto de ajuste. El controlador excedera del punto de ajuste y el valor del proceso continuara subiendo.

Para optimizar recuperacion del sistema después de situaciones de enrollamiento, el controlador suprime actual-
izaciones para la Integral actual que pudieran llevar a la salida mas alla de su limite minimo o maximo. Idealmente,
se afinaran los parametros de PID y los elementos de control (bomba, valvulas, etc.) se calibraran apropiadamente de
modo que la salida nunca alcance su limite minimo o méximo durante operaciones de control normal. Pero con esta
caracteristica de supresion de enrollamiento, la excedencia de se minimizara si ocurre esa situacion.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen la tasa de pulsacion en %, modo MAA o estado de Interbloqueo, valor
de entrada, integral actual, tiempos de encendido actual y acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, tipo de
relé y, configuracion de modo de control actual.

Setpoint Entrada numérica de un valor de proceso que se utiliza como un objetivo para control
de PID. El valor predeterminado, el formato de unidades y de despliegue (nimero de

lugares decimales) que se utilizan durante la entrada de datos se definen basandose en
la configuracion de canal de Entrada seleccionada.

Ganancia Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor sin unidad
se multiplica por el total de los términos proporciona, integral y derivativo para deter-
minar el porcentaje calculado de salida.

Ganancia propor Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor sin unidad se
multiplica por el error normalizado (valor de proceso actual contra punto de ajuste) para
determinar el componente proporcional del porcentaje calculado de salida
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Tiempo Integral

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor se divide dentro
de la integral del error normalizado (area debajo de la curva de error), luego se multiplica
por la ganancia para determinar el componente integral del porcentaje calculado de salida.

Ganancia Integral

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor se multipli-
ca por la integral del error normalizado (area debajo de la curva de error) para determi-
nar el componente integral del porcentaje calculado de salida.

Tiempo derivativa

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor se multiplica
por el cambio en error entre la lectura actual y la lectura anterior, luego se multiplica por
la Ganancia para determinar el componente derivativo del porcentaje calculado de salida.

Ganancia derivativa

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor se multipli-
ca por el cambio en error entre la lectura actual y la lectura anterior, para determinar el
componente derivativo del porcentaje calculado de salida.

Reset PID Integral

El Valor integral de PID es una ejecucion total del area acumulada bajo la curva de
error (Integral actual). Cuando se selecciona esta opcidon de menu, este total se ajusta a
cero y el algoritmo de PID se restablece a su estado inicial.

Salida minima

Ingresa la tasa de pulsacion mas baja posible como un porcentaje de la Tasa de la carre-
ra méxima establecida a continuacion (normalmente 0%).

Salida maxima

Ingresa la tasa de pulsacion mas alta posible como un porcentaje de la Tasa de la carrera
maxima establecida a continuacion.

Maixima Proporcion

Ingresa la tasa de pulsacion maxima para la cual se disefid la bomba contadora para
aceptar (rango de 10 - 480 pulsaciones/minuto).

Entrada

Selecciona el sensor a utilizar por este relé

Direccion

Establece la direccion de control. Esta configuracion se utiliza para determinar el signo
del error calculado (valor de proceso actual contra punto de ajuste) y permite control
flexible con valores positivos solamente para todos los parametros de afinacion de PID.

Entrada minima

El extremo bajo del rango de entrada del sensor, que se utiliza para normalizar errores
en porcentaje de unidades de escala completa. Estos valores se establecen para el rango
nominal del sensor de entrada seleccionado como predeterminado.

Entrada maxima

El extremo alto del rango de entrada del sensor, que se utiliza para normalizar errores
en porcentaje de unidades de escala completa. Estos valores se establecen para el rango
nominal del sensor de entrada seleccionado como predeterminado.

Form Ganancia

Selecciona el Formulario de la ecuacion de PID que se utiliza para ingresar pardmetros
de afinacion.

5.3.14
Detalles de la salida

Relé, modo punto de ajuste dual

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Rel¢, modo HOA o estado del Encla-
vamiento, tiempo encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de control,
Ciclo actual en tiempo y tipo rele.

Ajustes }{

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Setpoint

Ingrese el valor del proceso del primer sensor en el cual se activara el Relé.

Setpoint 2

Ingrese el valor del proceso del segundo sensor en el cual se activara el Relé.

Banda muerta

Ingrese el valor del proceso del sensor fuera del punto de ajuste en el cual se desactivara
el Relé.

Periodo Ciclo Trabajo

Utilizar un ciclo trabajo ayuda a evitar el rebase del punto de ajuste en aplicaciones
donde la respuesta del sensor para adiciones quimicas es lento. Especifique la cantidad
de tiempo para el ciclo, y el porcentaje de ese tiempo de ciclo que el relevador estara
activo. El relevador se apagara el resto del ciclo, aun si el punto de ajuste no ha sido
satisfecho. Ingrese la longitud del ciclo de servicio en minutos: segundos en este menu.
Ajuste el tiempo a 00:00 si el uso de un ciclo trabajo no es requerido.
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Ciclo Trabajo Ingrese el porcentaje del periodo del ciclo que el relevador estara activo. Ajuste el por-
centaje a 100 si no se requiere un ciclo trabajo.

Tiempo Retraso On Ingrese el tiempo de retraso para activacion de relevador en horas:minutos:segundos.
Ajuste el tiempo a 00:00:00 para activar inmediatamente el relevador.

Tiempo Retraso Off | Ingrese el tiempo de retraso para desactivacion de relevador en horas:minutos:segundos.
Ajuste el tiempo a 00:00:00 para desactivar inmediatamente el relevador.

Entrada Seleccione el sensor que va a usar este Relé.

Direccion Seleccione la direccion del control. Dentro de Rango activara el Relé cuando la lectura
de la entrada esté entre los dos puntos de ajuste. Fuera de Rango activara el Relé cuando
la lectura de la entrada esté fuera de los dos puntos de ajuste.

5.3.15 Relé, modo de Temporizador

DISPONIBLE SOLAMENTE SI LOS MODOS HVAC ESTAN DESACTIVADOS EN EL MENU CONFIG —
AJUSTES GLOBALES

Operacion basica del temporizador

Cuando un evento del temporizador se dispara el algoritmo activa el Rel¢ durante el tiempo programado.

Manejo de condicion especial

Empalme de eventos del temporizador

Siun segundo evento del temporizador ocurre mientras el primero todavia esta activo, el segundo evento sera ignorado.
Se activara una alarma de Evento omitido

Condiciones del Enclavamiento

Los Enclavamientos anulan el control del Relé, pero no cambian la operacion del control del temporizador.

Una entrada digital o una condicion de Enclavamiento de salida no retrasa la activacion del Relé. El temporizador de
duracion de activacion del Relé continuara incluso si se desactiva el Relé debido a una condicion de Enclavamiento.
Esto evitara que se retrasen eventos, lo cual potencialmente puede causar problemas si no ocurren en el momento
correcto.

Condiciones “Activar con”

Los ajustes “Activar con canales” anulan el control del Relé, pero no cambian la operacion del control del temporizador.
El temporizador de duracion de activacion del Relé contintia contando cuando se fuerza a que se active el Relé, y termina
en el tiempo esperado (hora de inicio del evento mas duracion). Si la condicion “activar con” continta después de
finalizar el tiempo del evento, el Relé permanece activado.

Alarmas

Una alarma de Evento omitido se activa cuando ocurre un segundo evento del temporizador mientras un evento sigue
ejecutandose.

También se activa una alarma de Evento omitido cuando el Relé del temporizador nunca se enciende durante un
evento debido a una condicidén de Enclavamiento.

La alarma se borra la siguiente vez que se activa el Relé por cualquier razoén (el siguiente evento del temporizador o
modo MANUAL o condicién de activacion forzada “activar con”™).

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé, modo HOA o estado del
Enclavamiento, tiempo encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida,el ajuste actual del modo de
control, Ciclo actual en tiempo y tipo rele. El nimero de semana y dia de la semana actuales se muestran en pantalla
(incluso si no hay un evento de repeticion multi-semana programado). Tiempo del ciclo muestra el tiempo en cuenta
regresiva de la parte actualmente activa del ciclo del temporizador.

\¥
Ajustes £\
Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Evento 1 (hasta 10) ‘ Ingrese estos menus para programar eventos a través de los menus a continuacion:
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Repeticion | Seleccione el ciclo de tiempo para repetir el evento: Cada Hora, Diariamente, 1 Sem-
ana, 2 Semanas, 4 Semanas, o Ninguno. Un evento significa que la salida se activa a
la misma hora del dia, durante la misma cantidad de tiempo, y a excepcion del ciclo
Diariamente, el mismo dia de la semana.

Semana | Solo aparece si la Repeticion no es mayor de 1 Semana. Seleccione la semana durante
la cual ocurrira el evento.

Dia | Solo aparece si la repeticion es mas larga que Diariamente. Seleccione el dia de la
semana durante el cual ocurrira el evento.

Eventos por Dia | Solo aparece si la Repeticion es cada Hora. Seleccione el numero de eventos por dia.
Los eventos ocurren en la Hora de Inicio y después son espaciados equitativamente
durante el dia.

Inicio | Ingrese la hora del dia para iniciar el evento.

Dura | Ingrese la cantidad de tiempo que el relevador estard encendido.

Retraso Interlock Seleccione Habilitado si el controlador debe demorar iniciar el ciclo de timer (conta-
dor de tiempo) mas reciente hasta inmediatamente después de que se borre un Inter-
bloqueo, o Deshabilitado si todos los eventos deben saltarse si existe una condicion de
Interbloqueo al momento en que agregar fue debido a iniciar.

5.3.16 Relé, modo de lavado de sensor
Operacion basica del temporizador

Cuando se desencadene un evento de Lavado de Sensor, el algoritmo activara el relevador para el tiempo programado.
El relevador activara una bomba o valvula para suministrar una solucion de limpieza al sensor o sensores. La salida
de los sensores seleccionados ya sea que se mantendra o se deshabilitara durante el ciclo de limpieza y, por un tiempo
de sostenimiento programable después del ciclo de limpieza.

Manejo de condicion especial

Empalme de eventos del temporizador

Si un segundo evento del temporizador ocurre mientras el primero todavia esta activo, el segundo evento sera ignorado.
Se activara una alarma de Evento omitido

Condiciones del Enclavamiento

Los Enclavamientos anulan el control del Rel¢, pero no cambian la operacion del control del temporizador.

Una entrada digital o una condicion de Enclavamiento de salida no retrasa la activacion del Relé. El temporizador de
duracion de activacion del Relé continuara incluso si se desactiva el Relé debido a una condicion de Enclavamiento.
Esto evitara que se retrasen eventos, lo cual potencialmente puede causar problemas si no ocurren en el momento
correcto.

Condiciones “Activar con”

Los ajustes “Activar con canales” anulan el control del Relé, pero no cambian la operacion del control del temporizador.
El temporizador de duracién de activacion del Relé contintia contando cuando se fuerza a que se active el Relé, y termina
en el tiempo esperado (hora de inicio del evento mas duracion). Si la condicion “activar con” contintia después de
finalizar el tiempo del evento, el Relé permanece activado.

Alarmas

Una alarma de Evento omitido se activa cuando ocurre un segundo evento del temporizador mientras un evento sigue
ejecutandose.

También se activa una alarma de Evento omitido cuando el Relé del temporizador nunca se enciende durante un
evento debido a una condicion de Enclavamiento.

La alarma se borra la siguiente vez que se activa el Relé por cualquier razon (el siguiente evento del temporizador o
modo MANUAL o condicion de activacion forzada “activar con”).

Detalles de la salida
Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado encendido/apagado del Relé, modo HOA o estado del
Enclavamiento, tiempo encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de
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control, Ciclo actual en tiempo y tipo rele. El nimero de semana y dia de la semana actuales se muestran en pantalla
(incluso si no hay un evento de repeticion multi-semana programado). Tiempo del ciclo muestra el tiempo en cuenta
regresiva de la parte actualmente activa del ciclo.

\¥
Ajustes N
Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Evento 1 (hasta 10) Ingrese estos menus para programar eventos a través de los menus a continuacion:

Repeticion | Seleccione el ciclo de tiempo para repetir el evento: Cada Hora, Diariamente, 1 Sem-
ana, 2 Semanas, 4 Semanas, o Ninguno. Un evento significa que la salida se activa a
la misma hora del dia, durante la misma cantidad de tiempo, y a excepcion del ciclo
Diariamente, el mismo dia de la semana.

Semana | Solo aparece si la Repeticion no es mayor de 1 Semana. Seleccione la semana durante
la cual ocurrira el evento.

Dia | Solo aparece si la repeticion es mas larga que Diariamente. Seleccione el dia de la
semana durante el cual ocurrira el evento.

Eventos por Dia | S6lo aparece si la Repeticion es cada Hora. Seleccione el numero de eventos por dia.
Los eventos ocurren en la Hora de Inicio y después son espaciados equitativamente
durante el dia.

Inicio | Ingrese la hora del dia para iniciar el evento.

Dura | Ingrese la cantidad de tiempo que el relevador estara encendido.

Entrada Seleccione el sensor que se lavara.
Entrada 2 Seleccione el segundo sensor, si es aplicable, que se lavara.
Modo sensor Seleccione el efecto que tendra el evento de lavado de Sensor en todas las salidas de

control que emplean el sensor(es) que se lava. Las opciones son ya sea Deshabilitar las
lecturas de sensor (apagar la salida de control) o Mantener la lectura de sensor en la
ultima lectura valida del sensor antes del comienzo del evento de lavado de Sensor.

Tiempo retencion Ingrese la cantidad de tiempo necesario para suspender la lectura del sensor después de
que haya terminado el evento, para que la solucion de lavado se reemplace por medio de
la solucion de proceso.

5.3.17 Relevador, Modo de Control de Pico

Operacion basica del temporizador

Este algoritmo se utiliza tipicamente para proporcionar una cantidad de linea de base de cloro para desinfeccion, e
impactar peridodicamente al sistema con una dosis mayor. Durante operacion normal, el relevador estara reacciona-
ndo al sensor para mantener un punto de ajuste dentro de una Banda inactiva programable, como se describid en el
Modo de Control de Enc./Apag. anteriormente. Cuando se dispare un evento de Pico, el algoritmo cambiara de punto
de ajuste normal a Punto de Ajuste de Pico y una vez que éste llega al punto de ajuste, los mantiene por el tiempo
programado. Una vez que el tiempo expira, se reanuda el control para punto de ajuste normal.

Manejo de condicion especial
Empalme de eventos del temporizador

Si un segundo evento del temporizador ocurre mientras el primero todavia esté activo, el segundo evento serd ignorado.
Se activara una alarma de Evento omitido
Condiciones del Enclavamiento

Los Enclavamientos anulan el control del Relé, pero no cambian la operacion del control del temporizador.

Una entrada digital o una condicioén de Enclavamiento de salida no retrasa la activacion del Relé. El temporizador de
duracidn de activacion del Relé continuara incluso si se desactiva el Relé debido a una condicién de Enclavamiento.
Esto evitara que se retrasen eventos, lo cual potencialmente puede causar problemas si no ocurren en el momento
correcto.
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Condiciones “Activar con”

Los ajustes “Activar con canales” anulan el control del Relé, pero no cambian la operacion del control del temporizador.
El temporizador de duracion de activacion del Relé contintia contando cuando se fuerza a que se active el Relé, y termina
en el tiempo esperado (hora de inicio del evento mas duracion). Si la condicion “activar con” contintia después de
finalizar el tiempo del evento, el Relé permanece activado.

Alarmas

Una alarma de Evento omitido se activa cuando ocurre un segundo evento del temporizador mientras un evento sigue
ejecutandose.

También se activa una alarma de Evento omitido cuando el Relé del temporizador nunca se enciende durante un
evento debido a una condicion de Enclavamiento.

La alarma se borra la siguiente vez que se activa el Relé por cualquier razon (el siguiente evento del temporizador o
modo MANUAL o condicion de activacion forzada “activar con”).

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado enc./apag. del relevador, modo HOA o estado de Interbloqueo,
acumulado en tiempo, alarmas, Ciclo actual en tiempo y tipo rele. El nimero de semana y dia de la semana actuales
se muestran en pantalla (incluso si no hay un evento de repeticion multi-semana programado). Tiempo del ciclo
muestra el tiempo en cuenta regresiva de la parte actualmente activa del ciclo del ciclo.

¥
Ajustes 8N
Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Setpoint Ingrese el valor del proceso del sensor en el cual se activara el relevador.

Setpoint Pico Ingrese el valor del proceso del sensor en el cual se activara el relevador durante el
tiempo del Evento de Pico.

Banda muerta Ingrese el valor del proceso del sensor fuera del punto de ajuste en el cual se desacti-
vara el relevador. La misma Banda inactiva se utiliza para el Punto de Ajuste normal y
el Punto de Ajuste de Pico.

Periodo Ciclo Trabajo Utilizar un ciclo trabajo ayuda a evitar el rebase del punto de ajuste en aplicaciones
donde la respuesta del sensor para adiciones quimicas es lento. Especifique la cantidad
de tiempo para el ciclo, y el porcentaje de ese tiempo de ciclo que el relevador estara
activo. El relevador se apagar el resto del ciclo, atin si el punto de ajuste no ha sido
satisfecho. Ingrese la longitud del ciclo trabajo en minutos: segundos en este mend.
Ajuste el tiempo a 00:00 si el uso de un ciclo trabajo no es requerido.

Ciclo Trabajo Ingrese el porcentaje del periodo del ciclo que el relevador estara activo. Ajuste el
porcentaje a 100 si no se requiere un ciclo trabajo.

Evento 1 (hasta 8) Ingrese estos ments para programar eventos a través de los menus a continuacion:

Repeticion | Seleccione el ciclo de tiempo para repetir el evento: Diariamente, 1 Semana, 2 Sem-
anas, 4 Semanas, o Ninguno. Un evento significa que la salida se activa a la misma
hora del dia, durante la misma cantidad de tiempo, y a excepcion del ciclo Diaria-
mente, el mismo dia de la semana.

Semana | Solo aparece si la Repeticion no es mayor de 1 Semana. Seleccione la semana durante
la cual ocurrira el evento.

Dia | Sélo aparece si la repeticion es mas larga que Diariamente. Seleccione el dia de la
semana durante el cual ocurrira el evento.

Inicio | Ingrese la hora del dia para iniciar el evento.

Dura | Ingrese la cantidad de tiempo que el relevador estard encendido.

Entrada Seleccione el sensor que se lavara.

Direcciéon Seleccione la direccion del control.
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5.3.18 Relé, Modo de control de salida Lag
Descripcion general

El modo de control de Lag guia, permite a un grupo de salidas ser controladas por medio de un sélo algoritmo de
control utilizando una variedad de configuraciones. El modo de control soporta operacion de bombas de apoyo,
bomba alterna con nivelacion de desgaste y, la activacion de salidas adicionales después de un retraso de tiempo, o
basandose en puntos de ajuste alternos, o basandose en cambios de estado digital.

Un grupo de Lag guia consta de una sola salida Guia y una o mas salidas de Lag. La salida Guia puede establecerse para
cualquier modo de control. El nuevo modo de control de Lag puede seleccionarse para cualquier nimero de salidas adi-

cionales (limitado s6lo por el ntimero de salidas disponibles dentro del controlador). Una configuracion para cada salida
de Lag permite seleccion de una salda Guia que se utiliza para crear un grupo ordenado de relés de Lag guia.

Ejemplo: R1 es un relé de Enc./Apag., R2 es establecido para modo de Lag con una salida Guia de R1. R3 es estab-
lecido como un relé de modo de Lag adicional con una salida Guia de R2, creando asi una cadena ordenada de tres
relés en el grupo de Lag guia (R1«<—R2«R3). Después de que se define el grupo, la salida Guia (R1) opera con la
funcionalidad estandar de Control de Enc./Apag. El ltimo relé¢ de modo de Lag en la cadena (R3) ofrece varias con-
figuraciones que se emplean para definir las operaciones de control que se desean para el grupo entero de Lag guia.
Las opciones de control de Lag guia elegibles incluyen apoyo, nivelacion de agua, y/o activacion de salidas adiciona-
les basandose en varios criterios.

Control de bomba de apoyo

Como predeterminados, los grupos de Retardo Guia siempre proporcionan operacion de apoyo si el modo de control
Guia determina que su salida debe energizarse pero esta deshabilitada debido a una alarma de Verificar Flujo y/o
porque la configuracion MAA de la salida Guia esta Apagada o en Manual (no en modo Auto).

Modos de nivelacion de desgaste

El orden de activacién de salida Guia y de Lag pude cambiar basandose en modos de nivelacion de desgaste configu-
rables. Esta opcion se destind para permitir a los usuarios manejar el uso de bombas primaria y secundaria dentro del
sistema. Un modo de nivelacion de desgaste selecciona una salida diferente cada vez que se activa el grupo. Modos
adicionales varian la activacion de las bombas dentro del grupo basandose en el tiempo encendido para cada salida,
con el propdsito de balancear el uso de cada bomba o de energizar la salida primaria con mas frecuencia y ejercer
periddicamente bombeos auxiliares para asegurar la operacion adecuada cuando estos sean necesarios.

Modos de activacion de salida

Dependiendo del modo de control que se seleccione para la salida de Guia, la salida(s) de Lag puede configurarse
para activacion de salidas adicionales basandose en uno o mas de los siguientes criterios:

Tiempo encendido (por ejemplo, energiza un segundo relé 10 minutos después de que el relé primario se activa)
Puntos de ajuste de control (por ejemplo, energiza un segundo relé si el pH contintia subiendo)

Cambio de interruptor (por ejemplo, energiza una segunda bomba para mantener un nivel de tanque cuando se abre el
interruptor de nivel bajo-bajo.

Operacion de control

Control de bomba de apoyo
La operacion de control predeterminada para el grupo de Retardo guia es que si existe una condicion que evita que
un relé se active, éste se salta y la siguiente salida en el grupo se activa en su lugar. Esta situacion puede ocurrir si
la salida estd experimentando una alarma activa de Verificar Flujo o si la salida no se encuentra en modo Auto. El
control de apoyo utilizando una salida de Retardo no requiere ninguna configuracion adicional y podria utilizarse
para crear una salida para que se active una bomba de apoyo solo si la bomba principal pierde cebado y/o es sacada
de servicio para mantenimiento.
Ejemplo: Un grupo de Retraso Guia que consta de R1, R2 y R3 se configura (R1«<—R2<—R3). Las tres bombas tienen
detectores de PosiFlow cableados a las entradas D1, D2 y D3, respectivamente. RI utiliza el modo de Encendido/
Apagado para controlar alimentacion caustica para mantener un punto de ajuste de pH arriba de 7.0. Las bombas
R1y R3 se encuentran en modo Auto, la bomba R2 se ha sacado fuera de servicio para mantenimiento y se encuen-
tra actualmente en modo de MAA apagado. El pH del proceso cae debajo de 7.0 y RI se energiza. Antes de que el
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pH suba para satisfacer la banda muerta, la entrada de PosiFlow D1 detecta una condicion de error y activa una
alarma de Verificar Flujo para la bomba R1.

El sistema de Retraso Guia desenergiza R1 y verifica el estado de R2. Debido a que R2 no se encuentra en servicio,
R3 se energiza para mantener alimentacion caustica.

Cada montaje de canal de entrada digital como un tipo de Monitor Alimentacién tiene una configuracién de Modo
de Alarma de Flujo para especificar como se maneja la salida de la bomba cuando se identifican alarmas de Verificar
Flujo. Basandose en esta configuracion, el grupo de Retraso Guia responde de la siguiente manera:

Deshabilitado | La alarma de Verificar Flujo nunca se activa y el grupo de Retraso Guia no se afecta por medio
del estado de la entrada de PosiFlow.

Bloqueo Cuando se activa una alarma de Verificar Flujo, la salida relacionada se apaga inmediatamente, si
esta disponible, otras salidas en el grupo de Retraso Guia se activan en su lugar.

Mantener Cuando se activa una alarma de Verificar Flujo, otras salidas en el grupo de Retraso Guia se ac-
tivan en su lugar si estan disponibles; si no hay disponibles otras salidas, o si se requieren salidas
adicionales debido a configuraciones de Modo de Activacion de Salida, la salida(s) reportando
una alarma de Verificar Flujo todavia puede activarse como un ultimo recurso.

Modos de nivelacion de desgaste

Después de que se define el grupo de Lag guia, pueden configurarse parametros adicionales dentro de la lista de configura-
ciones de la ultima salida en el grupo. Estas opciones optimizan el comportamiento de la funcionalidad de Lag guia. Varias
opciones distintas de nivelacion de desgaste pueden seleccionarse para controlar el orden en el que se activen las salidas.

Deshabilitado

El orden en que las salidas de Guia y de Lag se activan no cambia automaticamente. Estos se energizan siempre en el
mismo orden.

Basado en servicio
El orden en que las salidas se activan cambia cada vez que se activa la salida Guia. No se considera qué tanto tiempo
ha estado operando cada bomba individual.

Ejemplo: Cuando la salida Guia, establecida para control de Enc./Apag., cae debajo del punto de ajuste, se activa R1.
R1 se paga después de que se satisface la banda muerta. La siguiente vez que la medicion vaya debajo del punto de
ajuste, R2 se activard y R1 permanecerd apagada. Después de que todas las salidas en el grupo han ejercido un ciclo de
alimentacion, el proceso comienza otra vez con la primera salida (R1).

Tiempo Balanceado

El modo de tiempo balanceado alterna salidas en una manera que iguala el tiempo de ejecucion de todas las bombas
conectadas. Este modo toma en cuenta qué tanto tiempo ha estado funcionando cada salida en el grupo de Lag guia (a
partir de un restablecimiento manual) y selecciona la salida que tiene el tiempo encendido mas bajo durante cada ciclo.
Si la salida permanece energizada por mas tiempo que el tiempo del ciclo especificado, el tiempo encendido para cada
salida se recalcula y puede activarse una salida diferente para balancear el uso de cada una.

Ejemplo: En un grupo de Lag guia de dos bombas, la nivelacion de desgaste balanceada por tiempo se selecciona
con un tiempo de ciclo de 2 horas. Cuando el modo de control de Guia (R1) determina que la salda debe activarse.
R2 se enciende porque ésta tiene el tiempo encendido acumulado mas bajo. Después de 2 horas, si la salida perman-
ece activa, se re-evaluan los tiempos de encendido y R2 se apaga y RI se enciende ya que éste ahora tiene el menor
a tiempo total acumulado. El ciclo continua hasta que el modo de control de Guia determina si la alimentacion esta
completa.

Tiempo desbalanceado

Este modo de nivelacion de desgaste mejora la tolerancia de falla del grupo, variando el desgaste en cada bomba,
activando cada bomba por un porcentaje deferente de tiempo. En este modo, una salida primaria se activa la mayor
parte del tiempo y salida(s) (auxiliar) secundaria se activa por un porcentaje mas pequefio del tiempo encendido total de
salida. Esta estrategia puede ser util para asegurar que una bomba de apoyo ejerza lo suficiente de modo que estara fun-
cional cuando se necesite, pero no se desgasta a la misma tasa que la bomba primaria para minimizar las posibilidades

de que ambas bombas fallen al mismo tiempo. Cuando una bomba de Lag se define dentro de un grupo de Lag guia, la
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bomba Guia opera 60% del tiempo y la bomba de Lag opera 40%. Si se definen mas de dos (2) bombas para el grupo,
las relaciones que se fijan, se utilizan para asegurar que todas las bombas ejerzan periodicamente y se desgasten a tasas
distintas, como se muestra en el cuadro.

Porcentaje Nudmero de relés
encendido
Relé 2 3 4 5 6

1 60.0% 47.4% 41.5% 38.4% 36.5%
2 40.0% 31.6% 27.7% 25.6% 24.4%
3 21.1% 18.5% 17.1% 16.2%
4 12.3% 11.4% 10.8%
5 7.6% 7.2%
6 4.8%

Modos de activacion de salida

Dependiendo de la seleccion de modo de control actual para la salida Guia, pueden estar disponibles configuraciones
adicionales dentro de la lista de configuraciones de la ultima salida en el grupo para proporcionar opcion (opciones)
adicional para optimizar el comportamiento de la funcionalidad de Lag guia. Pueden seleccionarse diversos modos
de activacion para controlar el estado de las salida(s) adicional basandose en ya sea tiempo transcurrido, puntos de
ajuste alternos, y/o entradas de interruptor alternas.

Deshabilitado

No se toma accion para activar mas de una salida dentro del grupo de Retardo guia de salidas. Este modo se utiliza
cuando un grupo de salidas de Retardo Guia existe so6lo para proporcionar apoyo en caso de una falla de Verificar
Flujo en una de las bombas, o si se saca de servicio una bomba, y/o si s6lo se desea nivelacion de desgaste.

Basandose en tiempo

Las salidas de Lag se activan siguiendo la salida Guia después de una demora que puede establecer el usuario. El
mismo valor de demora se utiliza para todas las salidas. Esta seleccion de menti esta disponible s6lo cuando la salida
Guia se encuentra utilizando modos de control de Enc./Apag., de Punto de ajuste dual, de Pico o Manual.

Ejemplo: Si la salida Guia se estable como Manual, esta opcion de control podria utilizarse para obligar a activar
la salida basandose en una senial de entrada digital (por ejemplo: interruptor de nivel). Si el interruptor de nivel
permanece abierto por mds del tiempo de demora que se especifica, se energiza la segunda salida en el grupo de Lag
guia. Si transcurre otro tiempo de demora, también se activa una tercera salida (si esta disponible).

En modos de control de Enc./Apag., de Punto de ajuste dual, o de Pico, se energiza(n) bomba(s) adicional(es) si el
valor del proceso permanece fuera del rango del punto de ajuste por mas del tiempo de demora establecido.

Ejemplo: En un grupo de Lag guia de dos salidas (R1<—R2), la salida Guia (R1), establecida para control de Punto de
ajuste dual, se programa para energizar su salida cuando la lectura de D.O. esta fuera del rango de control de 4.0-4.5
ppb con una banda muerta de 0.1 ppb. La activacion de las salida que se basa en tiempo se selecciona con un tiempo
de demora de 15 minutos. Cuando el valor de D.O. cae debajo de 4.0 ppb, se activa R1. Después de 15 minutos, si

la D.O. no ha subido a 4.1 ppb o mayor, R2 también se activara. Cuando el valor de proceso alcanza 4.1 ppb, ambas
salidas se apagan.

Basandose en Punto de ajuste

Cada salida de Lag tiene su propio punto(s) de ajuste y banda muerta cuando se selecciona esta opcion. Los puntos
de ajuste para cada salida en el grupo de Lag guia se evaltian individualmente y se agregan salida como es necesario
basandose en el valor de proceso actual. El modo de activacion que se basa en Punto de ajuste también incorpora
activacion que se basa en tiempo y puede también configurarse para desencadenar una bomba adicional (si esta dis-
ponible) después de un tiempo de demora especificado. Esta seleccion de ment esta disponible sélo cuando la salida
Guia se encuentra utilizando modos de control de Enc./Apag., o de Punto de ajuste dual.
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Ejemplo 1: La salida Guia (R1) se establece para control de Enc./Apag. de pH con un punto de ajuste de 8.50, una
banda muerta de 0.20 y una direccion de control de “fuerza mas baja”. La primera salida de Lag (R2) tiene un punto de
ajuste de 9.00 y una banda muerta de 0.20. La segunda salida de Lag (R3) tiene un punto de ajuste de 9.50 y una banda
muerta de 0.20. El tiempo de demora se deshabilita (establecido por 0:00 minutos). Nivelacion de desgaste deshabilita-
da. Cuando el pH llega arriba de 8.50, se energiza R1. Si el pH procede a exceder de 9.00, se energiza R2. Y si el pH se
eleva arriba de 9.50,, se energiza R3. Cuando el pH disminuye debajo de 9.30, se apaga R3. Cuando el pH cae debajo de
8.80, se apaga R2. Y finalmente, cuando el pH disminuye por debajo de 8.30, se apaga R1.

Ejemplo 2: La misma configuracion de tres bombas (R1<—R2«R3) como en el Ejemplo 1 excepto que el tiempo de
demora es establecido por 30 minutos. Cuando el pH llega arriba de 8.50, se energiza R1. Si pasan 30 minutos antes
de que el pH exceda de 9.00 o caiga debajo de 8.30, R1 permanece encendida y se energiza R2. Si el pH se eleva
entonces arriba de 9.00, la siguiente salida en el grupo, R3, se energiza. Si el pH contintia subiendo y excede de 9.50,
no es posible accion adicional. Cuando el pH disminuye debajo de 8.80, se apaga R3. Cuando el pH cae debajo de
8.30, ambas, R1 y R2 se apagan.

Este control es muy similar a la operacion si tres (3) salidas de control de Enc./Apag. separadas se configuran todas
con el pH como Entrada y utilizan los puntos de ajuste que se enumeran arriba. Sin embargo, la opcidén de Lag guia
mejora en este control, incorporando controles de bomba de apoyo y tiempo opcional basandose en activacion. Si el
pH sube arriba de 8.50 cuando la bomba R1 tiene una alarma de Verificacion de flujo o estda en modo MAA Apagado,
la bomba R2 inmediatamente se energiza. R3 se energiza cuando el pH va arriba de 9.00. Aunque no esté disponible
la tercera bomba para activarse si el pH contintia subiendo arriba de 9.50, este sistema de control es mas tolerante a
falla que las opciones disponibles actualmente.

Basandose en Interruptor

Al utilizar modo de activacidon que se basa en interruptor, cada salida de Lag tiene una configuracion de Activar con
canales, que se utiliza para especificar uno o mas canales de entrada digital o de salida de relé que activa una salida
adicional. El modo de activacion que se basa en Interruptor incorpora activacion que se basa en tiempo y puede también
configurarse para desencadenar una salida adicional (si esta disponible) después de un tiempo de demora especificado.
Esta seleccion de menu esta disponible solo cuando la salida Guia esta utilizando modo de control Manual.

Ejemplo 1: Una estacion de elevacion incluye un tanque con un interruptor de nivel alto (D1) y un interruptor de niv-
el alto-alto (D2). Tres bombas se configuran como un grupo de Lag guia (R1<—R2«R3). La salida (R1) se establece
para modo de control Manual con una seleccion de Activar con canales de D1 (interruptor de nivel alto), R1 se ener-
gizara si D1 se cierra. La primera salida de Lag (R2) tiene una seleccion de Activar con canales de D2 (interruptor de
nivel alto-alto). La ultima salida de Lag (R3) no tiene seleccionado Activar con canales. Todas las bombas estan en
modo MAA Auto. El tiempo de demora esta deshabilitado (establecido para 0:00 minutos). Nivelacion de desgaste
deshabilitada. Cuando el interruptor de nivel alto se cierra, se activa la bomba R1. Si el interruptor de nivel alto-alto
se cierra, la bomba R2 también se activa. Cuando D2 se abre, R2 se apaga. Cuando D1 se abre, R1 se apaga. En esta
configuracion, la bomba R3 sirve sdlo como un apoyo en caso de que una de las bombas esté abajo por manten-
imiento (en modo MAA Apagado).

Ejemplo 2: La misma configuracion de estacion de elevacion, de interruptores de dos niveles, de tres bombas
(R1<—R2<R3) como en el Ejemplo I excepto que el tiempo de demora es establecido por I hora. Cuando el in-
terruptor de nivel alto se cierra, se activa la bomba R1. Si el interruptor de nivel alto-alto se cierra, la bomba R2
también se activa. Si el nivel del tanque permanece arriba del interruptor de nivel alto-alto por 1 hora mas, se activa
la bomba R3. Cuando D2 se abre, R3 se apaga. Cuando D1 se abre, R2 y R1 se apagan. En esta configuracion, la
bomba R3 sirve sélo como un apoyo en caso de que una de las bombas esté abajo por mantenimiento, pero también
proporciona capacidad adicional si es necesario.

Funcionalidad avanzada

Los ejemplos que se enumeran anteriormente detallan el comportamiento de control si se habilitan los modos de
nivelacion de desgaste o de activacion de salida. Estas caracteristicas se implementan independientemente. Los
modos de Nivelacion de desgaste se emplean para determinar qué salida(s) esta activa. Los modos de Activacion de
salida determinan cudntas salidas estan activas a la vez. Pueden implementarse estrategias de control de salida mas

avanzadas cuando estas caracteristicas se utilizan en combinacion.
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Ejemplo: En un escenario de dos bombas, la salida Guia (R1) se establece para control de Enc./Apag. de pH con un
punto de ajuste de 8.50, banda muerta de 0.20 y una direccion de control de “fuerza mas baja”. La salida de Lag (R2)
tiene un punto de ajuste de 9.00 y una banda muerta de 0.20. Se selecciona nivelacion de desgaste de tiempo desbal-
anceado (80/20) con un tiempo de ciclo de 15 minutos. Cuando el pH va arriba de 8.50, se evaliian los tiempos de
encendido para cada bomba. Si R1 ha estado en menos de 80% del tiempo total para las dos bombas, ésta se energiza.
De otra manera, R2 ha estado encendida por menos de 20% del tiempo total, de modo que ésta se energiza. Si el pH
permanece arriba de la banda muerta y no excede el segundo punto de ajuste (8.30 cbgtl pH cbgtl 9.00), la seleccion
de la bomba se re-evalua cada 15 minutos y, si se justifica, se conmuta la bomba en operacion. Si el pH procede a
exceder 9.00, ambas bombas se energizan y la nivelacion de desgaste ya no esta en consideracion. Cuando el pH cae
debajo de 8.80, los tiempos de encendido de bomba se evalua nuevamente y se apaga la bomba adecuada.

Observe que mientras que este control es muy poderoso, podria causar confusion con usuarios porque los puntos
de ajuste ingresados para una bomba especifica dentro del grupo de Lag guia pueden no coincidir con los puntos
de ajuste que se usan para activar esa bomba particular durante la operacion. La informacion que se muestra en las
paginas de Detalles para cada bomba debe ser suficiente para minimizar esta ambigiiedad.

Conflictos de modo de control
Algunos modos de control son incompatibles con la funcionalidad de salida de Lag debido a una relacion interactiva
entre la salida y una o mas entradas vinculadas:

e Muestreo intermitente - Este modo de control coloca un sensor vinculado dentro de un estado de Mantener, duran-
te la mayor parte de su ciclo operacional

e Lavado de Sensor - Este modo de control coloca uno o dos sensores vinculados dentro de un estado de Mantener,
cuando esta en progreso un ciclo de lavado y para un periodo de Mantener especificado posterior.

El vinculo entre la salida y la entrada(s) de sensor no puede transferirse facilmente a otras salidas, de modo que
estos tipos de modos de control no pueden designarse como salida Guia para un grupo de Lag guia. Las salidas que
se configuran con estos tipos de modos de control no se incluyen en la lista de seleccion que se presenta para salida
Guia. Tampoco, el modo de control de una salida que es la salida Guia para un grupo de Lag guia no puede cambi-
arse a uno de estos tipos. Si se selecciona, el controlador sera incapaz de guardar el cambio y se agregard un mensaje
de error al registro del sistema.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado de enc./apag. del relé, el estado del relé (modo MAA, Inter-
bloqueo de calibracion de sensor, lavado de Sensor, u otra condicion), el ciclo actual y los tiempos de encendido
totales, alarmas que se relacionan a esta salida, la salida definida como la Guia del grupo, la salida que es la salida
de Lag tultima del grupo, el nimero de salidas actualmente energizadas con el grupo, el tiempo transcurrido desde
el ultimo cambio en el nimero de salidas energizadas, el tiempo transcurrido desde la tltima evaluacion de nivel-
acion de desgaste, el tipo de salida y, la configuracion de modo de control actual.

Configuraciones }t

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

La salida de control de Lag que se define como de Lag ultima dentro del grupo de Lag guia ofrece configuraciones
para definir los parametros que controlan la operacion del grupo entero.

Todas las salidas de modo de Lag que no son la salida de Lag tltima en el grupo de Lag guia (aquellas que se selec-
cionan como una salida Guia a partir de otra salida de modo de Lag) ofrecen una lista mas limitada de configura-
ciones.

Configuraciones de Lag (los Ments con * se muestran inicamente en las configuraciones de salida de Lag ultima)

Config MAA Seleccionar modo Manual, Apagado o Auto tocando el modo deseado.

Lead Selecciona la salida que sera la salida guia para este relé

Nivel Desgaste* Selecciona el esquema de nivelacion de desgaste a utilizar. Consulte la descripcion que
se detallo anteriormente.
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Tiempo Ciclo Desgaste*

Esta configuracion solo aparece si se selecciond anteriormente Nivelacion de desgaste
de Tiempo balanceado o de Tiempo desbalanceado. Ingresa la cantidad de tiempo
transcurrido antes del tiempo en totales, para cada salida se re-evalian para nivelacion
de desgaste.

Modo Activacion®

Esta entrada solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Enc./Apag.,
Punto de ajuste dual, Pico o Manual. Selecciona una de las opciones que determinaran
si y cuando se activara una salida adicional, si la salida primaria es incapaz de alcanzar
el punto de ajuste.

Setpoint

Esta configuracion solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Enc./Apag.
o Punto de ajuste dual y el Modo de activacion de arriba se Basa en Punto de ajuste.
Ingresa el valor de proceso para la entrada que se asigno a la salida de Guia que desenca-
denara que se active una salida adicional.

Setpoint 2

Esta configuracion solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Punto de
ajuste dual y el Modo de activacion de arriba se Basa en Punto de ajuste.

Ingresa el valor de proceso para la entrada que se asignd a la salida de Guia que desen-
cadenara que se active una salida adicional

Banda Muerta

Esta configuracion solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Enc./Apag.,
o Punto de ajuste dual y el Modo de activacion de arriba se Basa en Punto de ajuste.
Ingresa el valor del proceso del sensor alejado del punto(s) de ajuste en el cual se de-
sactivara el relé.

Tiempo retraso*

Esta configuracion solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Enc./
Apag., Punto de ajuste dual, Pico o0 Manual.
Ingresa la cantidad de tiempo, si la hay, para demorar la activacion de la salida.

Activar con Canales

Esta configuracion solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Manual y
el modo de activacion se Basa en Interruptor.

Selecciona uno o mas canales de entrada digital y/o de salida de relé que, si se activan,
también activaran una salida de Lag

Resetear Tiempo Total

Ingrese a este ment para borrar el tiempo acumulado en el que ha estado activa la sali-
da. Este valor se utiliza para nivelacion de desgaste de Tiempo balanceado o de Tiempo
desbalanceado.

Tiempo Max Salida

Ingresa la cantidad maxima de tiempo que el relé puede activarse continuamente.
Una vez que se alcance el tiempo limite, el relé se desactivara hasta que se ingrese al
menu de Restablecer tiempo de espera de la salida.

Borrar Tiempo Fuera

Ingrese a este menu para borrar una alarma de Tiempo de espera de la salida y permitir
que el relé controle el proceso nuevamente.

Nombre

Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el relé.

Modo

Selecciona el modo de control que se desea para la salida

Varias configuraciones estdndares que se encuentran disponibles para la mayoria de los modos de control, no estan
disponibles para las salidas de Lag. Estas caracteristicas afecta al grupo de Lag guia entero y pueden especificarse
solo dentro de las configuraciones de la salida de Guia. Las configuraciones para estos campos se propagan a través
del grupo de Lag guia entero cuando se cambian para la salida de Guia. Aunque las configuraciones para estos cam-
pos son idénticas para todas las salidas en el grupo de Lag guia, el manejo por medio de cada salida de Lag puede ser
independiente o manejado por grupo.

A continuacion estan las configuraciones que se encuentran en las configuraciones de Relé guia que afectaran al

grupo de Lag guia:

Canales Enclava-

Selecciona los relevadores y entradas digitales que interbloquearan este relé y todos los
demas en el grupo.

miento
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Ciclo Rele Min Ingresa el nimero de segundos que seran la cantidad minima de tiempo que cada relé
en el grupo estara en el estado activo o inactivo.

Normalmente éste se ajustara a 0, pero si se utiliza una valvula de bola motorizada
que toma tiempo para abrir y cerrar, establece éste lo suficientemente alto para que la
valvula tenga tiempo de completar este movimiento.

Tiempo Max Man Ingresa la cantidad de tiempo que cada relé en el grupo se activara para cuando se
encuentra en modo Manual

Salida Manual Este menu so6lo aparece para relé de pulsacion o para salidas de Guia de salida analogica. Ingre-
sa la salida en % deseado para cada salida en el grupo cuando la salida estd en modo Manual.

Modo Salida Off Este ment solo aparece para salidas de Guia de salida analdgica. Ingresa el valor en
mA de salida que se desea para cada salida en el grupo cuando la salida estad en modo
Apagado, o siendo Interbloqueada, o durante una calibracion del sensor siendo utiliza-
da como una entrada. El rango aceptable es 0 a 21 mA.

Error Salida Este menu sélo aparece para salidas de Guia de salida analogica. Ingresa los mA de
salida deseados para cada salida en el grupo cuando el sensor no esta dando al contro-
lador una sefal valida. El rango aceptable es 0 a 21 mA.

La configuracion Activar con canales, normalmente disponible para todas las salidas, no es propagada a través del
grupo de Lag guia. Este campo puede ser ingresado independientemente para cada Salida de Lag cuando el modo de
control de la salida de Guia es Manual y el modo de activacion se Basa en interruptor.

La mayoria de las configuraciones para varios tipos de modos de control Guia se manejan independientemente de
otras salidas dentro de un grupo de Lag guia. En la mayoria de los casos, no hay disponibles configuraciones de
Modo de activacion , de modo que la salida de Guia determina el estado para el grupo entero basandose en sus con-
figuraciones y en los pardmetros de controlador actuales. Sin embargo, cuando un Modo de activacion se habilita, el
manejo de algunas configuraciones puede requerir algo de explicacion adicional. Por ejemplo,

*  Ciclo de servicio - Si una salida de Guia con un modo de control de Enc./Apag. o Punto de ajuste dual tiene una
configuracion de Ciclo de servicio de menos de 100%, este ciclo se manejara para la salida de Guia inicamente. El
Ciclo de servicio conducira otras salidas de Lag para propdsitos de Apoyo o de Nivelacion de desgaste. Sin embargo,
si Salida(s) de Lag adicional se energiza debido a configuraciones de Modo de activacion que se basan en Punto de
ajuste o que se basan en Tiempo, las salidas adicionales operaran independientemente de la configuracion del Ciclo de
servicio. La salida de Guia continuara para realizar el ciclo de Encendido y apagado, sin embargo, las salidas adiciona-
les permaneceran activas con 100% del ciclo de servicio hasta que se satisfaga la banda muerta del punto de ajuste.

*  Demora encendida / Demora apagada - Si la salida de Guia con un modo de control de Enc./Apag., Punto de
ajuste dual, o Manual tiene ya sea una configuracion de Tiempo de demora de Encendido o de Apagado espe-
cificada, la demora se manejara unicamente para la salida de Guia. Si una o mas salidas de Lag proporcionan
soporte de Apoyo o de Nivelacion de desgaste, los Tiempos de demora también afectarian a estas salidas. Sin
embargo, si Salida(s) de Lag adicional se energiza debido a configuraciones de Modo de activacion, las salidas
adicionales operaran independientemente de la configuracion (configuraciones) de Tiempo de demora de Encen-
dido y de Apagado y energizaran y des-energizaran sin demora cuando se necesite.

5.3.19 Salida analoga, modo retransmitir

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el % de salida, modo HOA o estado del Enclavamiento, tiempo
encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de control, Ciclo actual en
tiempo y tipo rele.

Ajustes }t

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Valor 4 mA Ingrese el valor del proceso que corresponda a una sefial de salida de 4 mA.

Valor 20 mA Ingrese el valor del proceso que corresponda a una sefial de salida de 20 mA.
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Salida manual Ingrese el % de salida deseado cuando la salida esté en modo Manual.

Error Salida Ingrese el % de salida deseado cuando la sefal de entrada sea invalida (Modo error).

Resetear Tiempo Ingrese a este menu para borrar el tiempo acumulado en el que ha estado activa la sali-

Total da. Este valor se utiliza para nivelacion de desgaste de Tiempo balanceado o de Tiempo
desbalanceado.

Entrada Seleccione la entrada de sensor que se va a retransmitir.

5.3.20 Salida analoga, modo control proporcional

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el % de salida, modo HOA o estado del Enclavamiento, tiempo
encendido acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, el ajuste actual del modo de control, Ciclo actual en
tiempo y tipo rele.

Ajustes }t

Toque el icono Ajustes para ver o cambiar los ajustes relacionados con el Relé.

Setpoint Ingrese el valor del proceso del sensor en el cual el % de salida sera el % minimo
programado.

Banda proporc Ingrese el valor del proceso del sensor fuera del punto de ajuste en el cual el % de salida
sera el % maximo programado.

Salida minima Ingrese el % de salida mas bajo. Si la salida debe estar desactivada en el punto de ajuste,
este sera 0%.

Salida maxima Ingrese el % de salida mas alto.

Salida manual Ingrese el % de salida deseado cuando la salida esté en modo Manual.

Modo Salida Off Ingrese el valor mA de la salida deseado cuando la salida esté en modo Apagado, o

durante un Enclavamiento o durante una calibracion del sensor que se esta usando como
entrada. El rango aceptable es de 0 a 21 mA.

Error Salida Ingrese el mA de la salida deseado cuando el sensor no esté¢ dando una sefial valida al
controlador. El rango aceptable es de 0 a 21 mA.
Entrada Seleccione la entrada del sensor que se va a usar para control proporcional.
Direccién Seleccione la direccion del control.
5.3.21 Salida analoga, modo control PID

DISPONIBLE SOLAMENTE SI EL CONTROLADOR INCLUYE EQUIPO PARA SALIDA DE PULSO Y LOS
MODOS HVAC ESTAN DESHABILITADOS

El algoritmo de PID controla una salida analdgica (4-20 mA) utilizando l6gica de control Proporcional-Integral-De-
rivativa estandar. El algoritmo proporciona control de realimentacién basandose en un valor de error que se calcula
continuamente como la diferencia entre una variable de proceso medida y un punto de ajuste deseado. Afinar ajustes
especifica la respuesta para proporcional (el tamafio del error), integral (el tiempo que el error se ha presentado) y,
parametros derivativos (la tasa de cambio para el error). Con afinacion apropiada, el algoritmo de control de PID
puede mantener el valor del proceso cerca del punto de ajuste mientras minimiza la excedencia de o la falta de.

Error normalizado

El valor de error contra el punto de ajuste que se calcula por medio del controlador, se normaliza y representa como
por ciento de escala completa. Como resultado, los parametros de afinacion que ingresa el usuario no dependen de
la escala de la variable de proceso y la respuesta de PID con configuraciones similares serd mas consistente atin al
utiliza diferentes tipos de entradas de sensor.

La escala que se utiliza para normalizar el error es dependiente del tipo de sensor que se seleccione. Como prede-
terminado, se utiliza el rango nominal completo del sensor. Este rango es editable por medio del usuario si se desea
control mas estrecho.
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Formularios de ecuacion de PID
El controlador soporta dos diferentes formularios de ecuacion de PID como se especifica por medio de la configura-

cion de Formulario de ganancia. Los dos formularios requieren diferentes unidades para entrada de los parametros de
afinacion de PID.

Normal

El formulario estandar se emplea mas cominmente en la industria porque sus configuraciones se basan en tiempo,
para los coeficientes integral y derivativo son mas significativos. Este formulario se selecciona como predeterminado.

Parametro Descripcion Unidades

K Ganancia sin unidad

T, Tiempo Integral segundos o segundos/repetir
T, Tiempo derivativa segundos

Output (%) = K |e(t +% [ ewdr +T, df{—f)

Parametro Descripcion Unidades

e(t) Error actual % de escala completa

dt Tiempo delta entre lecturas segundos

de(t) Diferencia entre Error actual y Error anterior % de escala completa
Paralelo

El formulario paralelo permite al usuario ingresar todos los pardmetros como Ganancias. En todos los casos, los
valores de ganancia mas grandes resultan en respuesta de salida mas rapida. Este formulario se utiliza en el contralor
WebMaster y se emplea internamente por medio del Modulo de control.

Parametro Descripcion Unidades
K Ganancia propor sin unidad
K. Ganancia Integral 1/ segundos
K, Ganancia derivativa segundos

Output (%) =K, e(t) + K, [ e(dt +K, %

Manejo de Valor integral

Para determinar el componente integral del calculo de PID, el software del controlador tiene que mantener una
ejecucion total del area acumulada bajo la curva de error (Curva integral). El signo del valor agregado a la Integral
actual, acumulado durante cada ciclo, puede ser positivo o negativo basandose en el ajuste de Direccion actual asi
como en los valores relativos de la lectura del proceso actual y en el punto de ajuste.

Control de anulacion

La Integral actual se acumula cuando la salida se establece en modo Auto. Si el controlador se camba a modo Apaga-
do, el valor ya no se acumula, pero no se borra. Por lo tanto, el control de PID se reanudara donde se dej6 apagado si
el controlador se cambia de Apagado de regreso a Auto. De manera similar, la acumulacion de la Integral de control
se suspendera si la salida se interbloquea y se reanudara después de que se quite el bloqueo.

Transferencia sin perturbaciones

Cuando la salida se cambia de modo Manual a Auto, el controlador calcula un valor para la Integral actual utilizando
el error actual para generar el mismo por ciento de salida que para la configuracion de Salida manual. Este calculo
no utiliza la configuracion de afinacion derivativa para minimizar errores de fluctuaciones momentaneas en las sefial
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de salida. Esta caracteristica asegura una transicion suave de control manual a automatico con excedencia de o falta
de minimas, por tanto tiempo como el usuario establezca el porcentaje de Salida manual cerca al valor que se espera
requiera el proceso para control 6ptimo en modo Auto.

Supresion de enrollamiento

El valor de la integral actual que se esta acumulando mientras la salida se establece en Auto puede volverse muy grande

0 muy pequefio si el valor del proceso permanece en el mismo lado del punto de ajuste por un periodo de tiempo prolon-
gado. Sin embargo, el controlador puede no ser capaz de continuar respondiendo si la salida ya se encuentra establecida

en los limites minimo o méaximo (0-100% como predeterminado). Esta condicion se refiere como Cierre de enrollamien-
to y pueden resultar excedencia de o falta de graves después de haber terminado un trastorno prolongado.

Por ejemplo, si el valor del proceso permanece muy debajo del punto de ajuste a pesar de una salida de control estando
enclavada al 100%, la Integral actual continuara acumulando errores (Enrollamiento). Cuando el valor del proceso fi-
nalmente suba por encima del punto de ajuste, los errores negativos comenzaran a disminuir el valor Integral actual. Sin
embargo, el valor puede permanecer grande lo suficiente para mantener la salida al 100% mucho tiempo después de que
se satisfaga el punto de ajuste. El controlador excedera del punto de ajuste y el valor del proceso continuara subiendo.

Para optimizar recuperacion del sistema después de situaciones de enrollamiento, el controlador suprime actual-
izaciones para la Integral actual que pudieran llevar a la salida mas alla de su limite minimo o méximo. Idealmente,
se afinaran los parametros de PID y los elementos de control (bomba, valvulas, etc.) se calibraran apropiadamente de
modo que la salida nunca alcance su limite minimo o méximo durante operaciones de control normal. Pero con esta
caracteristica de supresion de enrollamiento, la excedencia de se minimizara si ocurre esa situacion.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el valor de la salida analogica en %, modo MAA o estado de Interblo-
queo, valor de entrada, integral actual, tiempos de encendido actual y acumulado, alarmas que se relacionan a esta
salida y, configuracion de modo de control actual.

Set Point Entrada numérica de un valor de proceso que se utiliza como un objetivo para control
de PID. El valor predeterminado, el formato de unidades y de despliegue (nimero de

lugares decimales) que se utilizan durante la entrada de datos se definen basandose en
la configuracion de canal de Entrada seleccionada.

Ganancia Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor sin unidad se
multiplica por el total de los términos proporciona, integral y derivativo para determinar
el porcentaje calculado de salida.

Ganancia propor Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor sin unidad se
multiplica por el error normalizado (valor de proceso actual contra punto de ajuste) para
determinar el componente proporcional del porcentaje calculado de salida.

Tiempo Integral Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor se divide
dentro de la integral del error normalizado (area debajo de la curva de error), luego se
multiplica por la ganancia para determinar el componente integral del porcentaje calcu-
lado de salida.

Ganancia Integral Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor se multipli-
ca por la integral del error normalizado (area debajo de la curva de error) para determi-
nar el componente integral del porcentaje calculado de salida

Tiempo derivativa Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor se multiplica
por el cambio en error entre la lectura actual y la lectura anterior, luego se multiplica por
la Ganancia para determinar el componente derivativo del porcentaje calculado de salida.

Ganancia derivativa | Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor se multipli-
ca por el cambio en error entre la lectura actual y la lectura anterior, para determinar el
componente derivativo del porcentaje calculado de salida.

Reset PID Integral El Valor integral de PID es una ejecucion total del area acumulada bajo la curva de
error (Integral actual). Cuando se selecciona esta opcion de menu, este total se ajusta a
cero y el algoritmo de PID se restablece a su estado inicial.

Salida minima Ingresa el valor de salida mas bajo posible (normalmente 0%).

Salida maxima Ingresa el valor de salida mas alto posible como un porcentaje.
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Modo Salida Off

Ingresa el valor de mA de salida deseado cuando la salida esta en modo Apagado, o esta
siendo Interbloqueada, o si el Limite de tiempo de salida expird, o durante una cali-
bracion del sensor que se utiliza como una salida. También si hay un Lavado de Sensor
programado para el sensor y, la opcion de Modo de sensor se establece en Deshabilitar
la salida durante el ciclo de Lavado (si la opcion de Modo de sensor se establece en
Mantener, la salida mantiene su ultima configuracion y la Integral no se actualiza du-
rante el Lavado). El rango aceptable es 0 a 21 mA.

Error Salida

Ingresa los mA de salida deseados cuando el sensor no esta proporcionando al controla-
dor una senal valida. El rango aceptable es 0 a 21 mA.

Entrada

Selecciona el sensor a utilizar por esta salida.

Direccion

Establece la direccion de control. Esta configuracion se utiliza para determinar el signo
del error calculado (valor de proceso actual contra punto de ajuste) y permite control
flexible con valores positivos solamente para todos los parametros de afinacion de PID.

Entrada minima

El extremo bajo del rango de entrada del sensor, que se utiliza para normalizar errores en
porcentaje de unidades de escala completa. Estos valores se establecen para el rango nom-
inal del sensor de entrada seleccionado como predeterminado.

Entrada maxima

El extremo alto del rango de entrada del sensor, que se utiliza para normalizar errores en
porcentaje de unidades de escala completa. Estos valores se establecen para el rango nom-
inal del sensor de entrada seleccionado como predeterminado.

Form Ganancia

Selecciona el Formulario de la ecuacion de PID que se utiliza para ingresar parametros
de afinacion.

5.3.22 Salida analoga, modo Manual

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen % de salida andloga, modo de MAA o estado de Interbloqueo, a tiem-
po acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual y, la configuracion de modo de control

actual.

Ajustes }{

Una salida analoga Manual se activara si el modo MAA es Manual o, si es Activado Con otro canal. No hay paramet-

ros programables adicionales
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&
5.4 Menu Configuracion >\

El Menu Ajustes de configuracion se usa para ajustes y actividades que no tienen relacion con Entradas o Salidas.

5.4.1 Valores globales

Fecha Ingrese el afio, mes y dia actuales.

Tiempo Ingrese la hora actual (hora militar), minuto y segundo.

Nombre Ingrese el nombre para ayudar a identificar al controlador cuando se conecte con
VTouch.

Localizacion Ingrese el nombre para ayudar a identificar al controlador cuando se conecte con
VTouch.

Unidades globales Seleccione las unidades que se van a usar para ajustes de longitud del cable y calibre

del cable, métricas o imperiales.

Unidades temp

Seleccione Fahrenheit o Celsius.

Retraso Alarma

Ingrese cuanto tiempo esperar después de encender el controlador, antes de que
las condiciones de alarma sean consideradas validas.

Modos HVAC

Active los Modos HVAC para aplicaciones de la torre de enfriamiento y la caldera

en donde se requieren los modos de control del Relé para Temporizador del biocida,
Purga y alimentacion, Purga luego alimentacion y Muestreo intermitente. Desactive
los Modos HVAC si estos modos de control no son necesarios y un modo de
control del temporizador mas genérico remplazard al Temporizador del biocida.

Lenguaje

Seleccione el idioma que usara el software.

5.4.2 Configuracion Seguridad

Log Out Controlador

Cuando la Seguridad esta activada, y una vez que se ha ingresado la contrasefia,
el controlador requiere el uso inmediato de una contrasefia para calibrar o cambiar
ajustes. Una vez que haya terminado de hacer cambios, cierre la sesion para evitar
que alguien mas realice cambios no autorizados. Si no se finaliza la sesion manual-
mente, el controlador se desconectara automaticamente después de 10 minutos
de inactividad.

Configuracion Seguridad

Seleccione Habilitar para requerir una contrasefia para calibrar o cambiar ajustes,
o Deshabilitar para permitir cambios a la calibracion y al punto de ajuste sin con-
trasefia. Para habilitar la seguridad, se deben ingresar primero las contrasefias
predeterminadas, luego tocar Habilitada, luego tocar el icono Confirmar.

Contraseia

Se usa para cambiar la contrasefa de la pantalla tactil que se necesita para tener la
capacidad completa de configuracion si se ha habilitado la seguridad. La con-
trasefa local predeterminada es 5555. Esta se puede y se debe cambiar usando este
menu si la Seguridad esta habilitada.

5.4.3 Config Red

Config DHCP

Seleccione Habilitado para obtener una direccion IP de la LAN o Deshabilitado
para usar una direccion IP fija.

IP controlador

Ingrese la direccion IP predeterminada para usarla si una red no esté disponible o
si esta deshabilitado DHCP.

Mascara red

Ingrese la mascara de red predeterminada para usarla si una red no esta disponible
o si estd deshabilitado DHCP.

Gateway red

Ingrese la direccion de la puerta de enlace predeterminada para usarla si una red
no esta disponible o si esta deshabilitado DHCP.

DNS Servidor

Ingrese la direccion IP del servidor DNS predeterminado para usarla si esta
deshabilitado DHCP.
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Status VTouch Seleccione Habilitado para activar una conexion a VTouch, o Deshabilitado para
dejar de enviar datos y alarmas a VTouch.

Status Tiempo Conexiont Seleccione Habilitar para permitir la capacidad de acceder a los archivos de
programacid y de registro del controlador remotamente empleando VTouch, o
Deshabilitar para evitar conexion remota al controlador utilizando VTouch. El
controlador todavia puede enviar datos y alarmas a VTouch, pero el icono de
LiveConnect no aparecera en las paginas web de VTouch.

Periodo actualizacion Ingrese el tiempo entre actualizaciones de datos que se estan enviando a VTouch.

Tiempo excedido respuesta Ingrese el tiempo maximo permitido para que responda VTouch.

5.4.4 Detalles de la red

Los Detalles de la red son solamente para informacion y muestran los ajustes de red actualmente en uso, y el historial
reciente de la conexion VTouch.

Alarmas Muestra las alarmas activas relacionadas con la Red

Estado DHCP Muestra si la conexion a la LAN usando DHCP fue exitosa o no.

IP controlador Muestra la direccion IP que esta usando actualmente el controlador.

Mascara de red Muestra la direccion de mascara de red que esta usando actualmente el controlador.

Gateway red Muestra la direccion de puerta de enlace que esta usando actualmente el controlador.

DNS Servidor Muestra la direccion del servidor DNS que estd usando actualmente el controlador.

Direccion MAC Muestra la direccion MAC para la tarjeta Ethernet.

Ult Acceso VTouch Muestra la fecha y la hora del Gltimo intento por enviar datos de configuracion al
servidor VTouch.

Ult Config VTouch Muestra la fecha y la hora del altimo intento por enviar datos al servidor VTouch.

5.4.5 Comunicaciones remotas (Modbus)

Este menu aparecera solo si una de las claves de activacion de Comunicaciones remotas ha sido importada dentro del con-
trolador, ya sea por la fabrica al momento de ordenar, o posteriormente utilizando un archivo de activacion de campo.

Para agregar la caracteristica de Modbus en el campo, adquiera el archivo de la clave de activacion y guardelo en una
unidad USB, como el tnico archivo almacenado en el directorio raiz de la memoria. Inserte la memoria dentro del puer-
to de USB del controlador. Vaya al Menu de configuracion (Configuration), luego a Utilidades de archivo (File Utili-
ties), después a Importar archivo de configuracion de usuario (Import User Config File). Presione el icono de confirmar
(Confirm) para comenzar el proceso de activacion.

La pantalla reportara si la importacion tuvo éxito o no. El archivo de la clave de activacion es tnicamente valido para el
numero de serie del controlador para el cual se adquirio.

Para una descripcion completa de la caracteristica de Modbus y del mapa de registro, consulte el manual de instruc-
ciones de Modbus por separado.

Status Comm Selecciona Modbus para habilitar la caracteristica, o Deshabilitarla.

Formato datos Selecciona recibir datos de Modbus en formato Estandar (flotante) o en formato Inver-
so flotante.

Puerto datos El puerto estandar para datos de Modbus es el puerto 502. Ingrese el puerto utilizado si
no es estandar.

Registro Detallado Si registrar estd Habilitado, todas las solicitudes de Modbus se registraran en el Regis-

tro de evento (todos los errores, la funcion llamada, el registro de arranque, el nimero
de registros, el valor del primer registro). Este es ttil cuando se configura por primera
vez el HMI, pero rapidamente llenara el Registro de evento si no se Deshabilita du-
rante operacion normal. La funcion de Registro Detallado se deshabilitard automatica-
mente luego de que se realice el ciclo de energia para el controlador.
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5.4.6

Configuracion de Reporte de Correo Electrénico

Reporte #1-4

Ingrese esto mentl para programare un reporte por correo electronico:

Tipo Reportes

Seleccione el tipo de reporte para correo electronico: Ninguno, Alarma, Registro de datos,
o Resumen (la pagina web de Inicio muestra un resumen de las condiciones actuales).

Destino Email

Seleccione hasta 8 direcciones email a las que pueden enviarse reportes tocando
el cuadro de verificacion. Las direcciones se ingresan en el menu de Direcciones
Email descrito anteriormente.

Repeticion

Solo aparece si el Tipo de Reporte es Registro de Datos/Resumen. Seleccione qué
tan frecuentemente repetir enviar el reporte: Ninguno, Cada Hora, Diario, Semanal-
mente o Mensualmente.

Reportes Por Dia

Soélo aparece si el Tipo de Reporte es Registro de Datos/Resumen. Sélo aparece si
la repeticion esta establecida cada Hora. Seleccione el nlimero de reportes por dia:
2,3,4,6,8, 12 0 24. El reporte se envia en el Momento de Reporte y después es
espaciado equitativamente durante el dia.

Dia

Soélo aparece si el Tipo de Reporte es Registro de Datos/Resumen. Sélo aparece si
la repeticion esté establecida Semanalmente. Elija el dia de la semana en el cual se
enviara el reporte.

Dia del Mes

Sélo aparece si el Tipo de Reporte es Registro de Datos/Resumen. Sélo aparece
si la repeticion esta establecida Mensualmente. Elija el dia del mes en el cual se
enviard el reporte. Si el mes actual tiene menos dias que el nimero ingresado, el
reporte se enviara en el ultimo dia del mes.

Tiempo Reportes

Soélo aparece si el Tipo de Reporte es Registro de Datos/Resumen. Sélo aparece
si la repeticion esta establecida Diario, Semanalmente o mensualmente. Ingrese el
momento del dia para que se envie el reporte.

Frecuencia de Registro

Sélo aparece si el tipo de reporte es Registro de Datos. Seleccione la cantidad de
tiempo entre puntos de informacioén. La cantidad de tiempo permitida varia con la
repeticion del reporte.

Modo de Alarma

Soélo aparece si el Tipo de Reporte es Alarma. Elija enviar correos electronicos en
Todas las Alarmas o s6lo en Alarmas Seleccionadas.

Alarmas Seleccionadas

Sélo aparece si el Tipo de Reporte es Alarma. Solo aparece si el Modo de Alarma
esta establecido para Alarmas Seleccionadas. Seleccione un canal de Entrada o de
Salida, Alarma de Sistema o Alarma de Red, luego toque el cuadro de verificacion
para alarmas individuales que desencadenaran un correo electronico para la lista de
recipientes. Repita tantas veces como desee.

Retraso Alarma

Soélo aparece si el Tipo de Reporte es Alarma. Ingrese cuanto tiempo esperar
después de que la alarma se ha disparado, antes de que as condiciones de alarma se
consideren validas y se envie el correo electronico.

Direcciones Email

Ingrese hasta 8 direcciones de correo electronico a las que pueden enviarse reportes.

Servidor Emails

Seleccione el tipo de servidor de correo electronico a utilizar: SMTP, ASMTP o VTouch.

Servidor de SMTP

Ingrese la direccion del servidor de SMTP, ya sea numérico o su nombre. S6lo
aparece si el tipo de servidor de correo electronico es SMTP o ASMTP.

Puerto de SMTP

Ingrese el puerto a ser utilizado por el servidor de SMTP . Sélo aparece si el tipo de
servidor de correo electronico es SMTP o ASMTP. El predeterminado es el puerto
25 para SMTP y el puerto 587 para ASMTP.

Desde Direccion

Ingrese la direccion de correo electronico del controlador. Sélo aparece si el tipo de
servidor de correo electronico es SMTP o ASMTP.

Nombre de usuario de
ASMTP

Ingrese el nombre de usuario requerido para autenticacion. Sdlo aparece si el tipo
de servidor de correo electronico es ASMTP.

Contrasena de ASMTP

Ingrese la contrasefia requerida para autenticacion. Solo aparece si el tipo de servidor
de correo electronico es ASMTP.
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5.4.7

Config pantalla

Inicio 1 Seleccione la entrada o salida a mostrar en la 1°* linea de la Pantalla inicial.

Inicio 2 Seleccione la entrada o salida a mostrar en la 2% linea de la Pantalla inicial.

Inicio 3 Seleccione la entrada o salida a mostrar en la 3°* linea de la Pantalla inicial.

Inicio 4 Seleccione la entrada o salida a mostrar en la 4* linea de la Pantalla inicial.

Ajustar pantalla Cambie el contraste y la brillantez tocando las teclas de flecha. Si la pantalla se vuelve
ilegible, es posible restablecer los valores predeterminados apagandola y oprimiendo
la esquina inferior derecha de la pantalla tactil mientras la vuelve a encender.

Tecla Beep Seleccione habilitar para escuchar un pitido cuando se oprima un icono, o deshabilitar
para la operacion silenciosa.

5.4.8 Archivo Servicios

Estado transfer archivo

Muestra el estado del tltimo intento por exportar un archivo

Rango Fecha Log

Seleccione hasta qué punto en el tiempo seran descargados los datos: A partir de la
descarga Previa, pasadas 6 horas, todo el trayecto hasta los pasados 3 meses.

Frecuencia Log

Seleccione la cantidad de tiempo entre puntos de informacion. La cantidad de tiempo
permitida varia con el Rango de Registro de Datos. Si el Rango de Registro de Datos
se selecciona como descarga Desde Anterior, las opciones para frecuencia de puntos
de datos se limitaran por qué tan atras en tiempo ocurrio la Gltima descarga.

Exp Registro Datos

Guarde el archivo de Registro de Datos, como se definié anteriormente por medio las
configuraciones de Rango de Registro de Datos y de Frecuencia de Registro, a una
memoria USB.

Exp Registro Eventos

Guardar el archivo Registro de eventos a una memoria USB. Esto registra los cambios
a puntos de ajuste, calibraciones del usuario, alarmas, cambios al estado del Relé¢,
exportaciones de archivos, etc.

Exp Registro sistema

Guardar el archivo Registro del sistema a una memoria USB. Esto registra los cambios
al equipo, actualizaciones de software, calibraciones automaticas, pérdidas de potencia,
problemas a nivel sistema, etc.

Exp Archivo Config Usu- | El archivo Configuracion del usuario contiene todos los ajustes para el controlador.

ario Ingrese a este menu para guardar los ajustes del controlador en una memoria USB
para usarlos mas adelante si necesita restablecer los ajustes de este controlador, o para
programar controladores adicionales con los mismos ajustes de éste. Crear el archivo
y transferirlo a la memoria demora varios minutos.

Imp Config Usuario El archivo Configuracion del usuario contiene todos los ajustes para el controlador.

Inserte una memoria USB que contenga el archivo de configuracién deseado. Ingrese
a este menu para importar el archivo de la memoria al controlador.

Restaurar Config Fabrica

Ingrese a este ment para restablecer todas las configuraciones a los valores predetermina-
dos de fabrica. jSe perderan todos los cambios que se hicieron previamente a las configu-
raciones!

Actualizacion software

Inserte una memoria USB que tenga el archivo de actualizacion guardado en el direc-
torio raiz en el conector USB que esta debajo de la tapa hermética en la parte exterior
del panel delantero (consulte la figura 18). Toque el icono Confirmar, y luego toque el
icono Confirmar para iniciar la actualizacion.

NOTA: Para conservar la calificacion IP65, siempre extraiga la memoria USB y vuelva a colocar la tapa con seguridad
sobre el conector USB cuando no esté en uso.

83



5.4.9 Detalles del controlador

Info Controlador

Muestra el nombre para el grupo de ajustes predeterminados que se usan tal y como
fue fabricado

Nombre

Muestra el modelo del controlador tal y como fue fabricado

Numero serie

Muestra el niimero de serie del controlador

Tarjeta Ctrl

Muestra el numero de revision de la tarjeta de circuitos del panel delantero

Version software

Muestra la version del software de la tarjeta del controlador

Tarjeta Voltaje

Muestra el numero de revision de la tarjeta de energia/Relé

Tarjeta sensor #1

Muestra el numero de revision de la tarjeta de sensores de la ranura del Sensor 1

Version software

Muestra la version de software de la tarjeta de sensores de la ranura del Sensor 1

Tarjeta sensor #2

Muestra el numero de revision de la tarjeta de sensores de la ranura del Sensor 2

Version software

Muestra la version de software de la tarjeta de sensores de la ranura del Sensor 2

Tarjeta red

Muestra el numero de revision de la tarjeta de red

Version software

Muestra la version del software de la tarjeta de red

Tarjeta Display

Muestra el numero de revision de la tarjeta de pantalla

Tarjeta SalidaAna

Muestra el numero de revision de la tarjeta de salida analoga

Ultimo Log Datos

Muestra la fecha y la hora de la ultima descarga de registro de datos.

Nivel bateria

Muestra la salida VDC de la bateria que se usa para conservar la fecha y la hora. El
rango aceptable es de 2.4 a 3.2 VDC.

Temp. interna 1

Muestra la temperatura del procesador principal. El rango aceptable es de -10 a 65 C.

Temp. interna 2

Muestra la temperatura del procesador de entrada del sensor instalado en la ranura 1
1/0. El rango aceptable es de -10 a 65 C.

Temp. interna 3

Muestra la temperatura del procesador de entrada del sensor instalado en la ranura 2
I/O. El rango aceptable es de -10 a 65 C.

Temp. interna 4

Muestra la temperatura del procesador de la tarjeta de red. El rango aceptable es de -10 a 65 C.

Suministro +5 Volt

El rango normal es de 4.75 a 5.25 VDC. El suministro de 5 V se usa para alimentar
todas las entradas/salidas (I/O).

Suministro +3.3 Volt

El rango normal es de 3.135 a 3.465 VDC. Es suministro de 3V se usa para alimentar
el sistema.

Voltaje LCD Bias El rango normal es de -25 a -20 VDC. Este es el voltaje de la pantalla tactil después del
ajuste de contraste.
Suministro LCD El rango normal es de -25 a -20 VDC. Este es el voltaje de la pantalla tactil antes del

ajuste de contraste.

5.5 Menu HOA @

El meni HOA (Manual-Apagado-Automatico) se usa para probar facil y rapidamente todas las salidas del Relé, y para
parar o habilitar el control automatico.

Toque el numero de Relé para cambiar el estado HOA de dicho Relé. El nimero de Relé estard oscurecido, y su estado
HOA actual estara oscurecido. Luego toque el estado deseado. El cambio ocurre inmediatamente, a menos de que el
Relé tenga un Ciclo de Relé minimo programado que sea mayor a 0 segundos.
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5.6 Menu Grafica

El Menu Grafica se usa para mostrar una grafica que contiene un valor de sensor o entrada analoga mas una entrada digital
o estado del Relé. Toque el icono Gréafica y el controlador mostrara “Generando grafica, por favor espere” durante unos
cuantos segundos y luego mostrara la grafica. El valor predeterminado es mostrar el valor de la entrada de sensor S11 y
el estado de la salida del Relé R1 durante los tltimos 10 minutos.

Al tocar cualquier punto en cualquier linea de la grafica se muestra una linea vertical mas los detalles para ese punto de
datos: fecha y hora, valor del sensor y una flecha que muestra si el estado o la entrada digital/Relé era alto o bajo en ese

momento.

Al tocar los iconos 0 se vuelve a dibujar la grafica hacia adelante o hacia atras en el tiempo, en
incrementos de un rango de tiempo. Solamente puede retroceder en el tiempo hasta el punto en el que inicia el
archivo de registro de datos usado para generar la grafica. Al cambiar el periodo de tiempo mientras esta en la vista de
grafica, después de retroceder en el tiempo, se muestran los datos de ese tiempo anterior. Al salir del menu grafica y
regresar al menu de grafica se devuelve al tiempo actual.

&
Ajustes } \

Sensor Ingrese a este menu para seleccionar el sensor, entrada analoga, entrada digital tipo
medidor de flujo (flujo total y/o caudal si aplica), o valor de salida andloga a mostrar en
la grafica

DI/Relé Ingrese a este menu para seleccionar entrada digital, o valor de salida andloga para

mostrar en la gréafica

Limite de eje inferior | La grafica escala automaticamente con base en el valor del sensor si tanto el Limite de
eje Inferior como el Limite de eje superior se ajustan a 0. Para ajustar manualmente la
escala del eje Y, ingrese el limite inferior aqui.

Limite de eje superior | La grafica escala automaticamente con base en el valor del sensor si tanto el Limite de
eje Inferior como el Limite de eje superior se ajustan a 0. Para ajustar manualmente la
escala del eje Y, ingrese el limite superior aqui.

Rango de tiempo Seleccione el rango de tiempo para el eje X en la grafica.
También se puede acceder al rango de tiempo desde la vista de grafica tocando el icono
de rango de tiempo en la esquina inferior derecha.

La resolucion de la pantalla solamente permite 84 puntos de datos por grafica, de modo que no todos los puntos de
datos de cada rango de tiempo se pueden mostrar. Para una resoluciéon mas fina, descargue el archivo CSV del registro
de datos del menu Config — Utilidades de archivo y grafique los datos en Excel o una aplicacion de hoja de calculo
equivalente.

Rango de tiempo Tiempo entre puntos de datos | Archivo de registro de datos
usado
10 minutos 10 segundos Diariamente
30 minutos 30 segundos Diariamente
1 hora 1 minuto Diariamente
2% horas 2 minutos Semanalmente
8 horas 6 minutos Semanalmente
¥ dia 10 minutos Semanalmente
1 dia 20 minutos Semanalmente
Y5 semana 1 hora Mensualmente
1 semana 2 horas Mensualmente
2 semanas 4 horas Mensualmente
4 semanas 8 horas Mensualmente
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6.0 OPERACION con Ethernet

Todos los mismos ajustes que estan disponibles usando la pantalla tactil también estan disponibles usando un navegador
que esté conectado a la direccion IP Ethernet del controlador. El controlador puede estar conectado a una Red de Area
Local (LAN), directamente al puerto Ethernet de una computadora o al servidor del sistema de administracion de cuentas
del VTouch.

6.1 Conexion a una LAN

Conecte la tarjeta de red del controlador a la LAN usando un cable CATS5 con conector RJ45.

6.1.1 Usando DHCP

Usando la pantalla tactil, desde el Ment principal, toque Config, luego toque Ajustes de Red y luego Ajustes DHCP.
Toque Habilitado, luego el icono Confirmar.

Después de un ciclo de energia del controlador, regrese a Config, luego Detalles de la red para ver la Direccion IP del
Controlador que ha sido asignada al controlador por la red.

6.1.2 Usando una direccién IP fija

Usando la pantalla tactil, desde el Ment principal, toque Config, luego toque Ajustes de red y luego Ajustes DHCP.
Toque Deshabilitado, luego el icono Confirmar. Realice un ciclo de energia al controlador. Si el DHCP ya esta
Deshabilitado, puede omitir este paso.

Usando la pantalla tactil, desde el Ment principal, toque Config, luego toque Ajustes de red y luego Direccion IP del
controlador. Ingrese la direccion IP suministrada por el administrador de la LAN y luego toque el icono Confirmar.
Repita para los ajustes de la Mdascara de red y de Puerta de enlace de red. Realice un ciclo de energia al controlador.

6.2 Conectando directamente a una computadora

Conecte la tarjeta de red del controlador a la computadora usando un cable CATS con conector RJ45.

Siga las instrucciones anteriores para dar al controlador una direccion IP fija que sea compatible con los ajustes de
red de la computadora.

Abra un navegador y escriba la direccion IP numérica del Controlador en el campo de direccion de pagina web. La
pantalla de inicio de sesion debe aparecer rapidamente. El nombre de usuario predeterminado es admin y la
contrasefia predeterminada es 5555. El nombre de usuario Soélo-Vista predeterminado es user y la contrasefia
predeterminada es 1111. Estas se pueden y se deben cambiar en el ment Config, bajo Ajustes de seguridad.

6.3 Navegando por las paginas web

Desde cualquier computadora que esté conectada directamente al controlador, o que esté en la misma red que el
controlador, abra un navegador y escriba la Direccion IP numérica del Controlador en el campo de direccion de
pagina web. La pantalla de inicio de sesion debe aparecer rapidamente. El nombre de usuario predeterminado es
admin y la contrasefia predeterminada es 5555. El nombre de usuario Solo-Vista predeterminado es user y la contrasefia
predeterminada es 1111. Estas se pueden y se deben cambiar en el menti Config, bajo Ajustes de seguridad.

Aparecera la Pagina de inicio Esto mostrara la fecha y la hora, alarmas activas y las lecturas actuales o el estado de
todas las Entradas y Salidas. En el lado izquierdo de la pagina usted podra ver enlaces a las selecciones del Ment
principal: Alarmas, Entradas, Salidas y Config. Pase el puntero del raton sobre cada uno de los ments para ver los
submenus y haga clic en el submenu para acceder a todos los detalles y ajustes relacionados con él.
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7.0 MANTENIMIENTO

El controlador en si requiere muy poco mantenimiento. Limpie con un trapo hiimedo. No rocie el controlador a menos que
la puerta del gabinete esté cerrada y asegurada.

7.1 Limpieza del electrodo

NOTA: El controlador se debe volver a calibrar después de limpiar el electrodo.

Frecuencia
El electrodo se debe limpiar periodicamente. La frecuencia requerida varia segun la instalacion. En una instalacion
nueva, se recomienda que el electrodo se limpie después de dos semanas de servicio. Para determinar con qué fre-
cuencia se debe limpiar el electrodo, siga el procedimiento que aparece a continuacion.

1. Leay registre la conductividad.

2. Retire, limpie y vuelva a colocar el electrodo de conductividad.

3. Lea la conductividad y compare con la lectura del paso 1.
Si la varianza en las lecturas es mayor a 5%, aumente la frecuencia de la limpieza del electrodo. Si hay un cambio de
menos del 5% en la lectura, el electrodo no estaba sucio y se puede limpiar con menor frecuencia.

Procedimiento de limpieza

Normalmente el electrodo se puede limpiar con un trapo o toalla de papel y un detergente suave. Si tiene una capa
de sarro, limpie con una solucién diluida (5%) del acido hidroclérico. Ocasionalmente, al electrodo se le puede formar
una capa de sustancias que requieren un procedimiento de limpieza mas vigoroso. Usualmente la capa es visible, pero no
siempre. Para limpiar un electrodo que tenga capa, use un abrasivo de arenilla fina, como papel lija. Coloque el papel
en una superficie plana y mueva el electrodo hacia adelante y hacia atras. El electrodo se debe limpiar paralelo a los

o
s

Figura 19 Limpieza del electrodo
7.2 Remplazo del fusible Proteccidén de Relés energizados

Reinig in deze f{
richting

A PRECAUCION: {Desconecte la corriente hacia el controlador antes de abrir el panel delantero!

Localice el fusible en la tarjeta de circuitos de la parte trasera del gabinete del controlador bajo la cubierta de segu-
ridad de plastico. Retire con suavidad el fusible usado de su sujetador de retencion y deséchelo. Presione el fusible
nuevo introduciéndolo en el sujetador, asegure el panel delantero del controlador y devuelva la corriente a la unidad.
Advertencia: El uso de fusibles no aprobados puede afectar las autorizaciones de seguridad del producto. Las espe-
cificaciones se muestran enseguida. Para garantizar que se mantengan las certificaciones de seguridad del producto,
se recomienda usar un fusible Walchem.

Fusible N/P Walchem
5 x 20 mm, 6A, 250V 102834
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8.0 SOLUCION DE PROBLEMAS

& PRECAUCION: jDesconecte la corriente hacia el controlador antes de abrir el panel delantero!

La solucion de problemas y la reparacion de un controlador con fallas solamente la debe intentar personal calificado,
teniendo precaucion para garantizar la seguridad y limitar mayores dafios innecesarios. Contacte a la fabrica.

8.1 Falla de calibracion

Las calibraciones fallaran si los ajustes a la lectura estan fuera del rango normal para un sistema que funcione
apropiadamente. Para mayor informacion, consulte el manual de instrucciones para el sensor especifico que se esta
usando.

8.1.1 Sensores de conductividad de contacto

La calibracion fallara si el ajuste a la ganancia esta fuera de 0.5 a 2.0.

Causa posible Accién correctiva

Electrodo sucio Limpiar electrodo

Cableado inadecuado del sensor al controlador | Corregir cableado

Se ingreso una constante de celda incorrecta Programe el ajuste de la constante de celda del controlador al
valor que coincida con el electrodo que se esta usando

Lectura o ajuste de temperatura incorrectos Asegurese de que la temperatura sea precisa

Ajuste de longitud de cable o calibre de cable Ajuste los valores correctos

mcorrecto

Electrodo defectuoso Remplace el electrodo

8.1.2 Sensores de Conductividad sin contacto

La calibracion fallara si el ajuste a la ganancia esté fuera de 0.2 a 10, o la compensacion esta fuera de -10,000 a 10,000.

Causa posible Accion correctiva

Sensor sucio Limpiar sensor

Cableado inadecuado del sensor al controlador Corregir cableado

Sensor colocado demasiado cerca de las paredes del contenedor | Reubique el sensor

Sensor colocado en la ruta directa del flujo de Reubique el sensor

corriente eléctrica

Lectura o ajuste de temperatura incorrectos Asegurese de que la temperatura sea precisa
Ajuste de longitud de cable o calibre de cable incorrecto Ajuste los valores correctos

Sensor defectuoso Remplace el sensor

8.1.3 Sensores pH

La calibracion fallard si el ajuste a la ganancia esta fuera de 0.2 a 1.2, o si la compensacion calculada esta fuera
de -140 a 140.

Causa posible Accion correctiva

Electrodo sucio Limpiar electrodo

Cableado inadecuado del sensor al controlador Corregir cableado

Lectura o ajuste de temperatura incorrectos Asegurese de que la temperatura sea precisa
Ajuste de longitud de cable o calibre de cable incorrecto Ajuste los valores correctos

Electrodo defectuoso Remplace el electrodo

Pre-amplificador defectuoso Remplace el pre-amplificador
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8.1.4 Sensores ORP

La calibracidn fallaré si el ajuste a la ganancia esta fuera de 0.5 a 1.5, o si la compensacion calculada esta fuera

de -300 a 300.

Causa posible

Accion correctiva

Electrodo sucio

Limpiar electrodo

Cableado inadecuado del sensor al controlador

Corregir cableado

Electrodo defectuoso

Remplace el electrodo

Pre-amplificador defectuoso

Remplace el pre-amplificador

8.1.5 Sensores de desinfeccion

La calibracion fallara si el ajuste a la ganancia esta fuera de 0.2 a 10.0, o si la compensacion calculada esta fuera

de -40 a 40.

Causa posible

Accion correctiva

Condicionamiento insuficiente

Espere la cantidad de tiempo apropiada antes de intentar
una calibracion.

Flujo de muestra insuficiente

Incremente el caudal a entre 30 y 100 litros por hora.

Burbujas de aire en membrana

Desaloje las burbujas. Ajuste el caudal mas alto si es necesario.

Burbujas de aire en electrolito.

Vuelva a llenar la tapa de la membrana con electrolito.

Membrana sucia

Limpie la membrana

Afloje la tapa de la membrana

Apriete la tapa de la membrana.

Membrana defectuosa

Remplace la tapa de la membrana.

Alta presion

Reduzca la presion a por debajo de 1 atmosfera y vuelva a
llenar la tapa con electrolito

No hay solucion de llenado de electrolito en la tapa de
la membrana

Llene la tapa de la membrana con electrolito. Remplace la
tapa de la membrana si no retiene la solucién.

Cableado inadecuado del sensor al controlador

Corregir cableado

Sensor defectuoso

Remplace el sensor

Equipo de analisis o reactivos defectuosos.

Consulte las instrucciones del equipo de pruebas

Muestra contaminada con molécula que interfiere
(consulte la especificacion de Sensibilidad en las
instrucciones del sensor)

Elimine la fuente de contaminacion

8.1.6 Entradas analogas

La calibracion fallara si el ajuste a la ganancia esta fuera de 0.5 a 2.0, o si la compensacion calculada esté fuera

de -2 a2 mA.

Causa posible

Accion correctiva

Cableado inadecuado del sensor al controlador

Corregir cableado

Sensor defectuoso

Remplace el sensor

8.1.7 Sensores de temperatura

La calibracion fallard si la compensacion calculada esta fuera de -10 a 10.

Causa posible

Accion correctiva

Cableado inadecuado del sensor al controlador

Corregir cableado

La entrada de temperatura esta ajustada al elemento
incorrecto

Vuelva a programar para que coincida con el elemento de
temperatura conectado

Sensor defectuoso

Remplace el sensor
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8.2 Mensajes de alarma

ALARMA ALTO O ALTO-ALTO

Ocurre si la lectura del sensor se eleva por encima de los puntos de ajuste altos de la alarma. Si su unidad est4 programada para una
salida de Relé de alarma, el Relé de alarma se activara. El controlador continuara revisando la lectura del sensor, y cualquier salida que
use el sensor permanecera activa.

Causa posible Accién correctiva
El proceso se sali6 de control mas de lo normal. Puede tener que incrementar el caudal de quimico.
Se ha agotado el suministro de quimico. Rellene el suministro de quimico.

La bomba o la valvula o la linea de suministro estan defectuosas. | Repare o remplace el dispositivo de control.

Se est4 controlando el quimico incorrecto. Remplace por el quimico correcto.

El sensor no esta respondiendo a los cambios. Repare o remplace el sensor. Evalue la mezcla o la recirculacion.

La bomba esta sifonando, fuga en la valvula. Repare o remplace el dispositivo de control o vuelva a guiar la tuberia.
La salida de control se qued6 en modo “MANUAL” Regrese el interruptor a “AUTO”

Puede ser una parte normal del proceso. No se requiere ninguno.

ALARMA BAJO O BAJO-BAJO

Ocurre si la lectura del sensor cae por debajo de los puntos de ajuste bajos de la alarma. Si su unidad esta programada para una salida
de Relé de alarma, el Relé de alarma se activara. El controlador continuara revisando la lectura del sensor, y cualquier salida que use el
sensor permanecera activa.

Causa posible Accién correctiva
El proceso se sali6 de control mas de 1o normal. Puede tener que incrementar el caudal de quimico.
Se ha agotado el suministro de quimico. Rellene el suministro de quimico.

La bomba o la valvula o la linea de suministro estan defectuosas. | Repare o remplace el dispositivo de control.

Se esta controlando el quimico incorrecto. Remplace por el quimico correcto.

El sensor no esta respondiendo a los cambios. Repare o remplace el sensor. Evalue la mezcla o la recirculacion.

La bomba esta sifonando, fuga en la valvula. Repare o remplace el dispositivo de control o vuelva a guiar la tuberia.
La salida de control se qued6 en modo “MANUAL” Regrese el interruptor a “AUTO”

Puede ser una parte normal del proceso. No se requiere ninguno.

MENSAJE PERSONALIZADO ESTADO ENTRADA DIGITAL (DI)
Una entrada digital que tenga un tipo de Estado DI se puede ajustar de modo tal que el estado abierto o cerrado genere una alarma. El
mensaje de alarma se puede personalizar. El uso mas comin para esto sera un Interruptor de flujo.

Causa posible Accién correctiva

Sin flujo Revise si la tuberia tiene valvulas cerradas, obstruccion, etc. Revise la
bomba de recirculacion

Interruptor/cable de flujo defectuoso Revise con ohmiometro.

Controlador defectuoso Revise poniendo en corto la entrada digital del controlador.

ALARMA TOTAL

Ocurre si se excede el medidor de flujo o el limite de la alarma del totalizador del monitor de alimentacién.

Causa posible Accién correctiva

Operacion normal Restablezca el total para borrar alarma o, espere a que ocurra el restablec-
imiento total automatico.

CA acoplada en el cable del medidor de flujo Guie el cable alejado por lo menos 6 pulgadas (150 mm) de cualquier
voltaje de CA

Ruido acoplado en el cable del medidor de flujo Blinde el cable

ALARMA RANGO (para entradas de medidor de flujo o digital tipo monitor de alimentacion)

Ocurre si el medidor de flujo o el total acumulado del monitor de alimentacion es demasiado grande. El total de flujo maximo es 1 trillén
multiplicado por el incremento del medidor de flujo. Por ejemplo, si 1 galén/contacto o si el Factor K es = 1 pulso/litro, el total maximo
es 1 trillén de galones.

Causa posible Accion correctiva
Operacion normal Restablezca el total para borrar alarma o, espere a que ocurra el restablecimiento
total automatico.

90



VERIFICAR FLUJO
Ocurre si la entrada digital de monitor de alimentacién no registra ningiin contacto mientras la salida de control para esa bomba ha estado
activa por mas tiempo que el tiempo de Retraso Alarma Flujo.

Causa posible Accion correctiva

La bomba contadora ha perdido cebado Vuelva a cebar la bomba contadora

Bomba contadora fallando Repare o reemplace la bomba contadora

Cableado incorrecto de dispositivo de deteccion de ali- Cableado correcto. Cercidrese de que la entrada digital a la que se conecta

mentacién el dispositivo de monitoreo de alimentacion se haya asignado al relevador
correcto.

Sensor de deteccion de alimentacién fallando Reemplace el sensor de deteccion de alimentacion

Fusible fundido Verifique que la bomba esté obteniendo energia. Reemplace el fusible

Relevador de salida fallando Reemplace el tablero de relevadores

Entrada digital fallando Verifique que el dispositivo de monitoreo de alimentacion que esta haciendo
contacto se cierre empleando un ohmidémetro. Si esta Bien y, conectado
apropiadamente, reemplace la tarjeta de circuitos del controlador.

TIEMPO EXCEDIDO DE SALIDA
Esta condicion de error parara el control. Es causada por que se esta activando la salida (ya sea de Relé o analoga) durante mas tiempo
del Limite de tiempo programado.

Causa posible Accién correctiva
El proceso se sali6 de control mas de lo normal. Incremente el limite de tiempo o restablezca el temporizador.
Se ha agotado el suministro de quimico. Rellene el suministro de quimico.

La bomba o la valvula o la linea de suministro estan defectuosas. | Repare o remplace el dispositivo de control.

Se esta controlando el quimico incorrecto. Remplace por el quimico correcto.

El sensor no esta respondiendo a los cambios. Remplace el sensor. Evaltie la mezcla o la recirculacion.

ALARMA DE RANGO (para entradas de sensor)

Indica que la seiial del sensor esta fuera del rango normal. Esta condicion de error parara el control de cualquier salida que esté usando
el sensor. Esto evita el control basado en una lectura de sensor falsa. Si el sensor de temperatura entra a alarma de rango, el controlador
entrara en compensacion manual de temperatura usando el ajuste de Temperatura predeterminada.

Causa posible Accion correctiva

Cables de sensor con corto Desconecte el corto

Sensor defectuoso Remplace el sensor

Controlador defectuoso Remplace o repare el controlador

ALARMA DE EVENTO OMITIDO

Una alarma de evento omitido se activa cuando un segundo evento de biocida o temporizador ocurre cuando un evento continiia
ocurriendo (ya sea en pre-purga, adicion de biocida o bloqueo de adicion post-biocida en el caso del modo temporizador de biocida).
También se activa una alarma de evento omitido cuando el Relé del temporizador nunca se enciende durante un evento debido a una
condicién de Enclavamiento.

La alarma se borra la siguiente vez que se activa el Relé por cualquier razén (el siguiente evento del temporizador o modo MANUAL o
condicion de activacion forzada “activar con”).

Causa posible Accién correctiva
Programacion incorrecta Vuelva a programar para eliminar el empalme de eventos
Condicion de Enclavamiento de larga duracion Operacion normal
Pre-purga de larga duracion Aumente tiempo de pre-purga
Aumente caudal de purga
Vuelva a programar para eliminar el empalme de eventos

FALLA DEL SENSOR
Este error indica que la sefial del sensor ya no es valida en absoluto. Esta condicion de error parara el control de cualquier salida que
esté usando el sensor.

Causa posible Accién correctiva

Cables de sensor con corto Desconecte el corto

Sensor defectuoso Remplace el sensor

Controlador defectuoso Remplace o repare el controlador
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FALLA DE LA ENTRADA

Esta alarma indica que el circuito de entrada del sensor ya no esta trabajando, o que una de las entradas que se usa para calcular una entrada
virtual esta en una condicion de Falla de sensor. Esta condicion de error parara el control de cualquier salida que esté usando la entrada.

Causa posible

Accidn correctiva

Controlador defectuoso

Remplace o repare el controlador

Si utiliza entradas virtuales, falla de sensor de una de las entradas

Consulte arriba solucion de problemas de Falla de sensor

POTENCIA DE BATERIA BAJA

Esta alarma indica que la bateria que mantiene la fecha y la hora en memoria esta por debajo de 2.4 VDC.

Causa posible

Accidn correctiva

Bateria defectuosa

Remplace la bateria

TEMP DEL SISTEMA BAJA
Esta alarma indica que la temperatura dentro del controlador

esta por debajo de -10 °C.

Causa posible

Accidn correctiva

Temperaturas ambiente bajas

Suministre calor al controlador

TEMP DEL SISTEMA ALTA

Esta alarma indica que la temperatura del controlador o del IC del procesador del sensor esta arriba de 75 °C, o que la temperatura del
IC del procesador de la tarjeta de Ethernet esta arriba de 85 °C.

Causa posible

Accion correctiva

Temperaturas ambiente altas

Suministre enfriamiento al controlador

Alto consumo de energia

No utilice 24VCD del controlador para energizar mas de 1.5W en total

ERROR DE PANTALLA
Esta alarma ocurre si se pierde la interfaz del usuario

Causa posible

Accidn correctiva

Oprimir los iconos muy rapidamente

Salga de la pantalla y contintie programando

FALLA DE TARJETA DE RED

Esta alarma ocurre si falla la tarjeta de circuito de Ethernet

Causa posible

Accion correctiva

Tarjeta Ethernet bloqueada

Intente un ciclo de energia para restablecerla

Tarjeta Ethernet no esta correctamente asentada

Desconecte la tarjeta de red y vuélvala a conectar

Tarjeta Ethernet defectuosa

Remplace la tarjeta Ethernet

FALLA DE SERVIDOR WEB
Esta alarma ocurre si falla el servidor web de la tarjeta de circ

uito de Ethernet

Causa posible

Accidn correctiva

Servidor web bloqueado

Intente un ciclo de energia para restablecerla

Tarjeta Ethernet defectuosa

Remplace la tarjeta Ethernet

ERROR DATA COMM de VTouch

Esta alarma ocurre si el controlador intenta enviar datos al VTouch y el VTouch no reconoce la recepcion de los datos

Causa posible

Accion correctiva

Sin conexién a la LAN

Conecte el cable Ethernet a la LAN

Direccion IP, sub-red y/o puerta de enlace incorrecta

Programe ajustes validos para la LAN en el controlador o use DHCP si lo
soporta la LAN

La LAN esta bloqueando el acceso hacia afuera

Programe el ruteador de 1a LAN a acceso abierto

Falla de tarjeta de red

Ver mas arriba

SENSOR CAL REQUERIDA

Esta alarma ocurre si la Alarma de recordatorio de Cal se ha establecido para mas de 0 dias y si el sensor no ha sido calibrado dentro

de ese numero de dias.

Causa posible

Accion correctiva

Tiempo a calibrar

Calibre el sensor

Recordatorio establecido en error

Ajuste la Alarma de recordatorio de Cal a 0
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ERROR DE CALCULO

Esta alarma ocurre si un cilculo de entrada virtual no puede completarse, por ejemplo si ha sido dividido por cero.

Causa posible

Accion correctiva

Se utiliz6 valor de cero para la entrada como el denominador

Calibre o evalue esa entrada

DI VERFICACION FLUJO

Esta alarma ocurre si la salida de control esta activa pero el dispositivo de verificacion de flujo asociado no registra flujo

Causa posible

Accion correctiva

La bomba contadora ha perdido cebado

Vuelva a cebar la bomba contadora

Bomba contadora fallando

Repare o reemplace la bomba

Cableado de dispositivo de verificacion fallando

Cableado correcto

Se asign6 la entrada digital equivocada a la salida

Corrija el error de programacion

Dispositivo de verificacion fallando

Repare o reemplace el dispositivo

Cableado fallando de salida a bomba

Cableado correcto

Tarjeta de salida fallando

Repare o reemplace la tarjeta

Entrada digital fallando

Reemplace la tarjeta

ERROR TARJETA SENSOR, CONTROLADOR, VOLTAJE O PANTALLA

Esta alarma ocurre si no se reconoce la tarjeta que se enumera

Causa posible

Accion correctiva

Conexion deficiente de cable de cinta

Retire y vuelva a asentar el cable de cinta, realice el ciclo de energia

Conexion deficiente de tarjeta de opcion

Retire y vuelva a asentar la tarjeta, realice ciclo de energia

Tarjeta fallando

Devuelva el controlador para reparacion

VARIANTE TARJETA SENSOR, CONTROLADOR, VOLTAJE, PANTALLA, RED O SALIDA ANALOGICA
Esta alarma ocurre si el tipo de tarjeta que se detecté no es un tipo valido

Causa posible

Accién correctiva

Conexidn deficiente de cable de cinta

Vuelva a asentar el cable de cinta

Cable de cinta fallando

Reemplace el cable de cinta

Tarjeta fallando

Reemplace la tarjeta que se enumera en el mensaje de error

VERSION SOFTWARE SENSOR

Esta alarma ocurre si una tarjeta de entrada de sensor con software V2.11 o menor se instalé en una tarjeta de controlador

que ejecuta software V2.13 o mayor

Causa posible

Accion correctiva

El software no es compatible entre tarjetas

Realice una actualizacion de Software

VERSION SOFTWARE RED

Esta alarma ocurre si una tarjeta de Ethernet se instal6 en una tarjeta de controlador que ejecuta una version de software mas alta

que la tarjeta de Ethernet

Causa posible

Accién correctiva

Software is not compatible between boards

Perform a Software Upgrade

TIPO SENSOR INVALIDO

Esta alarma ocurre si el tipo de sensor programado no es posible para la tarjeta de sensor instalada

Causa posible

Accion correctiva

La tarjeta de sensor se quitd y reemplazo con un tipo diferente

Reinstale la tarjeta correcta o reprograme la entrada a un tipo valido
para la tarjeta instalada

TIPO CONTROL INVALIDO

Esta alarma ocurre si el modo de control programado no es posible para la tarjeta de relé de energia instalada

Causa posible

Accién correctiva

La tarjeta de relé de energia se desmonto y reemplazé con un modelo

incorrecto

Reinstale la tarjeta correcta o reprograme la salida a un tipo valido

para la tarjeta instalada
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ERROR CONEXION VTOUCH LIVE CONNECT
Esta alarma ocurre si el controlador no es capaz de establecer una conexion encriptada hacia el servidor de VTouch. Si existe también
un Error de comunicacién de datos de VTouch, arregle eso primero.

Causa posible Accioén correctiva
Sin soporte de UDP en Puerto 9012 o soporte de TCP en Puerto 44965 | Abra puertos/protocolos en enrutador

DESHABILITADA (SENSOR, ENTRADA DIGITAL O VIRUTAL, RELE O SALIDA ANALOGICA)
Esta alarma ocurre si el software para esa entrada o salida no inicié correctamente

Causa posible Accion correctiva

El software no estd funcionando Si el mensaje de error se borra por si mismo, no se requiere ninguna
accion

Si el mensaje de error persiste, realice el ciclo de energia.

Si el mensaje de error todavia persiste, devuelva el controla para
reparacion.

FALLA CONTROL RELE O SALIDA ANALOGICA
Esta alarma ocurre si el software para esa salida no se ejecut6 correctamente

Causa posible Accién correctiva

El software no estd funcionando Si el mensaje de error se borra por si mismo, no se requiere ninguna
accion.

Si el mensaje de error persiste, realice el ciclo de energia

Si el mensaje de error todavia persiste, devuelva el controla para

reparacion.
ERROR SISTEMA ARCHIVO FRAM
Esta alarma ocurre si el FRAM no se detecta al encender
Causa posible Accién correctiva
El FRAM no estuvo o no esta funcionando Si el mensaje de error se borra por si mismo, no se requiere ninguna

accion.

Si el mensaje de error persiste, realice el ciclo de energia.

Si el mensaje de error todavia persiste, reemplace la tarjeta del
controlador.

8.3 Procedimiento para evaluacién del electrodo de conductividad

Primero intente limpiar el electrodo (consulte la Secc. 7.1).

Para revisar el electrodo, revise las conexiones de éste hacia la regleta terminal (consulte la Figura 7). Asegurese
de que los colores correctos vayan a las terminales correctas, y que las conexiones estén apretadas. Restablezca la
energia y vea si la conductividad volvio a la normalidad. Si no, remplace el electrodo.

8.4 Procedimiento para evaluacion del electrodo pH/ORP

La causa més comun de una falla de calibracion es un problema con el electrodo. Primero intente limpiar el electrodo,
luego vuelva a intentar la calibracion. Si esto falla de nuevo, remplace el electrodo y vuelva a intentar la calibracion.
El siguiente problema mas comun son las conexiones mojadas o deficientes. Revise si hay humedad en la la conexion
del electrodo al cable. Revise las conexiones entre el cable y la regleta terminal. Aseglrese de que estan apretadas, que
la terminal no esté grapada al recubrimiento de plastico y que los cables estén guiados a la terminal correcta. Si hay
una caja de empalmes instalada entre el electrodo y el controlador, revise el cableado en esa parte también.

Usted debe poder medir el +5VDC +5% y -5VDC £5% vs IN- en la regleta terminal. Si no, el controlador esta
defectuoso. Usted debe poder medir el IN+ vs IN- (escala CD) y obtener los valores apropiados para las soluciones
tamponadoras utilizadas. Si no, el pre-amplificador o su cableado estan defectuosos.

La tltima posibilidad es tratar de remplazar el pre-amplificador.
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8.5

Algunas de las tarjetas de circuito del interior del controlador tienen

Luces de diagnéstico

luces de diagndstico.

TARJETA ENERGIA/Relé AMBAR NEON (SOLAMENTE PARA MODELOS CON Relés ENERGIZADOS)

Indica el estado del fusible que protege los Relés. La operacion normal es ON

(encendido). Si no esta encendido:

Causa posible

Accion correctiva

El fusible estd quemado o no existe

Remplace el fusible

El modelo de controlador solamente tiene Relés de contacto seco o de pulso

proporcional

Normal

LED D7 TARJETA DEL CONTROLADOR

Indica el estado de la aplicacion de software. La operacion es que 5 segundos después del encendido, hace un parpadeo largo encendido,

dos parpadeos cortos, un parpadeo largo apagado . Si no esta haciendo esto:

Causa posible

Accién correctiva

El software del controlador no se esta ejecutando

Intente un ciclo de energia para restablecerla

Tarjeta del controlador defectuosa

Remplace la tarjeta del controlador

LED D8 TARJETA DEL CONTROLADOR

Indica el estado del suministro de corriente de 5 VDC. La operacién normal es ON (encendido). Si no esta encendido:

Causa posible

Accion correctiva

Cable plano defectuoso

Remplace el cable plano

Suministro de corriente defectuoso

Remplace la tarjeta de energia/Relé

LED D9 TARJETA DEL CONTROLADOR

Indica el estado del suministro de corriente de 3.3 VDC. La operacion normal es ON (encendido). Si no esta encendido:

Causa posible

Accion correctiva

Cable plano defectuoso

Remplace el cable plano

Suministro de corriente defectuoso

Remplace la tarjeta de energia/Relé

LED TARJETA DEL SENSOR

Indica el estado de la tarjeta del sensor. Parpadea lentamente durante varios segundos al momento del encendido. La operacién normal

es OFF (apagado). Si no se esta comportando de esta manera.

Causa posible

Accién correctiva

Tarjeta del sensor bloqueada

Intente un ciclo de energia para restablecerla

Tarjeta del sensor no esta correctamente asentada

Desconecte la tarjeta y vuélvala a conectar

Tarjeta del sensor defectuosa

Remplace la tarjeta del sensor
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9.0 Identificaciéon de piezas de repuesto

191733 Placa Ethernet
191732 -
Placa de
Salida
analdgica

191730 Placa de sensor
0 191731 Placa de Entrada analdgica
0 191929 Placa combinacién de sensor/entrada analégica

191739

191729 Cable de lazo

Conjunto de
panel
delantero

191738 Cubierta de
seguridad

191578 Cable de interruptor
de alimentacion

%{1 02834 Fusible (W600 & 610 solo)
103864 (6x)

Placa de relé de potencia
191734 W600 0 191735 W610
0191736 W620 0 191737 W640

103946
Alivio de tension/inserto

191576

191743
Alivio de tensién/inserto

191677
Alivio de tension/inserto & Contratuerca

191742
Alivio de tensién/inserto \@

103860 Cable flexible

102903 (3x) Contratuerca

103803 Interruptor de alimentacion

103859: US Cable de alimentaciéon
para W6XOP o

x6 para W600P 100234: DIN Cable de alimentacién

x2 para W610P para W6X0D

o

191106-20 [ 91677: W600/W610 Alivio de tension/inserto
Cable pulso ¢ 191742: W620/W640 Alivio de tensién/inserto
x2 para W620P 103938

x4 para W640P Alivio de tensién/inserto

Piezas del controlador
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SOCT600 Sensor opciéon BD y FD
BD: Conductividad de contacto, Grafito + colector con Switch de Flujo en panel + Little Dipper

FD: Conductividad de contacto, SS316 + colector con Switch de Flujo en panel + Little Dipper

97



N4 40 Ng uondQ J0suas 009.LOM

sald ¢ ap 3|qe)
(3]9epIxou| 019dY) J0Suas
x€0-L¥9L61

(o]

edlan|
98520

(01yelD) J0Suas
x€0-9¥9161

Bury-0
¥65201

J01dn

S

uoIde}0|4/101dn.IR)

said € ap 9|qe)
10309]0) 9p ounfuo)d
x€0-089161

J01dn

\

[epned ap
s ap odiany
188201

a1d € ap 3|qeD
d1sp oyunfuoy
%£0-£6606 1

said ¢ ap 3|qeD
|epned ap

1193u1 9p 0uNnfuo) —
x£0-0C0L61L

N

: 9p eINA
£8€T0L

. _O0poD

._Jodoey
L1620

=

(%)

ojliuio]
88€01

wn

~—buiy

6l

u

—

L0-6/820L

ar

¥65C0L

easany

IeA

L

-0

Bury-0

6201
opelol4

. — 966061

sa1d ¢ ap 9|qed
J0y3dnuul op

/oE:.Eou

x€0-866061

eoson|
985¢0L

/
so||iuiog

988¢0L

I

| 0pebjoD
196201

[SuUed
S/8€01

SOCT600 Sensor opcion BN o FN
BN: Conductividad de contacto, Grafito + colector con Switch de Flujo en panel

FN: Conductividad de contacto, SS316 + colector con Switch de Flujo en panel
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SOCT600 Sensor opcion BA, BB, BC, FA, FB, FC
BA: Conductividad de contacto, Grafito + colector con Switch de Flujo en panel + WEL-PHF sin ATC

BC: + WEL-MVF sin ATC

BB: + WEL-MVR sin ATC
FA: Conductividad de contacto, SS316 + colector con Switch de Flujo en panel + WEL-PHF sin ATC

FC: + WEL-MVF sin ATC

FB: + WEL-MVR sin ATC
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SOCT600 Sensor opcion

, FI, FJ

BH: Conductividad de contacto, Grafito + colector con Switch de Flujo en panel + WEL-PHF sin ATC + Little Dipper

BH, BI, BJ, FH

BJ: + WEL-MVF no ATC + Little Dipper

FH: Conductividad de contacto, SS316 + colector con Switch de Flujo en panel + WEL-PHF no ATC + Little Dipper

Bl: + WEL-MVR no ATC + Little Dipper

FJ: + WEL-MVF no ATC + Little Dipper

Fl: + WEL-MVR no ATC + Little Dipper
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SOCT600 Sensor opcion BK
Conductividad de contacto de grafito + LD + distribuidor de Interruptor de flujo en panel con conductividad de grafito de Composiciéon con

adaptador roscado
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SOCT600 Sensor opciéon HH, HI, HJ

Conductividad sin contacto + colector con Switch de Flujo en panel + WEL-PHF sin ATC + Little Dipper
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SOCT600 Sensor opcion HK
Conductividad sin Electrodos de HK + LD + distribuidor de Interruptor de flujo en panel con conductividad de grafito de Composicion

con adaptador roscado

103



SENSOR OPCION C

A 191669 Gland

(),

103904-10 Sensor, K=0.1
con 10 pies de cable

SENSOR OPCIONES A, B, D
191631-20 Cable, 20 pies

A=190762
| _— B=190762-NT
D=191089

A =191694 Sensor, K=1.0 con ATC*
0 190768 Sensor, K=1.0, no ATC

B = 103262 Sensor, K=1.0, no ATC

D =103063 Sensor, K=10 con ATC

* ATC=Compensacion Automatica de temperatura

SOBL600 Sensor opciénes
A: Sensor de Caldera con ATC, 250 psi, K=1.0, 20 ft cable
B: Sensor de Caldera sin ATC, 250 psi, K=1.0, 20 ft cable
C: Sensor de Condensado con ATC, 200 psi, K=0.1, 10 ft cable
D: Sensor de Caldera con ATC, 250 psi, K=10, 20 ft cable
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SOCT600 Sensor opcion DE, DF
DE: Conductividad de contacto Alta Presién + colector con Switch de Flujo en panel + pH &190783

DF: Conductividad de contacto Alta Presion + colector con Switch de Flujo en panel + ORP &190783
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SOCT600 Sensor opcion DN
Conductividad de contacto de Alta Presion + colector con Switch de Flujo en panel
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SOCT600 Sensor opcién HA, HBy HC

HA: Conductividad sin contacto + colector con Switch de Flujo en panel + WEL-PHF sin ATC

HC: +WEL-MVF sin ATC

HB: + WEL-MVR sin ATC

107



NH uondo J0suas 009.1OM

Joydepy L — m

L8ETOL

Lusugixauoy i —— @

190701

sald ¢ ap 9|qeD
10309]02 3p 0uN[uo)

«—
%€0

eaysany
3p BINAIRA
£8€T0L

€89161

3|qed ap said oz esed ,0z-, SN«

(xg) Jodey __i |
scveol

1 U3 ugIxauod
9p ounfuod)——>
LSL161

bun-0

¥65C0L

said ¢ ap 9|ged
JAdD ‘010e1U0D UlS
pepIAldNPUOd

9p JOSUSS
x€0-8€9161

LA

opo>
—ECrColL

|epned ap
J03dnuisjul ap odisnd
188701

buu-0
— ¥65C0L

buu-0
616701

uoeIold g
96606 L

T~

said € ap 9|qed
.__Jloydnuaiul op
onfuoy @
x€0-86606 L

G88€0L

sald ¢ ap 9|ged

|epned ap

Joydnuiaiul ap opunfuod
x€0-0C0l61L

—

T~ sa1d ¢ 9p 3|qed

edlan|
985¢0L

uoIde}0|y/103dNLIB}UI SP 0JUN[UOD

%x€0-£66061

7

so||iuio]

so|[1uiop
988¢01

LLETOL

Jopebjod)

/ [9ued

69201

| —1opebjod
196¢0L

SOCT600 Sensor opcién HN
Conductividad sin contacto + colector con Switch de Flujo en panel
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SOCT600 Sensor opcion HD
Conductividad sin contacto + colector con Switch de Flujo en panel + Little Dipper

109



191655-03*
Cable de 3 pies

103419
«— Juego

de arandelas

__VealaNota"A"

Q

102594
— 0-ring

191279-R
Célula de
caudal

NOTA A (Se vende por separado)

191300 CI.(?ro. libre, 0-20 ppm -FF tiene dos de estos conjuntos
191280 Didxido de cloro, 0-20 ppm -FN tiene uno de estos conjuntos
191320 Ozono, 0-20 ppm

191338 Acido peracético, 0-2000 ppm

191445 Cloro con rango de pH extendido, 0-20 ppm
191492 Cloro Total, 0-20 ppm

191539 Peroéxido de hidrégeno, 0-2000 ppm

Otros disponibles, contacte con fabrica

*Use "-20" para 20 pieS de cable WDS600 Sensor option FN and FF

SODS600 Sensor opcion FF o FN

FF: Dos celda de flujo DIS con cable, sin sensores (Ordene sensores de desinfecciéon separadamente)
FN: Celda de flujo simple DIS con cable, sin sensor (Ordene sensores de desinfeccion separadamente)
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SODS600 Sensor opcion PN
Colector DIS simple en panel (Ordene sensores de desinfeccion separadamente)
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SODS600 Sensor opcion PX
Colector DIS + te para sensor de Conductividad (Torres) / pH-ORP en panel (Ordene sensores de desinfeccion, electrodo WEL y cuerpo con

preamplificador o sensor de conductividad de torres separadamente)

112



Nd uondQ 10suas 009HdM
; elnssniy

opP BINAIBA

Loamv,q
18EZ0 _\m

sald ¢ ap 9|qeD

|epned |ap &S — _ buu-0
Joydnuiaiuj uod 76S¢0L
d40/Hd 10133]0)
«€0-189161 .
i bul-0
; 616201
~_uomeiol4
96606 L
said € ap 9|ged
: sa1d € ap 9|ged
[Bpne> op Joydnuiaul ap

Joydnuisiul ap ojunfuod

i _ onfuo)
*£0-0c0161 +€0-866061
said € ap 9|qed
uoidelo|y/101dnkidiul ap ojunfuod) — ._eaeny
+€0-£66061 98570l

/820 _\ﬁm Axw%m%_/ @/

B
L ©

1 U uoIxauod ‘@6 =
S
190C0L 'r nﬁ 2 1 us uoixaugyy e
= ; R 88701
.w 7 buu-0
ddO esleq ap oydnpied NN-HAW-1IM O S (3T40]
©
o dyo oueld oyonpe) NN-4AW-TIM O \ ................
o Hd ouejd oyonyed NN-4Hd-1IM
b
S
(]
Q said € ap 3qed o
@ d q D1V 0001l 3d
weaid esede) L£0-€59161 sojjiuiog
S o___ e
> D1V uls
% ‘dweald eseded ,£0-7S9161 s\
lodoey
, L1620L
¥y
)/
Y
\ |epned ap
©313N] 985701 i __Joydnuisyul sp odiand

1880l

$9|9e> 'Y 0C 104 ,0C-, 95N «

Jopebjod
LLET0L

sofjiulof
988¢€01

=D,

Jopeb|o)
196201

SOPH600 Sensor opcion PN
Colector simple para baja presion en panel (Ordene electrodos WEL y cuerpo(s) de preamplificador separadamente)

113



Se vende por separado

(xp) J0deY
Xd UondQ J0suas 009HdM esisany i STYEOL
spejnaeA |
/85701 — | /b
‘_8%9*\"\
L8ETOL™ !

1 U3 UgIXauo)
190201l

(X7) dHO euieq ap oydnpe) NN-YAW-T1IM O

(XZ) 440 oueld oyoniied NN-JAW-TIM O
(xz) Hd oue|d oydonped NN-IHd-1IM

said ¢ ap 3|qeD

(x2) D1v 0001 3d

dweaid esedie) L£0-£59161
o

(x2) D1V uIs
‘dweasd esedue) L£0-259161

(XZ) 1 U3 UoIXauo)
788¢01L

Y
f Jooey
M £16201 &
- so||iuio]
G88¢0L
|epned ap “e
J03dnuul \
~ 9p odisn) '
18870L

sald € ap 9|gqed)
lepned ap

Y

%€0-0201L61

OO—Li (xg) buu-0
65201

——i__ buu-Q
616201
—_uoidelol4
96606 L

T

said € ap 3|qen
Joydnuiul apg
~ ojunfuod
%€0-86606 L

sa1d € ap 3jqeD
uoieloy/10xdnuisiul sp ojunfuo) —
| X£0-L66061

(xg) edsan)
985¢C0L

€0V L161

/ Hd |enQ 10303]0D)

d|qed ap said oz esed ,0Z-, 35N«

lopebjod
LLETOL

so||iuiof
988€01L

lopebjo) \\ ’

L9620l

SOPH600 Sensor opcion PX
Colector doble para baja presion en panel ((Ordene electrodos WEL y cuerpo(s) de preamplificador separadamente)
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10.0 POLIZA DE SERVICIO

Los controladores Walchem tienen 2 afios de garantia en componentes electronicos y 1 afio de garantia en partes
mecanicas y electrodos. Consulte la Declaracion de Garantia Limitada en la parte frontal del manual para mas detalles.

Los controladores Walchem son respaldados por una red mundial de distribuidores maestros autorizados. Pongase en
contacto con su distribuidor autorizado Walchem para soporte de solucion de problemas, partes de reemplazo y, servicio.
Si un controlador no esta funcionando apropiadamente, las tarjetas de circuitos pueden estar disponibles para cambio
después de haber sido aislado el problema. Los distribuidores autorizados proporcionaran un Numero de Autorizacion
de Devolucién de Material (RMA) para todos los productos que estén siendo devueltos a la fabrica para reparacion. Las
reparaciones se completan generalmente en menos de una semana. Las reparaciones que sean devueltas a la fabrica por
flete al siguiente dia, recibiran servicio de prioridad. Las reparaciones fuera de garantia cobran sobre una base de tiempo
y de material.

FIVE BOYNTON ROAD HOPPING BROOK PARK HOLLISTON, MA 01746 EUA
TEL: 508-429-1110 Web: www.walchem.com
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